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1.1

1.2

Zu diesem Handbuch

Dieses Handbuch beschreibt den Aufbau, die Anwendung und die Bedienung des Gerates
ibaBM-CAN.

Weitere Informationen bezlglich der softwaretechnischen Einbindung und Verwendung
des Gerates finden Sie entweder in speziellen Projektierungsanleitungen oder in den
Handbuchern zu unseren Softwareprodukten.

Zielgruppe

Im Besonderen wendet sich dieses Handbuch an ausgebildete Fachkrafte, die mit dem
Umgang mit elektrischen und elektronischen Baugruppen sowie der Kommunikations- und
Messtechnik vertraut sind. Als Fachkraft gilt, wer auf Grund seiner fachlichen Ausbildung,
Kenntnisse und Erfahrungen sowie Kenntnis der einschldgigen Bestimmungen die ihm
ubertragenen Arbeiten beurteilen und mogliche Gefahren erkennen kann.

Schreibweisen

In diesem Handbuch werden folgende Schreibweisen verwendet:

Aktion Schreibweise

MenUbefehle Menu ,Funktionsplan®

Aufruf von MenUbefehlen “Schritt 1 — Schritt 2 — Schritt 3 — Schritt x”
Beispiel:

Wahlen Sie Meni ,Funktionsplan — Hinzufi-
gen — Neuer Funktionsblock”

Tastaturtasten <Tastenname>

Beispiel:
<Alt>; <F1>

Tastaturtasten gleichzeitig driicken | <Tastenname> + <Tastenname>

Beispiel:
<Alt> + <Strg>

Grafische Tasten (Buttons) <Tastenname>

Beispiel:
<OK>; <Abbrechen>

Dateinamen, Pfade ,Dateiname*

Beispiel:
»1est.doc”

Ausgabe 1.1 5
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1.3

Verwendete Symbole

Wenn in diesem Handbuch Sicherheitshinweise oder andere Hinweise verwendet wer-
den, dann bedeuten diese:

Gefahr! Stromschlag!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die unmittelbare Ge-
fahr des Todes oder schwerer Kérperverletzung durch einen Stromschlag!

Gefahr!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht Gefahr durch den un-
sachgemafien Umgang mit Software-Produkten, die an Ein- und Ausgabegerate mit
Steuerungsverhalten angekoppelt sind!

Wenn Sie die Sicherheitsvorschriften zu den zu steuernden Geraten und zu der zu
steuernden Anlage oder Maschine nicht beachten, dann droht Gefahr!

Warnung!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die mégliche Gefahr
des Todes oder schwerer Kérperverletzung!

Vorsicht!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die mégliche Gefahr
der Korperverletzung oder des Sachschadens!

Hinweis

Ein Hinweis gibt spezielle zu beachtende Anforderungen oder Handlungen an.

Wichtiger Hinweis

Hinweis, wenn etwas Besonderes zu beachten ist, z .B. Ausnahmen von der Regel.

Tipp
Tipp oder Beispiel als hilfreicher Hinweis oder Griff in die Trickkiste, um sich die Arbeit
ein wenig zu erleichtern.

Andere Dokumentation

Verweis auf ergdnzende Dokumentation oder weiterfihrende Literatur.

Ausgabe 1.1 Eb:i
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Einleitung

Das Gerat ibaBM-CAN ist ein Bus-Monitor zur Messdatenextraktion des CAN-
Telegrammverkehrs und kann zur Diagnose des CAN / CANopen-Busses eingesetzt wer-
den.

Das Gerat liest die Daten vom CAN-Bus und Ubertragt die ausgewahlten Signale an die
Lichtwellenleiter-Schnittstelle. Uber eine im Rechner vorhandene Eingangskarte der Kar-
tenfamilie ibaFOB-D stehen die Daten der iba-Software ibaPDA zur Verfugung.

Das Gerat kann in einen bereits terminierten Bus riickwirkungsfrei eingeschleift werden.
Auch eine Terminierung des Busses kann fir beide Strange getrennt voneinander vorge-
nommen werden.

Die CAN-Bus Eigenschaft, dass auch Telegramme am Bus erscheinen, die keinen Emp-
fanger haben, kann eine PLC auch dazu verwenden, um Daten explizit an ibaPDA zu sen-
den. In ibaBM-CAN muss dazu keine Empfanger-ID definiert werden.

Ein Alleinstellungsmerkmal dieses CAN-Bus-Sniffers ist die Messung der Zykluszeiten.
Hierbei werden die zeitlichen Abstande von gesendeten Telegrammen jeder ID (in us) ge-
messen. Die Zeitabstande werden in ibaPDA grafisch dargestellt und kénnen dort zum
Triggern und zur Weiterverarbeitung genutzt werden. Diese Diagnosefunktion bietet die
Maoglichkeit, Stérungen durch zu hohe Busauslastung oder zu niedrige Priorisierung von
wichtigen IDs zu erkennen.

Die Konfiguration des Gerates wird mit ibaPDA im I/O-Manager vorgenommen. Die Konfi-
gurationsdaten werden in Textdateien auf einem nichtfliichtigen Speicher im Gerat gesi-
chert.

ibaFOB-4i-D"

Kanal 1

— i |

Kanal 2 CAN-Teilnehmer

Abbildung 1: Gesamtkonfiguration
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Die wichtigsten Kennwerte im Uberblick:

Q

O 0 0

o000

a

CAN / CANopen Bus-Sniffer zum Mitlesen des Datenverkehrs auf dem Bus
Anschlisse fur 2 CAN-Strange bis 1 Mbit/s, einzeln terminierbar
ID-Bereich: Standard-ID 11 bit, Extended-ID 29 bit

Erfassung von bis zu 512 analogen Signalen (BYTE, INT, WORD, DINT, DWORD,
FLOAT) und 512 digitalen Signalen pro Millisekunde

ibaNet LWL-Schnittstelle mit 32 Mbit/s Ubertragungsrate
USB- und Ethernet-Anschluss zur Parametrierung
Einfache Diagnosetbersicht mit ibaPDA

Einfache Diagnosefunktion des CAN-Busses durch Messung der Zykluszeiten (in
Mikrosekunden) fir jede ID mit grafischer Darstellung

Robustes Gehause, einfache Montage

Die Integration in einen bestehenden CAN-Bus erfolgt dabei ohne wesentliche physikali-
sche Veranderungen des Busses. Die Daten vom CAN-Bus kénnen aufgrund der ibaNet
Lichtwellenleiter-Verbindung (LWL) Gber groRe Entfernungen und durch Bereiche mit ho-
hen elektromagnetischen Feldern ohne Beeintrachtigung Ubertragen werden.

Ausgabe 1.1 Eb:i
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Lieferumfang

Die Lieferung eines ibaBM-CAN beinhaltet folgende Komponenten:
Q ibaBM-CAN

U ibaBM-CAN Handbuch
O USB-Kabel, aufrollbar
Q 2pol. PS-Stecker

U Liefer-CD
Auslieferungszustand:

Bei der Auslieferung sind die Netzwerkparameter und Passworter des Gerates folgen-
dermalien eingestellt:

Q TCP/IP (Ethernet): DHCP aktiv
U TCP/IP (USB): 192.168.0.1 (feste IP-Adresse)
O Anwender: User: "can", Passwort: "can"

Q Administrator: User: "admin", Passwort: "can"

Ausgabe 1.1
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Sicherheitshinweise

Vorsicht!
Einhalten des Betriebsspannungsbereichs

Das Gerat nicht mit einer héheren Spannung als DC +24 V betreiben! Eine zu hohe
Betriebsspannung zerstort das Gerat und es besteht Lebensgefahr!

Vorsicht!
Offnen Sie nicht das Geréat!
Im Gerat sind keine zu wartende Bauteile enthalten.

Mit dem Offnen des Gerates verlieren Sie Ihren Garantieanspruch.

Hinweis
Reinigung

Verwenden Sie fir die Reinigung des Gerates ein trockenes oder leicht feuchtes
Tuch.

10
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5.2

Systemvoraussetzungen

Hardware
Fiir den Betrieb:
Q DC 24V, 1 A Stromversorgung
Fur die Gerateparametrierung:
Q Ethernet- oder USB-Verbindung zu einem PC
Zum Messen:
Q IBM-kompatibler PC mit folgender Mindestausstattung:
= 1 GHz Pentium Il oder besser
= Mindestens einen freien PCI-Steckplatz (Rechner)
= Mindestens 512 MB RAM
= 4 GB freier Speicher auf der Festplatte flir Messwerte

Auf unserer Homepage http://www.iba-ag.com finden Sie weitere Informationen zur
Rechner-Ausstattung.

Q Mindestens eine Lichtwellenleiter-Eingangskarte vom Typ ibaFOB-D

Q Ein ibaNet Lichtwellenleiter-Patch-Kabel fir Verbindung von ibaBM-CAN und
ibaPDA-Rechner

O CAN-Bus Netzwerk

Software

O ibaPDA ab Version 6.24 oder ibaQDR-V6 zum Messen und Aufzeichnen der Daten.

Q ibaAnalyzer zur Auswertung der aufgezeichneten Daten.

Ausgabe 1.1
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6 Montieren und Demontieren
6.1 Montieren
1. Den Hutschienen-Clip an der Riickseite des Gerates oben in die Hutschiene einflihren

und das Gerat nach unten-hinten driicken und in die Hutschiene einrasten lassen.

Wenn in der Anlage die Vorschrift besteht, dass das Gerat geerdet werden muss,
dann schlieRen Sie die Erdung (Buchse X29) an.

Danach die Spannungsversorgung DC 24 V mit der richtigen Polaritat anschlieften und
folgende Verbindungen herstellen:

= Lichtwellenleiter zum ibaPDA-System (TX-Ausgang mit einem Eingang der
ibaFOB-D-Karte verbinden)

» Netzwerkverbindung Gber Ethernet TCP/IP oder
» USB-Verbindung zu einem PC mit Web-Browser.

Hinweis

Falls erforderlich, kbnnen Sie den CAN-Bus-Abschlusswiderstand liber Schalter S4 oder
S5 aktivieren. Siehe Kap. 8, System-Integration.

6.2 Demontieren
1. Gerat ausschalten
2. Alle Verbindungen des Gerates entfernen.
3. Mit einer Hand oben an das Gerat fassen. Damit das Gerat spater sicher in beiden
Handen liegt und nicht herabfallt, das Gerat leicht nach unten driicken.
4. Mit der anderen Hand unten an das Gerat fassen und nach vorne oben ziehen. Das

Gerat I6st sich damit von der Hutschiene.

12
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Geratebeschreibung

Kommunikationsschnittstellen

Die Abildung unten zeigt die Anbindung des Gerats Uber seine Kommunikationsschnittstel-
len in einem Messaufbau:

Q Uber die CAN-Bus-Schnittstellen sind bis zu 2 CAN-Bus-Strange zur Datener-
fassung angeschlossen.

Q Uber die LWL-Schnittstelle (TX) sendet ibaBM-CAN die erfassten Daten an
ibaPDA-V6.

U Die Parametrierung erfolgt wahlweise Uber die USB- oder TCP/IP-Schnittstelle.

ibaPDA-V6

Messen

CAN-Bus 0

CAN-Bus 1

-

USB
TCP/IP

- Parameter

Abbildung 2: Kommunikationsschnittstellen

Ausgabe 1.1 13
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Gerateansichten, Bedienelemente und Anschliisse

Vorderansicht

LWL-Eingang (RX) X11
Ein- / Ausschalter S11
Betriebszustandsanzeige

Draufsicht

iba AG

iba@iba-ag.com
www.iba-ag.com

CE

LWL-Ausgang (TX) X10

Stecker fur Spannungsversorgung
(24 V) X14

CF-, LAN-, USB-Status-LED

CAN-Bus Status-LED BusO POWER: 24V +-10% 0,5A
ibaBM-CAN

CAN-Bus Status-LED Bus1

Drehschalter S1

Drehschalter S2

CAN-Bus-Anschluss Bus0 X40

Drucktaster S10
CF-Kartensteckplatz
CAN-Bus-Terminierung Bus0 S4
CAN-Bus-Briicke S6
CAN-Bus-Terminierung Bus1 S5

Bodenansicht

CAN-Bus-Anschluss Bus1 X41

Erdanschlussbuchse X29

USB-Anschluss X23

LAN-Anschluss X22

Frontplatte kann von Bild abweichen!

Riickseite

Typenschild
WM ~ ibaBm-cAN WGerétebezeichnung
O/N:13.122000 iba Artikelnummer

bs

S/N: 000005

DU AR C€
0015BA000105

hw|X|BICIDIE|F[0X]2(3|4|5|6
sw|X|BICIDIE|F[0]1X[3|4/56

Seriennummer
CE-Kennzeichen

MAC-Adresse

SH Hard- und Softwareversion

~[~
|

Abbildung 3: Gerateansichten
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7.21

7.2.2

7.2.3

Lichtwellenleiter-Anschliisse RX/TX
RX: ohne Funktion

TX: LWL-Sendeschnittstelle mit 32 Mbit/s Ubertragungsgeschwindigkeit zur Dateniiber-
tragung an ein ibaPDA -System.

Im ibaPDA-System muss eine LWL-Eingangskarte vom Typ ibaFOB-D eingebaut sein,
um die Daten empfangen zu kdnnen.

Ein- /Ausschalter S11
Mit diesem Schalter kann das Gerat ein- und ausgeschaltet werden.

Das Ein- und Ausschalten ist riickwirkungsfrei hinsichtlich des CAN-Busses, d. h. die
ubrige CAN-Bus-Kommunikation wird nicht beeintrachtigt, wenn das Gerat abgeschal-
tet wird.

Mit Hilfe von Aus- und Wiedereinschalten, wird das Gerat neu gebootet, z. B. wenn ein
Fehler ansteht (Error-LED) oder neue Gerateparameter geladen werden sollen.

Betriebszustandsanzeige (Status-LEDs)

LED Status Beschreibung
Run Blinkend Geréat arbeitet, Schwankungen im Blinktakt deuten auf Uberlastung
(grdn) (1 Hz) des Gerates hin
An oder aus | Controller steht, keine Spannung oder Gerat ,abgestirzt*
3Mb (gelb) Wird nicht unterstitzt
32Mb Aus Keine Kommunikation 32 Mbit/s an TX
(weils) An/blinkend Kommunikation 32 Mbit/s an TX
Stop (rot) [Aus Normalzustand, alles OK
Blinkt Gerat ist defekt (Fehler im Hochlauf)
An Stérung, Gerate-interne Applikationen laufen nicht

Tabelle 1:  Betriebszustandsanzeigen LEDs
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7.24 24 V Spannungsversorgung
Das Gerat ibaBM-CAN muss mit einer externen Gleichspannung von 24 V (ungeregelt) mit
einer maximalen Stromaufnahme von 600 mA betrieben werden. Die Betriebsspannung
sollte Gber den mitgelieferten 2-poligen Phoenix Stecker zugefiihrt werden. Auf Wunsch
koénnen bei iba Hutschienen oder Steckernetzteile bestellt werden.
7.2.5 Status-LEDs der Kommunikationsschnittstellen
LED Status Beschreibung
CF Die CF-Karte wird nicht unterstiitzt. Trotzdem reagiert die LED
auf das Stecken und Ziehen einer CF-Karte:
Aus Keine CF-Karte gesteckt
Grln Karte erkannt (Karte kann auch leer sein), Treiber geladen; LED
flackert bei Datenverkehr
Rot Fehler CF-Karte, z. B. falscher Kartentyp oder Anlaufphase
Ethernet [Aus Ethernet-Kabel nicht angeschlossen
Grln Treiber geladen, LAN bereit; LED flackert bei Datenverkehr
Rot Stoérung, Treiber nicht geladen
USB Aus Normal, wenn nichts angeschlossen ist
Grln Angeschlossenes Gerat erkannt, Treiber geladen, LED flackert
bei Datenverkehr
Rot Stoérung oder Kommunikationsaufbau
Tabelle 2: Status-LEDs der Kommunikationsschnittstellen
7.2.6 Drehschalter S1 und S2
Mit diesen Schaltern kdnnen die Einstellungen auf die Werkseinstellungen zurtickge-
setzt werden:
1. Drehschalter S1 auf ,6“ und S2 auf ,9“ drehen.
2. Taster S10 driicken und das Gerat mit S11 aus- und einschalten. Die Betriebszustand-
LEDs blinken fir 10 s mit 1 Hz.
3. Sobald die LEDs zu blinken beginnen, lassen Sie den Taster wieder los.
Wichtiger Hinweis
iba AG empfiehlt, anschliellend die Hexschalter auf ,,0“ zurlick zu stellen.
Das Gerat wird von selbst nochmals starten.
Daraufhin sind alle Passwoérter und Netzwerkeinstellungen auf den Auslieferungszustand
zurtickgesetzt (siehe Kapitel 3 ,Lieferumfang®). Die gespeicherten Parametrierungen der
Signale (*.csv) bleiben erhalten.
7.2.7 Drucktaster S10
Zuricksetzen auf Werkseinstellungen, siehe Kapitel 7.2.6. ,Drehschalter S1 und S2°.
16
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7.2.8 CompactFlash® -Kartensteckplatz X24

Der CompactFlash-Kartensteckplatz ist ohne Funktion.

7.2.9 LEDs fur CAN-Bus Bus0, Bus1

CAN-Bus LED Status Beschreibung

Run Blinkend CAN-Bus-Controller aktiv und OK

(grtin) Aus CPU des CAN-Controllers steht

Bus Aus Kein CAN-Bus erkannt bzw. keine Kommunikation

(gelb) An/blinkend CAN-Bus erkannt bzw. Kommunikation

Act Aus Konfiguration konnte nicht geladen werden

(weif) An Konfiguration erfolgreich geladen

Err Aus Normalzustand

(rot) An CAN-Strangfehler oder Bootphase, falsche

Parametrierung oder Fehler beim Starten

Blinkend (kurzes Sporadische Stérungen auf dem CAN-Bus
Aufleuchten)

Tabelle 3: LEDs fiir CAN-Bus BusO0, Bus1

7.210 CAN-Bus Anschliisse X40 (Bus0) und X41 (Bus1)
Standard CAN-Stecker (9pol. D-Sub-Stecker):
O An diese Stecker kann jeweils ein CAN-Bus-Strang angeschlossen werden.

Q Verwendet werden kdnnen sowohl Stecker mit zu- und weiterfiihrenden Leitungen
als auch Endstecker mit nur zufiihrenden Leitungen.

Pin-Belegung CAN-Stecker (D-Sub)

Beschreibung Signal Pin Pin Signal Beschreibung
O 1 - Nicht benutzt

Nicht benutzt - 6 112 CAN_L CAN Signal oy

CAN Signalyign CAN_H 7 ?6! g 3 GND Erde

Nicht benutzt - 8 g a4 |- Nicht benutzt

Nicht benutzt CAN_V+ |9 N 5|5 Drain Schirmanschlus
@) Shield s

Tabelle 4:  Pin-Belegung fir den CAN-Busanschluss D-Sub

. Wichtiger Hinweis
Achten Sie auf die korrekte Stellung der Schalter S4, S5 und S6!
Siehe auch nachfolgendes Kapitel ,CAN-Bus-Schalter S4, S5, S6*.
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7.211 CAN-Bus-Schalter S4, S5, S6
Fir alle Schalter gilt:
ON = Schalter geschlossen
OFF = Schalter offen.
Hinweis
Uberpriifen Sie vor dem Anschluss eines CAN-Bus-Netzwerkes sorgfaltig die Schalter-
stellung mit Bezug auf die Busterminierung. iba empfiehlt, alle Schalter zuerst auf OFF
zu stellen, da die Terminierung bereits im Stecker vorgenommen wird.
Q Schalter S4 zum Zu- oder Abschalten des Terminierungswiderstandes fir BusO
Q Schalter S5 zum Zu- oder Abschalten des Terminierungswiderstandes fir Bus1
U Schalter S6 zum Trennen bzw. Verbinden der beiden Strange Bus0 und Bus1
Folgende Schalterstellungen sind madglich:
Anschlusssituation/Betriebsart S4 S5 S6
BusO und Bus1 sollen getrennt betrieben werden. OFF
(an jedem Anschluss ist ein anderer CAN-Bus-Strang
angeschlossen)
ibaBM-CAN ist nicht das letzte Gerat am Bus0 OFF OFF
ibaBM-CAN ist nicht das letzte Gerat am Bus1 OFF OFF
ibaBM-CAN ist das letzte Gerat am Bus0 ON OFF
ibaBM-CAN ist das letzte Gerat am Bus1 ON OFF
ibaBM-CAN soll in einen CAN-Bus-Strang eingeschleift OFF OFF ON
werden, wobei nur zwei Kabelenden mit Endsteckern
desselben Strangs zur Verfligung stehen.
Tabelle 5:  Schalterkombinationen S4, S5 und S6
7.212 TCP/IP-Schnittstelle (Unterseite)
Uber die TCP/IP-Schnittstelle kann das Gerat mit einem Rechner oder einem Netzwerk
verbunden werden.
Die Schnittstelle besitzt eine eindeutige MAC-Adresse und wird fir die Ubertragung der
Konfigurationsdateien (Gerateparameter) verwendet.
Hinweis
Verwenden Sie bei einer direkten Verbindung zu einem Rechner ein Cross-over-
Kabel. Weitere Informationen, siehe Kapitel 9.2.1 ,,Ethernet TCP/IP-Schnittstelle®.
7.213 USB-Schnittstelle (Unterseite)
Q Uber die USB-Schnittstelle kann das Gerat mit einem Rechner verbunden werden.
Die Schnittstelle kann zur Konfiguration des Gerates benutzt werden.
0 Die Schnittstelle arbeitet nach dem USB 2.0 Standard.
Weitere Informationen, siehe Kapitel 9.2.2. ,USB-Schnittstelle®.
18
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7.2.14

Erdanschlussbuchse X29 (Unterseite)

Buchse fiir den Anschluss der Schutzerde. Je nach Schaltschrankkonfiguration kann es
erforderlich sein, die Schirme der CAN-Buskabel mit der Buchse X29 zu verbinden.

Sind die CAN-Buskabelschirme schon mit der Schaltschrank-Schutzerde verbunden, ver-
binden Sie die Buchse X29 ebenfalls mit der Schaltschrank-Schutzerde.
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8.1

System-Integration

In den folgenden Beispielen wird nur ibaPDA als Empfangssystem genannt. Die Topo-
logien gelten sinngemaf auch fir ibaQDR. Aber auch bei ibaQDR gilt: Daten kdnnen
mit ibaBM-CAN vom CAN-Bus nur empfangen werden.

ibaFOB-4i-D

ibaNet

CAN-Bus

Abbildung 4: ibaBM-CAN verbunden mit einem CAN-Bus und ibaFOB-4i-D im Messplatz-
Rechner

Die obige Anordnung zeigt das ibaBM-CAN-Gerat angeschlossen am Ende eines CAN-
Busses. Die Messwerte kdbnnen mit einem stationaren ibaPDA-Rechner z. B. mittels
ibaFOB-4i—D-Karte erfasst werden.

ibaBM-CAN kann nicht nur am Ende, sondern Gberall in einen bestehenden CAN-Bus ein-
gefugt werden. Hierbei sind die folgenden Falle denkbar.
Einfugen am Ende des CAN-Busses

Hat das CAN-Bus-Kabel an der Stelle, wo das Gerat eingebaut werden soll, einen Endste-
cker, dann kann der Stecker auf einen der Anschliisse Bus0 oder Bus1 gesteckt werden.
Der Schalter S6 muss geo6ffnet werden (OFF)!

Verkabelung siehe Abbildung 4.

Hinweis

Wenn das Gerat, wie in Abbildung 4 dargestellt, das letzte Gerat am CAN-Bus Strang
ist und ein Stecker ohne Terminierung verwendet wird, dann muss der entsprechende
Abschlusswiderstand eingeschaltet werden. (Im Beispiel oben Schalter S4 auf ON)

Tipp
Es kédnnen zwei getrennte CAN-Busse an Bus0 und Bus1 angeschlossen werden.

20
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8.2 Einfligen zwischen CAN-Bus Teilnehmern

Hat das CAN-Bus-Kabel an der Stelle, wo das Gerat eingebaut werden soll, einen Stecker
mit zu- und weiterfuhrenden Adern, dann kann der Stecker auf einen der Anschliisse Bus0
oder Bus1 gesteckt werden. Der Schalter S6 muss gedffnet werden (OFF), und der Ab-
schlusswiderstand (S4 bzw. S5) muss ausgeschaltet sein (OFF)!

=5 ibaFOB-4i-D
ol

CAN-Bus

Abbildung 5: ibaBM-CAN angeschlossen zwischen CAN-Teilnehmern

Tipp
Es kdnnen zwei getrennte CAN-Busse an Bus0 und Bus1 angeschlossen werden.

8.3 Einfugen im Durchschleifbetrieb

Hat das CAN-Bus-Kabel an der Stelle, wo das Gerat eingebaut werden soll, 2 Kabelenden
mit Endstecker, dann wird ein Ende mit dem Anschluss BusO und das andere Ende mit
dem Anschluss Bus1 verbunden. Der Schalter S6 muss dann geschlossen werden (ON)
und die Abschlusswiderstande (S4, S5) mussen ausgeschaltet sein (OFF)!

=2 ibaFOB-4i-D
ol

CAN-Bus

Abbildung 6: ibaBM-CAN im Durchschleifbetrieb

Wichtiger Hinweis

Bei dieser Verkabelungsart kann nur ein CAN-Bus-Strang angeschlossen werden.
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9.2

9.2.1

Konfiguration der Kommunikationsschnittstellen

Grundlagen

Fir die Ubertragung der Messdaten von dem Geréat ist eine Eingangskarte der Kartenfami-
lie ibaFOB-D, z. B. ibaFOB-2io-D oder ibaFOB-4i-D, und die iba-Software ibaPDA not-
wendig. Die Parametrierung des Gerates erfolgt Giber eine TCP/IP-Verbindung tGber Ether-
net oder die USB-Schnittstelle. Die Konfiguration der Netzwerkeinstellungen erfolgt Gber
das Webinterface des Gerats.

Die Konfiguration der Messdaten erfolgt im 1/0O-Manager von ibaPDA, Giber das Webinter-
face kdnnen diese Einstellungen lediglich kontrolliert werden. In den Konfigurationsdateien
werden die spezifischen Kommunikationsparameter, wie z. B. ID der Signalgeber, Adress-
bereiche im Telegramm, und alle zu messenden Signale definiert. Die Konfigurationsda-
teien werden in einem nichtflichtigen Speicher im Gerat abgelegt.

Einrichten von Kommunikationsverbindungen

Wichtiger Hinweis

Fur die Konfiguration des Gerates am Rechner ist eine TCP/IP-Verbindung Uber
Ethernet oder USB erforderlich.

Ethernet TCP/IP-Schnittstelle

Die Ethernet TCP/IP-Schnittstelle an der Unterseite des Gerates dient zur Einstellung von
Gerateparametern.

Jedes Gerat ibaBM-CAN verfiigt Giber eine eindeutige MAC-Adresse zur Identifikation im
Netzwerk.

Tipp
Die MAC-Adresse befindet sich auf dem Typenschild an der Riickseite des Gerates.

Darlber hinaus verflgt jedes Gerat Uber einen eindeutigen Namen, um dieses im Netz-
werk identifizieren und ansprechen zu konnen.

Der Name setzt sich wie folgt zusammen: can_nnnn
Dabei entspricht nnnn den letzten 4 Stellen der MAC-Adresse.
Beispiel: Das Gerat mit der MAC-Adresse 0015BA000101 hat den Namen can_0101.

Eine IP-Adresse kann am Webinterface (siehe Kap. 11.4 ,Network - Konfigurationsdaten
des Netzwerkes®) fest eingestellt werden. Hier kann gewahlt werden, ob DHCP (dynami-
sche IP-Adresszuteilung) benutzt werden soll oder die eingestellte IP-Adresse. Sollte ein
DHCP-Server im lokalen Netz zur Verfiigung stehen, dann empfiehlt iba die Werkseinstel-
lung DHCP. Wenn das Gerat auf dynamische IP-Adresse eingestellt ist oder bei einem
Nameserver eingetragen ist, dann kann das Gerat immer Gber seinen eindeutigen Namen
angesprochen werden. Nach dem AnschlieRen des Gerates an ein aktives Netzwerk wird
bei aktiviertem DHCP automatisch ein DHCP-Server gesucht, um eine IP-Adresse zu er-
halten (,Auto-IP“). Dieser Vorgang kann bis zu 2 Minuten dauern.

22
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9.2.2

Erstmaliger Aufbau einer TCP/IP-Verbindung

Wenn Sie beispielsweise ein neues Gerat ibaBM-CAN zum 1. Mal mit einem Rechner
uber ein Cross-over-Kabel verbinden, weil kein Netzwerk verfugbar ist, dann fuhren Sie
die folgenden Schritte aus:

1. Vergewissern Sie sich, dass der Rechner seine IP-Adresse automatisch erhalt
(siehe TCP/IP-Eigenschaften der Netzwerkverbindung des Rechners).

2. Da kein DHCP-Server verflgbar ist, erhalten Rechner und ibaBM-CAN automatisch
eine IP-Adresse nach ca. einer Minute (Auto-IP). Diese Adresse sollte wie folgt
aussehen: 169.254 .x.x.

3. Nun kénnen Sie mit dem Gerat kommunizieren, indem Sie can_nnnn im Web-
browser eingeben, wobei nnnn die letzten 4 Stellen der MAC-Adresse sind (siehe
Typenschild auf dem Gerat).

4. Wenn gewinscht, kann die IP-Adresse nachtraglich Gber das Web-Interface
(http://can_nnnn) des Gerates geandert werden.
(Far weitere Informationen siehe Kapitel 11.4 ,Network - Konfigurationsdaten des
Netzwerkes®.)

USB-Schnittstelle

Die USB-Schnittstelle befindet sich auf der Unterseite des Gerats und kann gleichermalen
zur Einstellung von Gerateparametern verwendet werden. Die Vorgehensweise ist die
Gleiche, wie bei der Ethernet TCP/IP-Schnittstelle beschrieben wurde.

Sobald der Rechner bzw. Laptop das erste Mal mit der USB-Schnittstelle des Gerats mit
einem Standard-USB-Kabel (A/B) verbunden wird, meldet sich auf dem Rechner der ,As-
sistent fir das Suchen neuer Hardware®.

1. Wahlen Sie im Dialog ,Nein, diesmal nicht* und klicken Sie auf <Weiter>.

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

N Willkommen
Ez wird nach aktueller und aktualisierter Software auf dem
Computer, auf der Hardwareinstallations-CO ader auf der
“windows pdate-w'ebszite [mit [hrer Eraubnis] gesucht.

D atenschutzrichilinie anzeigen

Soll eine Yerbindung rit 'Windaws Update hergestellt werden,
um nach Software zu suchen?

" Ja. nur diese eine Mal

o

—reene-hdal wenn ein Gerdt angeschlossen wird
& Nein, diesmal richt

Klicken Sie auf "wWeiter”, um den Yorgang fortzusetzen.

< ZUIUC(I “Weiter > \I Abbrechen
T o

2. Wahlen Sie im folgenden Dialog ,Software von einer Liste oder bestimmten Quelle
installieren” und klicken Sie auf <Weiter>.
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A ent fir das Suchen neuer Hardware

it diesem Assistenten kinnen Sie Software fir die folgende
Hardwarekomponente installieren:

1B& 4G USE Remote NDIS Netwaork Device

y _) Falls die Hardwarekomponente mit einer CD
4 oder Diskette geliefert wurde. legen 5ie diese
jetzt ein_

“Wie mochten Sie vorgehen?

installieren [fir fartgeschrittene Benutzer]

Klicken Sie aut "weiter", um den Yorgang fortzusetzen,

< Zuri,ick( IW }I Abbrechen |
T

giter >
e

3. Wahlen Sie ,Diese Quellen nach dem zutreffendsten Treiber durchsuchen“ und
~Wechselmedien durchsuchen® aus. Legen Sie jetzt die mitgelieferte CD in das CD-
Laufwerk und klicken Sie auf <Weiter>. Auf der CD wird ein Treiber fir ,IBAAG

USB Remote NDIS Network Device* gefunden.

‘Wahlen Sie die Such- und Installationsoptionen.

' Diese Quelen nach dem zutreffendsten Treiber durchsuchen

Wenwenden Sie die Kontrollkastchen, um die Standardsuche zu enweitern oder
einzuschranken. Lokale Pfade und Wechselmedien sind in der Standardsuche mit
einbegriffen. Der zutreffendste Treiber wird installiert.

IV wechselmedien durchsuchen [Diskette, CO.
[ Folgende Mueme

ID:\F‘F!D-JEKTE \DPMS j Durchsushen I

" Nicht suchen, sondem den 2u instalierenden Treiber selbst wihlen

“enwenden Sie dieze Option, um einen Gerdtetreiber aus einer Liste zu wahlen. Ez wird
nicht garantiert, dass der von lhnen gewshlte Treiber der Hardware am besten entspricht.

<ZurLic( IW \I Abbrechen |
e

‘Eiter >
e

4. Der Hinweis in der Dialogbox: ,Die Software, die fir diese Hardware installiert wird,
hat den Windows-Logo-Test nicht bestanden® ist normal und ungefahrlich. Klicken
Sie auf <Installation fortsetzen>.

Die Software wird installiert. ..

IBA &G USE Remote MDIS Metwork Device

1 E Die Software, die fir diese Hardware installiert wird:
-
|B& &G USE Remote MDIS Network Device

hat den ‘windows-Loga-T est nicht bestanden, der die Kompatibilitat mit
Windows *P Liberpriift. [ arum ist dieser Test wicktig?]

Das Fortsetzen der Installation dieser 5oftware kann die komrekte
Funktion des Systems direkt oder in Zukunft beeintrachtigen.
Microzoft empfiehlt strengstens. die Installation jetzt abzubrechen
und sich mit dem Hardwarehersteller fur Software. die den
Windows-Logo-Test bestanden hat. in ¥erbindung zu setzen.

(Installation fortsetzm Installation abbrechen

il
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5. Klicken Sie nach dem Kopieren der Dateien auf <Fertig stellen>.

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Fertigstellen des Assistenten

Die Software fir die folgende Hardware wurde instaliert

1B& AG USE Remate NDIS Metwork Device

Klicken Sie auf "Fertig stellen'. um den Vorgang abzuschiiefen.

<Zuruck‘ i Fertig stelleni ’L\bhlechen |

D T

Nunmehr steht Ihnen die USB-Schnittstelle als zu

satzliche Ethernet-Schnittstelle

zum Gerat zur Verfligung. Sie mussen diese nun konfigurieren, um das Gerat tber
das USB-Kabel ansprechen zu kénnen. Wahlen Sie hierzu im Startmeni den Me-

ndpunkt ,Einstellungen® und dort den Menipunkt ,Systemsteuerung®. Unter ,Netz-
werkverbindungen® wird ein Dialog angezeigt, indem die aktuellen Netzwerkverbin-

dungen aufgelistet sind.

® Netzwerkverbindungen

g [= 3]
Datel Bearbeiten Ansicht Favorken Extras Erwsitsrt 7 | =
Ozumtk (> ¥ | ) suchen Ordner X ) | E
Aressss [@ netzwerkverbindungen | B wechseln 2u
Mame, [Tvp [ status [ Geratename [ Rufrummer o
Assistent
[55] assistent fiir neue Verbindungen Assistent
LAN oder Hochgeschwindigkeitsinternet
LAaM oder Hochgescl ternet { worde en...  3Com 3C2000-T Gigabit Adapter
LAN oder Hochgeschwindigkeitsinternet werbindung hergastellt Realtek RIL 8139, Eamily BCI Eact Frharnst NIC
LaM oder Hochageschwindigkeitsinternat Eingeschrankke oder kein, 164 AG LISB Remote MDIS Metwork Device

Dort finden Sie im Kapitel ,LAN oder Hochgeschwindigkeitsinternet® eine LAN-

Verbindung mit dem Geratenamen ,IBAAG USB Remote NDIS Network Device*.

Markieren Sie diesen Eintrag und wahlen Sie aus

dem Meni ,Datei - ,Eigenschaf-

ten“. Ein neuer Dialog ,Eigenschaften von LAN-Verbindung ...“ wird geoffnet.

L Eigenschaften yon LAN-¥erbindung 5 21x|
Allgemein | tuthentifiziening I Erweitert |
“erbindung herstellen Uber:

I B2 1BAAG LISB Remate NDIS Netwark

Diese Yerbindung verwendet folgende Elemente:

E File and Printer Sharing for Microsoft Metwarks d

CTEwP hed
Interet Pratocal (TCPAP)

= g

[einstallieren (Ei;nscham

——

Installieren

r~ Beschreibung

TCF/IP, dag Standardpratokoll fur Wak-Metzwerke, das den
Datenaustausch Liber verschiedene, miteinander verbundene
Metzwerke ermaglicht.

[~ Symbal bei Verbindung im Infobereich anzeigen

¥ Benachrichtigen, wenn diese Verbindung eingeschidnkte oder
keine Konnektivitat besitzt

ak Abbrechen
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7. Suchen Sie in der Liste in diesem Dialog den Eintrag ,Internetprotokoll (TCP/IP)*
und markieren Sie diesen. Klicken Sie auf <Eigenschaften>. Ein neuer Dialog ,Ei-
genschaften von Internetprotokoll (TCP/IP)“ wird gedffnet.
jenschaften i
Allgemeinl

IP-Einstellungen konnen automatisch zugewiesen werden, wenn das
Metzwerk digse Funktion unterstiitzt. Wenden Sie sich andernfalls an
den Metzwerkadministrator, um die geeigneten |P-Einstellungen zu
beziehen.

" |P-tdresse automatisch beziehen

+ Folgende |IP-&diesse verwenden;

IP-&dresse:

192.168. 0 . 2

Subnetzmaske:

285255285 . 0

Standardgatemway:

£ DNE-Serveradiesse automatisch bezishen

—(* Folgende DMS-Serveradressen verwenden:

Bevorzugter DMS-Server: I . . .
Alterativer DNS-Server: I . . .

Erweitert... |
ok Abbrechen

8. Wahlen Sie ,Folgende IP-Adresse verwenden® und tragen Sie in das Feld ,IP-
Adresse*® die Adresse ,,192.168.0.n“ mitn = 2...254 und in ,Subnetzmaske“ den
Wert ,255.255.255.0“ ein.

9. Beenden Sie den Dialog mit <OK> und den vorhergehenden mit <SchlieRen>.

10. Jetzt kbdnnen Sie das Gerat Uber USB parametrieren.
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10.1

Konfiguration mit ibaPDA

Um Daten tber ibaBM-CAN messen und aufzeichnen zu kénnen, bendtigen Sie ibaPDA
Version 6.24 oder hdher.

Hinweis

Die grundlegenden Gerateeinstellungen wie Netzwerkeinstellungen, Kennworter,
Firmware etc. sollten vorher tGber das Webinterface vorgenommen werden. (Siehe
Kap. 11 ,Webinterface®)

Die spezifischen Kommunikationsparameter der Messdaten, wie z. B. ID der Signalgeber,
Adressbereiche im Telegramm, und alle zu messenden Signale werden mit ibaPDA defi-
niert. Die Konfigurationsdateien werden in einem nichtfliichtigen Speicher im Gerat abge-
legt.

Die Telegramme auf dem CAN-Bus missen dem Anwender bekannt sein, um die zu mes-
senden Daten in die Konfigurationsdateien in ibaPDA eintragen zu kénnen. Von einem
Signal muss bekannt sein:

Q an welchem Bus das Signal empfangen werden soll,
Q die ID des Senders,

Q wo in dem Telegramm das Signal steht, bzw. wo der Wertebereich fir mehrere Sig-
nale beginnt (Byte-Offset) und welche Datentypen vorhanden sind. Die Adresse ist
der Byte-Offset innerhalb der Nutzdaten.

Erste Schritte zur Konfiguration in ibaPDA
1. Stellen Sie die Spannungsversorgung her und schalten das Gerat ein.
2. Verbinden Sie den PC mit ibaBM-CAN (USB oder TCP/IP).

3. Verbinden Sie den TX-Anschluss des Gerates mit dem RX Eingang auf der ibaFOB-
Karte mit einem LWL-Kabel.

4. Starten Sie ibaPDA@ und 6ffnen Sie den I/O-Manager (Hardware) E .

5. Flgen Sie ein Modul ibaBM-CAN hinzu. Wahlen Sie hierfir im I/O-Manager den
entsprechenden Link der FOB-Karte, an dem ibaBM-CAN angeschlossen ist. Kli-
cken Sie mit der rechten Maustaste auf den Link und wahlen Uber das Kontextme-
nd ,Modul hinzufiigen — ibaBM-CAN* aus. Wahlweise kann auch eine automatische
Erkennung durchgefuhrt werden, wenn Sie im Kontextmenu ,Autom. Erkennung®
auswahlen.

£ iba I/0-Manager

O EEH» B Gruppen Technastring  Alarme
—

=4k Allgemein
=] ibaFOB-Zio-D
B .
+ E Lin r fModul hinzufdoen 4 |
] KIic:l| B} Autom, Erkennung
=2 oPC
£ Klicken um Modul anzufiigen ..
H Flayback E
=-¥5 TCP/P Modbus Server
g Klicken um Modul anzufiigen ..
=-¥C TCP/IP Modbus-Client

£ Klicken um Modul anzufiigen ..
=B RV HIPA] r

Fob Fast module

Generic flesx

ibABM-CAN |
ibaBM-COL-Bi-o

Al

PR RPFERF

T

-ibaBM-CAN* wird nun unterhalb des Links Ihrer FOB-Karte angezeigt.
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6. Stellen Sie im Register ,Allgemein“ die Parameter flr ibaBM-CAN ein, siehe Kap.
10.2.1.1 ,ibaBM-CAN - Register Allgemein®.

7. Legen Sie ein untergeordnetes Sniffermodul an. Hierzu klicken Sie mit der rechten
Maustaste auf das ibaBM-CAN Geratemodul und wahlen Uber das Kontextmenu
»,Modul hinzufligen“ das Folgemodul ,Sniffer”.

¥ iba I/O-Manager

AEEH» B Gruppen Technostring  Alarme =

=5k Algemein
=88 ibaFOB-Zio-D ibaBM-GA

- E g}ﬁw— i ein < Diaghose
B Klick Modul hinzufdgen » | B  sSniffer
@ IE Li'r'kil S3 Kopieren ame a3 prefis False
b ?ﬁ ﬁjé(llcken ur i 3 Export ;:nstelh.ngen s
i Klicken um b X Loschen " True
H Flayback. “

Mame ibaBM-CAN

MR TrDID kdedba e T e e

Wahlweise kénnen Sie flir das Hinzufligen eines Folgemoduls auch den blau hinter-
legten Befehl ,Klicken um Modul anzufugen...“ anwahlen.

8. Folgender Dialog 6ffnet sich:

i Modul hinzufiigen

Modul Typ :

[ Sniffer

[ ok | [ abbechen |

Sie kénnen nun einen Namen vergeben und mit <OK> das Sniffermodul anlegen.
Das Sniffermodul wird nun unterhalb des Links ibaBM-CAN angezeigt.

9. Konfigurieren Sie die Signale, die erfasst werden sollen im Folgemodul Sniffer, siehe
Kap. 10.2.2 ,Folgemodul Sniffer®.

10.Zum Ubernehmen der Einstellungen klicken Sie auf <OK> oder <Ubernehmen>.
ibaPDA fiihrt jetzt die Uberpriifung der Konfiguration durch. Wenn die Konfiguration

fehlerfrei ist, dann wird die Konfiguration in ibaPDA Gbernommen und in das Gerat
Ubertragen.
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10.2

10.2.1

Geratemodul und Folgemodul im I/O-Manager

Hinweis

Das ibaBM-CAN Modul dient der Konfiguration globaler Parameter wie z. B. der Baud-
rate der Busse. Die Konfiguration der analogen und digitalen Signale erfolgt im Fol-

gemodul ,Sniffer.

Modul ibaBM-CAN

Einstellungen globaler Parameter werden im |/O-Manager unter dem Modul ,ibaBM-CAN*
vorgenommen.

Die nachfolgende Abbildung zeigt das Gerat ibaBM-CAN im I/O-Manager von ibaPDA:

“F iba If0-Manager

J 5 5 e %1 LB |Hardware | Gruppen Technostring  Ausgsngs

- 4r Algemein

s (X
B (0

B Klicken um Modul anzufligen ...
= §C TOPAP Modbus-Client

o

ibaBM

721

By Allgemein " Analog | [l Digital | < Diagnose

E Grundeinstelungen

Autom. Konfiguration Ubertrag
E Bus 0

b k* Klicken um M odul anzufiigen .. Veriegelt False
+ i Bketiviert True
n‘ﬁ $CKlu:ken um Modul anzufugen . Name ibaBM-CAN
= Zeitbasis 10 ms
= e Flicken um Modul anzufligen . Name als Prefis verwenden  False
i Playhack B Yerbindung
= lv; TCRAR Modbug Server IP-tidiesse can_0100

True

ﬂ Klicken um Modul anzufligen . Baudiate 1 MBS
2 f V!ltue\l Timeout 10
B Klicken um Modul anzufligen . Bestitigen False
Micht abgehild=t B Bus 1
Baudrate 1 MEit/s
Timeaut 105
Bestétigen Falze

(4]

Name
Der Mame des Moduls

(5]

COB Timzouts einzstellen

Eonfiguration ins G erdt schieiben

(6

i T
1]

256 512 7BG

‘\Ill\\lllllll\lll\\l
1024 1280

1636 1752 2048

128 [ Ok ] [ Ubemehmen ” abbrechen

Abbildung 7:

I/O-Manager ibaBM-CAN

Der I/O-Manager ist in verschiedene Bereiche aufgeteilt Im Bereich @ werden die Module
in einer Baumstruktur angezeigt. Durch Markieren eines Moduls werden im rechten Be-
reich des Fensters dem Modul zugehérige Informationen eingeblendet. Unter @ steht der
Name des markierten Moduls.

Die Modulseite ist unterteilt in verschiedene Unterseiten, die mit Hilfe von karteikartenahn-
lichen Registern ® angewahlt werden konnen. Die Felder in Bereich @ beinhalten die
globalen Einstellungen des Gerates. Um die Einstellungsmdglichkeiten eines Feldes im
Bereich ©® anzuzeigen muss das Feld markiert werden. Unter ® kann die Konfiguration in
das Gerat geschrieben werden. Darlber hinaus kénnen tber den Link ,COB Timeouts
einstellen Timeouts fur einzelne Teilnehmer (IDs) definiert werden (COB = Communicati-
on object).

Nachfolgend werden die einzelnen Registerkarten gesondert beschrieben:
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10.2.1.1 ibaBM-CAN - Register Allgemein

-4k Allgemein AR m——
= ibaFOB-2ic-D 5 IVI-(
=B Link D _
f é ibaBM-CAN B Allgemein " dnalog | [ Digital | <% Diagnoss

E Sniffer (0]

& Klicken um Modul anzufiige

B Grundeinstelngen

Yerregelt Falze
& IE' Lir.1k1 B &k tiviert True
e i Klicken um Modul arzufligen .. Mame ibaBM-CAN
=4 OFC ] N Zeitbasis 10 ms
s i Klicken um Modul anzufiigen .. Mame als Prefis verwenden  False
finf Playback B Yerbindung
=5 TCPAP Modbus Server IP-ddresse can_0100

i Klicken um Modul anzufiigen . Autarn. Konfiguration Ubertrag True

=8¢ TCPAP Modbus-Cliert = Bus 0
£y Klicken um Modul anzufiigen .. Baudiate 1 MBit's
= fo V!rtuell Tirneaut 0%
£y Klicken um Modul anzufiigen .. Bestitigen Falsn
Micht abgebildet S Bus 1
Baudrate 1 MBit/s
Tirneout 10s
Bestatigen Falze
Hame

Der Mame des Moduls

Kaonfiguration ing Gerat schreiben
COB Timeouts einstellen

Abbildung 8: Modul ibaBM-CAN - Register Allgemein
Grundeinstellungen

U Verriegelt
True:  Nur berechtigte Benutzer kénnen Anderungen vornehmen
False: Jeder Benutzer kann Anderungen vornehmen

Q Aktiviert
Die Datenerfassung wird fur dieses Modul aktiviert oder nicht.

O Name
Name des Moduls.

Q Zeitbasis
Erfassungszeitbasis, die flr dieses Modul verwendet wird.

O Name als Prefix verwenden

Wenn “True” ausgewahlt ist, wird der Modulname den Signalnamen dieses Moduls

als Prafix vorangestellt.
Verbindung

O IP-Adresse
Die IP-Adresse oder der Rechnername des ibaBM-CAN Gerates.
Der Name setzt sich wie folgt zusammen: can_nnnn.

Dabei entspricht nnnn den letzten 4 Stellen der MAC-Adresse, die auf der Riick-

seite des Gerates aufgedruckt ist.
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Q Autom. Konfiguration libertragen
True: Beijedem Messstart wird die Konfiguration an das Gerat Gibertragen.
False: Beim Messstart wird die letzte Konfiguration verwendet.

Bus X

U Baudrate
Baudrate fur den zugehdérigen Bus (10 kbit/s bis 1 Mbit/s).

Q0 Timeout
Wird innerhalb der definierten Zeit kein Telegramm einer ID am jeweiligen Bus emp-
fangen, so wird ein Timeout fur diesen Bus ausgeldst. Wird der Timeout Uberschrit-
ten, wird je nach Einstellung im Sniffer-Modul in der Signalanzeige entweder der
letzte Wert oder der eingestellte Default-Wert angezeigt.
Ein Timeout kann auch fir jede ID gesondert eingestellt werden, tber ,,COB Time-
outs einstellen®, siehe Kap. 10.2.1.2 ,Register Allgemein — COB Timeouts®.

0 Bestatigen
True: Der Empfang von Telegrammen wird quittiert.
False: Der Empfang von Telegrammen wird nicht quittiert.

Hinweis

Eine Quittierung ist nur notwendig, wenn auf3er dem Teilnehmer "Sender" und dem
ibaBM-CAN kein anderes Gerat am Bus ist.
Wenn auch andere Teilnehmer am Bus sind, kann die Quittierung entfallen.

10.2.1.2 Register Allgemein — COB Timeouts einstellen

Um fir einzelne IDs gesonderte Timeouts einzustellen, klicken Sie auf den Link ,COB
Timeouts einstellen® im unteren Bereich des Registers ,Allgemein®.

F.onfiquration in: Gerat schrelben

COE Timeouts einstellen £

Diese lokalen Timeouts Gberschreiben fiir die angegebene ID die globalen Einstellungen
des Busses.

7 COB Timeouts M=1ES

o
1 Q100 F] 100

[ OF. ] [ Cancel

Abbildung 9: ibaBM-CAN, Register Alilgemein — COB Timeouts
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10.2.1.3

COB Timeouts

Q0 Bus
Physikalischer Busanschluss des Gerates, an dem das Signal gemessen werden
soll.
Wertebereich: 0,1

Q COBID
ID des CAN-Bus Teilnehmers.
Wertebereich:
Standard-ID (11 bit): 0x1..0x7ff (1..2047 4¢,)
Extended-ID (29 bit): 0x1..0x1f ff ff ff (1..536 870 911 4¢)
Q0 Extended COB ID
Ohne Haken: Der Standard-ID Bereich wird verwendet (11 bit).
Mit Haken: Der Extended-ID Bereich wird verwendet (29 bit).
Q Timeout (ms)

Wird innerhalb der definierten Zeit kein Telegramm einer ID empfangen, so wird ein
Timeout fur diese ID ausgeldst.

ibaBM-CAN - Register Analog

Hinweis

Sind in den Folgemodulen Analogsignale konfiguriert und wurde die Konfiguration auf
das Gerat Ubertragen, so wird hier eine Ubersicht der Analogsignale mit den aktuell
erfassten Werten angezeigt.

SV-GAN
& Allgemein %Analng nr Digital | < Diagnose
Mame Bus | COBID Quelle  Adresse Datentwp | Isktwert

(O = Quelle: (07 .

0| [0:0]: Analogo] 0 0x200 IO 0| BYTE 103
1 [D:1]: Analog[1] i Q200 IO 1 INT -8
2| [0:2]: AnalogE] 0 0x200 | 1O 1| WoRD 65528
3 [0:3]: Analog[3] 0 0x200 Time 0 DWORD 206228
4| [0:4]: Analogl4] 1 0100 10 0| EBYTE 95
5 [0:5]: Analog[s] 1 0100 IO 1 IMT -1
6 [0:6]: Analogla] 1 0x100 IO 1| WORD B5535
7 [0:7]: Analog[7] 1 0100 Time 0 DWORD 206322

Abbildung 10: ibaBM-CAN - Register Analog

Q0 Name
Signalname, der im Sniffermodul eingetragen ist.

Q Bus
Physikalischer Busanschluss des Gerates, an dem das Signal gemessen werden

soll. Wertebereich: 0,1

COBID

ID des CAN-Bus Teilnehmers.

Wertebereich:

Standard-ID (11 bit): 0x1..0x7ff (1..2047 4¢,)

Extended-ID (29 bit): 0x1..0x1f ff ff ff (1..536 870 911 4)
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O Quelle

Quelle der Daten:

1O: Datenbereich des CAN-Telegramms.

TIME: Datenbereich ibaBM-CAN (Messzykluszeit).
RAM: nur fir Servicezwecke

DPR: nur fir Servicezwecke

O Adresse

Byte-Adresse des gewiinschten Signals.

U Datentyp

Datentyp des Signals.

Q Istwert

Aktueller Wert des Signals.

10.2.1.4 ibaBM-CAN - Register Digital

Hinweis

Sind in den Folgemodulen Digitalsignale konfiguriert und wurde die Konfiguration auf

das Gerét tibertragen, so wird hier eine Ubersicht der Digitalsignale mit den aktuell

erfassten Werten angezeigt.

BM-LAN
& Allgemein i Analog I Digital <3# Diagnose
Mame Bus  CORID Quelle | Adresse Bit-Mr, | Istwert
(S| = Cuelle: (00 ' '
0 [0.0]: Digital[o] 0 0x200 | I 4 1] 0
1 [0.1]: Digital[1] 0 0x200 IO 4 1 1
& [0.2]: Digital[Z] 0 0x200 | 0 4 z a
3 [0.3]: Digital[3] 0 0x200  Skatus a ] 1
4 [0.4]: Digital[] 1 0x100 | IC 4 ] 1
5 [0.5]: Digital[5] 1 0x100 IC 4 1 i}
& [0.6]: Digital[&] 1 0x100 | IC 4 z i}
7 [0.7]: Digital[7] 1 0x100 | Skatus a ] 1
Abbildung 11: I/O-Manager ibaBM-CAN Register Digital
O Name, Bus, COB ID
siehe Register “Analog”.
Q Quelle
Quelle der Daten:
10: Datenbereich des CAN-Telegramms
STATUS: Datenbereich ibaBM-CAN (Statusinformationen)
RAM: nur fir Servicezwecke
DPR: nur flr Servicezwecke.
U Adresse

Byte-Adresse des gewiinschten Signals.

U Bit-Nr.

Bitnummer des Signals innerhalb des Bytes.

Q Istwert

Aktueller Wert des Signals.
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10.2.1.5 ibaBM-CAN - Register Diagnose

Im Register ,Diagnose” im |/O-Manager von ibaPDA wird der Betriebszustand fir jede ID
an beiden CAN-Bussen des Gerates angezeigt.

ihaBM-GAN

COBg an Buz 0

COEsz an Buz 1

Abbildung 12: ibaBM-CAN — Register Diagnose

Darstellung Darstellung Mithoren dieser ID CAN-Telegramm inner-
als Bild Erlauterung ist konfiguriert halb der Timeout-Zeit
empfangen
- Rot mit dlinnem v X
Rand
- Griin mit diinnem X v
Rand
- Griin mit dickem v v
Rand
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10.2.2 Folgemodul Sniffer

Unter dem Modul ,ibaBM-CAN*“ kdnnen mehrere Sniffermodule angelegt werden. Dadurch
kénnen Signalgruppen mit unterschiedlichen Einstellungen angelegt werden.

Die folgende Abbildung zeigt die Einstellungen modulspezifischer Parameter:

:Eliba I/0-Manager

] 5 I 2] L% |Hardware | Gruppen Technostring  Alarme
+-£% Allgemein 3 0
S B9 baFOBZi0D [E
=B Link0
Iy B ibaBM-CEN B Aligemein ™ &nalog | [ Digital
Y Sniffer (0] B Grundeinstelungen
: i Klicken um Madul ang] Veriegel Fake
al '3 Link 1 Akliviert True
. * Klicken um Maodul anzufiigen | Mame Sniffer
=24 opC Modul Ny [
- 5 Klicken um Modul anzufiigen | Zeitbasis 100 ms
i Flayback Verstatkung und Offset anzeic@iic] ~
= f Virtue\l B CAN
* Klicken um kodul anzufiigen | Erweitarte COE IDs Fakse
Nicht abgebildet B Erweitert
Anzahl Analagsignale b4
Anzahl Digitalsignale 64
Default-werte akliviersn Tiue
Yerstarkung und Offset anzesgen
Spalten fur Yerstarkung und Offset in der Analogsignaltabelle
anzeigen oder verbergen
I\Ill\Ill\\Ill\lll\\ll\\lll\‘ll\‘ l IU
< o 128 256 384 512 540 753 om0 14 2k [Obermetren | [ Avtrschen

Abbildung 13: Folgemodul Sniffer - Register Allgemein

10.2.2.1 Folgemodul Sniffer - Register Allgemein
Grundeinstellungen

U Verriegelt, Aktiviert, Name
siehe Modul ibaBM-CAN — Register Allgemein

Q0 Modul-Nr.
Logische Modulnummer zur eindeutigen Referenzierung von Signalen z. B. in Aus-
drucken und ibaAnalyzer. Wird von ibaPDA automatisch vergeben, kann aber ver-
andert werden.

Q Zeitbasis
Erfassungszeitbasis, die flr dieses Modul verwendet wird. Die Zeitbasis fir das

Sniffermodul muss ein Vielfaches der allgemeinen Erfassungszeitbasis unter
ibaBM-CAN sein.

U Verstarkung und Offset anzeigen
True: die Spalten fur Verstarkung und Offset werden in der
Analogsignaltabelle angezeigt
False: die Spalten fir Verstarkung und Offset werden in der
Analogsignaltabelle nicht angezeigt

CAN

QO Erweiterte COB IDs
True: das Modul verwendet erweiterte 29 bit COB IDs
False: das Modul verwendet Standard 11 bit COB IDs:
Standard-ID (11 bit): 0x1..0x7ff (1..2047 4c,)
Extended-ID (29 bit): 0x1..0x1f ff ff ff (1..536 870 911 4;)
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Erweitert

QO Anzahl Analogsignale
Anzahl der mdglichen Analogsignale in diesem Modul.

U Anzahl Digitalsignale
Anzahl der méglichen Digitalsignale in diesem Modul.

O Default-Werte aktivieren
True: Wird der Timeout dieser ID Uberschritten, dann
sendet das Sniffermodul den eingestellten Default-Wert
False: Wird der Timeout dieser ID Uberschritten, dann
sendet das Sniffermodul den zuletzt gesendeten Signalwert.

10.2.2.2 Registerkarte Analog

=E iba I/0-Manager

1 5 2] % |Hardware | Gruppen Technostring Alarme | 23 (33
-4 Algemein -
o 9 baFOEZioD aﬂlm i'j'
=1 a\kibuaEM—D-\N B Algemein | "\ Analog| Il Digital
% -' Modul ]| Mame Einheit Gain Offsst Bus COB D Quells Adresse Datentyp af;;”‘t' Aktiv
=985 oPC 1 Zelt 282 1 0 i 0x282 Time 0x0 DWORD 0
B Klicken um Modul anzufiigen || 2| data 16383,5 ] 1} 0=282|ID 0=2 | BYTE 0
Hef Plapback 3 data0z 1 0 [1} 0x282 10 023 BVTE 0
ot Vitel 4 1 0 0 a0 10 x4 | BYTE 0 O
iy Klicken um Madul anzufiigen |
Nicht abgebidet 5 1 0 0 a0 10 05 BYTE o O
& 1 o o 0x0 10 Ozt BYTE 0 D
7 1 0 i 00 10 0x7 BVTE o O
8 1 0 i oxl 10 0x0 | BVTE o [0
9 1 0 i ol 10 0x1 BVTE o O
10 1 0 0 ol 10 0x2 BYTE o O
11 1 0 0 o1 10 0x3 BYTE o O
12 1 o o Oxl 10 Ox4 BYTE 0 D
13 1 o o ox1 10 Ox5 BYTE 0 D
14 1 0 i oxl 10 08| BYTE o [0
15 1 0 i oxl 10 0x7 BVTE o O
16 1 0 i 2 10 0x0 | BYTE o O
17 1 0 0 me2 10 0x1 BYTE 0 O
18 1 0 0 me2 10 0x2 BYTE o O
19 1 o o o2 10 0x3 BYTE 0 D
za 1 o o oxz 10 Ox4 BYTE 0 D
21 1 0 i o2 10 05 BVTE o [
2z 1 0 0 02 IO 08 BVTE ol [N &
. 5 T T T ‘ T T T ‘ T T T | T T T ‘ T T T ‘ T T T ‘ T T T T T T 5 [ o 1 [ Ubemehmen] [ Abbrechon ]
0 128 256 334 512 £40 768 836 1024

Abbildung 14: Folgemodul Sniffer - Registerkarte Analog

U Name
Hier kdnnen Sie einen Signalnamen eingeben und zusatzlich zwei Kommentare,

wenn Sie auf das Symbol im Feld Signalnamen klicken.

Q Einheit
Hier kdnnen Sie die Einheit des gemessenen Signals eingeben.

QO Gain/Offset
Steigung (Gain) und y-Achsenabschnitt (Offset) einer Geradengleichung. Hiermit
koénne Sie einen normierten, einheitenlos tUbertragenen Wert in einen physikali-
schen Wert umrechnen lassen.
Mittels Mausklick in die Felder Gain oder Offset und anschlieRendem Klick auf das
Symbol &1 6ffnet sich das Dialogfenster der Zwei-Punkt-Skalierung.
Die Werte entsprechen folgenden Grofien:
X1: Maximaler Messwert des Signals
Y1: Maximale physikalische Grofie
X2: Minimaler Messwert des Signals
Y2: Minimale physikalische Grolie.
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w1l |a32767 v [10
I
2 : [] Svmmetrizch
w2 |-227E7 v2 |10
e
| ok || abbrechen |

0 Bus

Physikalischer Busanschluss des Gerates, an dem das Signal gemessen werden
soll.
Wertebereich: 0,1

COBID

ID des CAN-Bus Teilnehmers.

Wertebereich:

Standard-ID (11 bit): 0x1..0x7ff (1..2047 4c,)

Extended-ID (29 bit): 0x1..0x1f ff ff ff (1..536 870 911 4¢;)

Quelle

Quelle der Daten:

1O: Datenbereich des CAN-Telegramms.
TIME: Zeitabstand der CAN-Telegramme in ps.

Hinweis

Mit der Einstellung , TIME® werden die zeitlichen Abstande zwischen den Signalen
gemessen. In der Spalte ,Datentyp” wird automatisch DWORD ausgewabhlt, in der
Spalte Adresse muss ,,0“ eingetragen werden, sonst kann es zu Fehlermeldungen

kommen.

RAM:
DPR:

nur fUr Servicezwecke
nur fur Servicezwecke

Q0 Adresse
Byteadresse des gewiinschten Signals.

Q Datentyp
Der Datentyp des Signals kann aus einem Dropdown-Menu ausgewahlt werden.

Datentyp Beschreibung Wertebereich
Big Endian | Little Endian
BYTE BYTE 8 Bit ohne Vorzeichen 0 bis 255
INT_B INT 16 Bit mit Vorzeichen -32768 bis 32767
WORD_B | WORD 16 Bit ohne Vorzeichen 0 bis 65535
DINT_B DINT 32 Bit mit Vorzeichen -2147483648 bis 2147483647
DWORD_B | DWORD 32 Bit ohne Vorzeichen 0 bis 4294967295
FLOAT B | FLOAT |IEEE754; Single Precision; | 1,175-10" bis 3,403:10%
32 Bit Gleitkomma
Tabelle 6: Datentypen

Ausgabe 1.1

37



Handbuch ibaBM-CAN

O Default-Wert
Wird der Timeout fur diese ID Gberschritten, dann sendet das CAN-Modul den hier
eingestellten Default-Wert.

O Aktiv

Aktivieren/Deaktivieren dieses Signals.

10.2.2.3 Folgemodul Sniffer - Register Digital

:Eljba I/0-Manager.

5 £ Hardware | Gruppen Technostring Alarme | 53
=3
43 Allgemein ar (0
= B9 baF0B-ZioD H
=B Link0
\:j By ibaBM-CAN B Algemein | "\ Anslog | Il Digital
159 Sniffer 0] Default-
* Klicken um Modul anz Marne: Bus COBID Quelle Adresse Bit-hr. wert Aktiy
e D T oo I
i Fiokenum o anuicen | B L - L
9 0FC 1 Signal2 0 0x64 10 0x0 1 [
5 Klicken um Madul anzufiigen || 2 1] Ox64 IO 0x0 z i} F1
g
J)ujf 5"”":‘* 3 o x4 10 i) 3 0 O
= fe Wirtuel
i Kicken um Modul anzufiigen || 0 0x64 10 00 4 o O
Micht abgehildet 5 1] Ox64 IO 0x0 5 i} I
3 ] Ox64 10 0x0 & [1} il
7 i] Oxéd 10 ox0 7 1} al
8 ] Ox64 10 X1 (1] [1} dl
9 i] Oxhd 1O ox1 1 [1} al
10 [i] 0x64 10 Ox1 z o [
11 o Ox64 10 0x1 3 o [
12 [i] Ox64 10 Ox1 & o [0
13 a 0x64 10 0x1 5 0 [
14 i} Ox6d4 10 0x1 3 o [
15 [i] Oxed 10 Ox1 7 0 [
16 o Ox64 10 0x2 a o [
17 [i] Oxe4 10 ox2 1 o [0
18 0 0x64 10 0x2 z o [
19 o Ox64 10 0x2 3 o [
20 [i] 0x64 10 0x2 4 o O
21 o 0x64 10 02 5 o [
22 0 Ox64 10 0x2 6 ol [ [
T T T | T T T | T T T | T T T | T T T ‘ T T T | T T T ‘ T 7 T ‘ [ I 0
k3 L] 128 256 384 512 540 768 895 e O 0K, (beinchmen] [ Abbrechon |

Abbildung 15: Folgemodul Sniffer - Registerkarte Digital

O Name, Bus, COB ID
siehe Folgemodul Sniffer - Register Analog.

U Quelle
Quelle der Daten:
10: Datenbereich des CAN-Telegrammes.
STATUS: Datenbereich ibaBM-CAN (Statusinformationen)
RAM: nur flr Servicezwecke
DPR: nur flr Servicezwecke
QO Adresse

Die Digitalsignale werden byteweise verwaltet und tber einen Byte-Offset und die
Bitnummer identifiziert. Der Parameter ,Adresse” beschreibt den Byte-Offset des

Bytes, in dem sich das gewunschte Signal befindet.
Q Bit-Nr.

Geben Sie hier die Bitnummer des Signals innerhalb des Bytes ein.

QO Default-Wert

Wird der Timeout fir diese ID Uberschritten, dann sendet das CAN-Modul den hier

eingestellten Default-Wert.

Q Aktiv
Aktivieren/Deaktivieren dieses Signals
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11

11.1

Webinterface

Zur Konfiguration der Grundeinstellungen verfligt das Gerat tUiber einen Webserver. Wenn
die Ethernet-Verbindung zwischen Gerat und Rechner aufgebaut ist, dann kann mit dem
Internet-Browser (z. B. Internet Explorer oder Mozilla Firefox) auf das Gerat zugegriffen
werden. Im Gerat sind entsprechende Webseiten zur Parametrierung hinterlegt.

Tipp

Sind die Grundeinstellungen des Gerates (Netzwerk, Passwoérter) erst einmal mit dem
Webinterface vorgenommen worden, dann muss fir die weitere Konfiguration der
Messdaten der I/O-Manager im ibaPDA-System verwendet werden.

Mit dem ibaPDA-System kénnen jederzeit gesicherte 1/O-Konfigurationen wieder in das
Gerat Ubertragen werden.

Weitere Informationen zur Konfiguration der Messsignale in ibaPDA lesen Sie im Kapi-
tel 10 ,Konfiguration mit ibaPDA".

Aufruf des Webinterfaces

1. Wenn Ihr Rechner mit dem ibaBM-CAN Uber Ethernet oder USB verbunden ist, dann
starten Sie den Internet-Explorer.

2. Geben Sie in die Adresszeile (URL) die Internetadresse des Gerates ein

Wenn Verbindung liber ... dann URL ...

USB-Schnittstelle http://192.168.0.1

Ethernet TCP/IP-Schnittstelle http://can_nnnn

(mit DHCP-Server im LAN) nnnn = letzte vier Stellen der MAC-Adresse
(siehe Geratelabel)

Tipp
In Abh&ngigkeit von der Sicherheitsstufe des Internet-Explorers ist es eventuell not-

wendig, dass die Adresse http://can_nnnn/diag in die vertrauenswirdigen Seiten einge-
tragen werden muss.

Zum Schutz vor unbeabsichtigtem Zugriff auf das Gerat, werden bei erstmaligem Anspre-
chen des Webinterfaces nach dem Start des Internet-Browsers ein Benutzername und ein
Kennwort abgefragt.
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Connect to can_
Y

Connecting ko can_

Benutzernane: |ﬂ can v|

Eenrwort: | enel |

[ Ikenrmwort speichern
I OK ] [ Abbrechen
Das Gerat kennt 2 Benutzer fur die Bedienung des Webinterfaces:
Benutzer Rechte B.-name  Kennwort
Normalanwender | Anzeigen von Diagnose- und can can
Statusmeldungen

Administrator Anzeigen von Diagnose- und admin can

Statusmeldungen
Netzwerkparameter andern
Kennworte andern fiir beide Benutzer

Firmware-Updates fir das Gerat vornehmen

Der Benutzer ,admin® sollte nur erfahrenen Anwendern zur Verfligung stehen, da ein ver-
sehentliches Andern der Netzwerkparameter zur Folge haben kénnte, dass ein Zugriff auf
das Gerat Uber Ethernet nicht mehr mdglich ist und die Gerateparameter auf die
Werkseinstellung zuriickgesetzt werden miissen. Andern Sie daher nach Méglichkeit um-
gehend das Passwort fir den Benutzer ,admin®.

Tipp

O

Es gibt die Mdglichkeit, die Passworter auf den Auslieferungsstand zurtickzusetzen,

z. B. wenn Sie ein Passwort vergessen haben. Siehe dazu Kapitel 7.2.6 ,Drehschalter

S1und S2°.

Nach der Anmeldung mit einem Benutzernamen wird die Startseite angezeigt.

40

Ausgabe 1.1



ibaBM-CAN Handbuch

11.2 Info - Startseite

b o o

~ CAN_037A

Serial Number: 0000001 °
Network Device Name: CAN_037A
IP Address: 192.168.11.163

MAC Address: 00:15:b2:00:03:72
CAN Beard Status: CAN board up and running

Software Version: AB
Hardware Version: A2

WaC ST

iba AG ‘ \Device up and running. e ‘ \ 12:01:09 U

Abbildung 16: Startseite des Gerates
Die Webseiten sind vom Grundaufbau gleich:

© Das Kopffeld im oberen Bereich der Seite enthalt Informationen Uber die mo-
mentan gewabhlte Seite.

® Das Navigationsfeld stellt Buttons zur Verfligung, um die einzelnen Webseiten
anzuwahlen.

© Der Seiten-Informationsbereich stellt die gewlinschten Informationen der ge-
wahlten Webseite zur Verfligung und gestattet bei Bedarf Eingaben.

® Die Startseite zeigt zusatzlich noch Informationen (iber das Gerat:

o Geratetyp
e Seriennummer

o Geratenamen im Netzwerk (wird bei automatischer Vergabe einer Netz-
werkadresse durch einen DHCP-Server benétigt)
o Netzwerk-IP-Adresse des Gerates
¢ MAC-Adresse (Hardware-Netzwerkadresse) des Ethernet-Zugangs und
e Status des CAN-Controller Boards
e Software- und Hardware-Version
© Die Statuszeile gibt Informationen tiber den Gerate-Gesamtstatus und die mo-
mentane Geratezeit. Die Geratezeit ist in der aktuellen Version nicht einstellbar,
das Gerat startet immer um 12:00 Uhr. Systembedingt werden die Statusinfor-

mationen nicht kontinuierlich aktualisiert, sondern nur bei jedem neuen Aufbau
der Webseite.

Die Startseite kann aus jeder anderen Webseite mit Anklicken des Buttons <Info> er-
reicht werden.
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11.3 Administratorfunktionen

Die Administrationsseite ermdglicht das Andern der Passwoérter und das Einspielen von
Firmwareupdates in das Gerat. Diese Seite ist daher nur dem Benutzer ,admin® zu-
ganglich.

CAN 037A

Device Administration

[Change "admin” Password

0Old password New password retype password

IChange "can" Password

Old Password New Password retype password

Update Device Firmware

o oo

File| Durchsuchen submit

WA 351

;00000

iba AG | [Device up and running. | [ 00:09:06

Abbildung 17: Administrationsseite

© Hier kann das Passwort des Benutzers ,admin“ gedndert werden
® Hier kann das Passwort des Benutzers ,can“ (Standardbenutzer) geandert werden.

Zur Sicherheit muss das bisher verwendete Passwort eingegeben und das neue
Passwort zweimal angegeben werden. Die Werkseinstellung fur beide Passworter
ist ,can“. Mit dem jeweiligen Button <submit> wird das neue Passwort in das Gerat
Ubernommen.

© Einspielen von Firmware-Updates:

Diese werden von iba herausgegeben, wenn technische Neuerungen oder Ver-
besserungen ein Update der Geratefirmware empfehlenswert machen.

Wenn Sie ein Firmwareupdate von iba erhalten haben, dann wahlen Sie im Dia-
log ,Durchsuchen...” die Datei fur das Update aus. Dies ist im Allgemeinen eine
Datei mit der Endung ,.CAB*, z. B. ,update.SH4.CAB*.

Klicken Sie auf <submit>, um das Update zu libernehmen. Das Update wird
dann in das Gerat geladen, entpackt und installiert.

<« Hinweis

‘= Die Installation kann einige Minuten dauern. Schalten Sie das Gerat nicht aus, da Sie
den Vorgang dadurch unterbrechen. Nach erfolgreicher Installation muss das Gerat
neu gestartet werden.
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11.4

Network - Konfigurationsdaten des Netzwerkes

Mit Klick auf den Button <Network> im Navigationsfeld erreichen Sie die Konfigurationsda-
ten der Netzwerkzugange. Um Netzwerkeinstellungen dndern zu kdnnen, missen Sie als
~-admin“ angemeldet sein.

A5 CAN 037A
_]_ < Network Configuration Parameters

Network Interface: SMC LAN91C111 Ethernet

IP Address EECEET 1 ]
p— Subnet Mask 256 25655, (2]
Enable DHCP ©r
& Default Gateway 132.166.43.1 o
9 submit | reset entries G
@ Network Interface: TCP/IP Gber USB
IP Address 192.168.0.1
Subnet Mask 255 255.255.0
Enable DHCP r
Default Gateway 0.0.00
submit reset entrigs
Wi B o restart
s ..u!}
iba

=

@
=l
a

| [ 13:50:20

Abbildung 18: Netzwerkeinstellungen

Diese Seite zeigt alle Netzwerkadapter, Uber die das Gerat verflgt. Einstellbar sind beim
ibaBM-CAN nur TCP/IP Uber Ethernet und TCP/IP tiber USB (sog. RNDIS).

Die Einstellungen fiir jeden Adapter:

O die IP-Adresse

die zum Netzwerk passende Subnetz-Maske (Subnet Mask)
das ,Default Gateway

Hier kdnnen Sie einstellen, ob ein vorhandener DHCP-Server verwendet wird

® ®© 6 0O

Mit dem Button <submit> werden die Eintrage flr den dazugehérigen Netzwerk-
adapter im Gerat gespeichert.

Mit dem Button <reset entries> werden die Anderungen zuriickgenommen.

Die Netzwerkeinstellungen werden erst gliltig, wenn das Gerat neu gestartet wird.
Das Gerat kann entweder durch Aus- und Einschalten oder Uiber den Button <rest-
art> neu gestartet werden.

Tipp

Bei falschen Eingaben besteht die Gefahr, dass Sie nach dem Neustart keinen Zugang
mehr haben!

Es gibt die Moglichkeit die Netzwerkparameter auf den Auslieferungsstand zuriickzu-
setzen. Siehe dazu Kapitel 7.2.6 ,Drehschalter S1 und S2°.

Hinweis

Wegen der einfachen Punkt-zu-Punkt-Verbindung mit USB und der im Vergleich we-
sentlich langeren Dauer einer Verbindungssuche rat iba ausdrucklich von DHCP bei
USB ab.
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11.5  Settings- Einstellungen
Die Seite fur die Signaleinstellungen wird mit dem Button <Settings> im Navigationsfeld
angewahlt. Um die Signaleinstellungen ansehen zu kénnen, missen Sie als ,admin® an-
gemeldet sein. Diese Seite ist unterteilt in verschiedene Unterseiten, die mit Hilfe von kar-
teikartenahnlichen Registern angewahlt werden kénnen. Die Seite ist wie folgt aufgeteilt:
CAN_037A
CAN Settings
@ fTracerSemp Yﬂlmloq Linkage | Digital Linl-mJeY Status Y Startup Log \‘e
Global Settings
@ Bus Noﬂ. B:;anrﬂa;; Acknan;Iedge Timeau:;nﬂnﬂs;
@ ;:Zarlﬂi.ﬂ:;ESNo. Ext. Timeout (ms) o
(no entries)
Display from COB No ,Dio
v T Ta COB No. =
\‘ iba AG | [bevice up and running. |[ 140446
Abbildung 19: Auflistung globaler Einstellungen
Die Buttons im Bereich @ gelten fiir alle Diagnosewerte. Hier kénnen folgende Funkti-
onen ausgewahlt werden:
Q <activate>: ohne Funktion
Q <load from cf>: ohne Funktion
Die Register in Feld ® ermdglichen, dass zwischen den verschiedenen Typen von Ein-
stellwerten gewechselt werden kann.
Hierbei kbnnen angewahlt werden:
Q Tracer Setup: Anzeige der globalen Einstellungen wie z.B. Baudrate
U Analog Linkage:Anzeige der Einstellungen zu den analogen Werten
U Digital Linkage: Anzeige der Einstellungen zu den digitalen Werten
Q Status: Anzeige des Geratestatus
Q Startup Log:  Status-Informationen Uber die letzte Aktivierung
Der Inhalt der Registerkarten © zeigt Einstellungen und Meldungen der entsprechen-
den Registerkarte.
Die Eingabe @ ermdglicht die Anzeige von ID-Bandern um die Anzahl der angezeigten
IDs und Signale zu begrenzen.
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11.5.1

Tracer Setup (Timeout)

Die Parameter werden im I/0O-Manager von ibaPDA konfiguriert. Weicht die Parameterbe-
zeichnung in ibaPDA von den Spaltennamen hier ab, sind die Bezeichnungen in ibaPDAin
Klammern angegeben.

pe
Tracer Setup Y#‘umlmj Linkage | Digital Li||kaeY Status Y Startup Log W
Global Settings

Bus No. Baudrate Acknowledge Timeout(ms)
0 1000000 Mo 10000
1 1000000 Mo 10000

Local Settings

Bus No. COB No. Ext. Timeout (ms)
0 256 YES 1000
1 512 YES 500

Abbildung 20: Register , Tracer Setup®
Global Settings

Q Bus No.
Physikalischer Busanschluss des Gerates.

U Baudrate
Baudrate fur den zugehorigen Bus (10 kbit/s bis 1 Mbit/s).

Q Acknowledge (ibaPDA: Bestitigen)
No: Der Empfang von Telegrammen wird nicht quittiert.
Yes: Der Empfang von Telegrammen wird quittiert.

Q Timeout (ms)
Wird innerhalb der definierten Zeit kein Telegramm einer ID empfangen, so wird ein
Timeout fir diese ID ausgeldst

Local Settings

Q Bus No.
Physikalischer Busanschluss des Gerates, an dem das Signal gemessen werden
soll.

Q COB No. (ibaPDA: COB ID)
ID des CAN-Bus Teilnehmers

Q Ext. (ibaPDA: Erweiterte COB ID)
No: Es wird der Standard-ID Bereich verwendet (11 bit).
Yes: Es wird der Extended-ID Bereich verwendet (29 bit).

QO Timeout (ms)
Wird innerhalb der definierten Zeit kein Telegramm einer ID empfangen, so wird ein
Timeout fir diese ID ausgeldst.

Hinweis:

Timeouts unter "Global Settings" werden im ibaPDA —I/O-Manager im ibaBM-CAN-Modul
unter "Allgemein" eingestellt. Die Timeouts unter "Local Settings" werden in dem Unterme-
nu "COB-Timeouts einstellen" definiert.
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11.5.2

Hinweis

Die Anzeige im Webinterface verwendet das dezimale Zahlensystem. In ibaPDA wird
das hexadezimale Zahlensystem benutzt.

Analog Linkage (Analogsignale)
Analog LinkaueY[iiqiml LinkaeY Status Y Startup Log W

Sig. Bus COB No.
No. Address Type No. &DPR

0000 0x0040  BYTE 0 1048218 YES 0 1 le] [Rle} 0

Ext. Offset Bytes IO/RAM Correction Default Value Comment

Abbildung 21: Register ,Analog Linkage*

Die Parameter werden im 1/0O-Manager von ibaPDA konfiguriert. Die fur diese Parameter
entsprechenden Spaltennamen in ibaPDA sind in Klammern angegeben.

Q Sig No.
Signalnummer (fortlaufende Nummerierung).

U0 Address
Absolute Adresse des Signals im gesamten Telegramm.

Q Type (ibaPDA: Datentyp)
Datentyp (siehe untenstehende Tabelle).

O Bus No. (ibaPDA: Bus)
Physikalischer Busanschluss des Gerates.

Q COB No. &DPR (ibaPDA: COB ID)
CAN-Bus Teilnehmer ID.

U Ext. (ibaPDA: Erweiterte COB IDs)
No: Es wird der Standard-ID Bereich verwendet (11bit).
Yes: Es wird der Extended-ID Bereich verwendet (29 bit).

0 Offset (ibaPDA: Adresse)
Byte-Adresse des gewiinschten Signals.

U Bytes
Anzahl der Bytes des verwendeten Datentyps.

Q IO/RAM (ibaPDA: Quelle)
Quelle der Daten:
10: Datenbereich des CAN-Telegramms.
RAM: Statusinformationen.

U Correction (ibaPDA: Default-Werte aktiviert)
No: Der Wert eines Signals wird bei einem Timeout nicht korrigiert.
Yes:  Beieinem Timeout wird der Wert auf den Defaultwert korrigiert.

U Default Value (ibaPDA: Default-Wert)
Wert, der nach einem Timeout in ibaPDA angezeigt wird

0 Comment
Interner System-Kommentar.
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11.5.3

11.5.4

11.5.5

Digital Linkage (Digitalsignale)
r Tracer Setup YAlmImJ Linkage | Digital LinkageY Status Y Startup Log w

Sig. .. Bus COB No. . .
No. Address Bit No. &DPR Ext. Offset Bit IO/RAM Correction Default Value Comment
0000 0Ox<0B00 00 O 16777216 YES 0o e} MNO o

Abbildung 22: Register ,Digital Linkage*“

Der Aufbau dieser Registerkarte unterscheided sich nur in zwei Spalten von der Register-
karte der Analogsignale. Nachfolgend wird deshalb nur auf die beiden unterschiedlichen

Spalten eingegangen.

U Bit (nach Address)
Serviceinformation.

Q Bit (nach Offset) (ibaPDA: Bit-Nr.)
Bitnummer des Signals innerhalb des Bytes.

Status

o~
Tracer Sellld}"']Yﬂllfllmj Linkage | Digital Link:nJeY Status I Startup Log |

Board Status:
0 :&nbspOperating (CAN_RUN)

Driver Status:
Measuring

Manager Status:
Measuring

Abbildung 23: Register ,Status*

Diese Registerkarte gibt Auskunft Uber den Status der folgenden Punkte:

Board Status:

Q Status des CAN-Controller Boards.
Driver Status:

O Treiberstatus.

Manager Status:

Q0 Managerstatus.

Startup Log

r Tracer Setup YAl::.ImJ‘{h_")nkm;e Digital Link:nJeY Status Y Startup Log 1

||CAN_Hanager: + Initialization starts..

Abbildung 24: Register ,Startup Log*
Ausgaben des ibaBM-CAN beim Hochfahren.

Tipp

Diese Registerkarte gibt bei einem Fehler genauere Angaben zur Art des Fehlers. Die
Nachrichten kénnen durch ,Copy & Paste” per E-Mail an den Support der iba AG ge-

schickt werden.
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11.6  Time — Zeiteinstellung des Gerats
Mit Klick auf den Button <Time> im Navigationsfeld erreichen Sie die Zeiteinstellung des
Gerats. Hier konnen Sie die Zeiteinstellung &ndern und mit <submit> ans Gerat Ubertra-
gen.
¢ CAN_037A
) 5 Set time
Change time:
» Month [{ MM
& -
Hour [z HH
m Minute [41 MM
Secondfs  S8S
WaC ST
Abbildung 25: Zeiteinstellung
Fir das Gerat ibaBM-CAN ist die Zeiteinstellung ohne Bedeutung.
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12.1

Technische Daten

Bestellnummer
Hersteller

Mechanische Eigenschaften

Arbeitstemperaturbereich
Lagertemperaturbereich
Transporttemperaturbereich
Kihlung

Montage

Feuchteklasse
Schutzklasse
Spannungsversorgung
Stromaufnahme

LWL-Kabel

LWL-Kupplung

Maximale LWL-Lange ohne Repeater

Abmessungen (Breite x Hohe x Tiefe)

Gewicht (inkl. Verpackung und Handbuch)
Anschliusse/Anzeigen
Basisgerit

LWL-Anschlisse

Drehschalter

Spannungsversorgung

Spannungsschalter

LEDs ibaNet-

Kommunikation

2 ST-Steckverbinder

Schnittstellen-Status

| 13.122000
‘ iba AG, Germany

DIN IEC 68-2-6
(bei ordnungsgemaler Montage und DIN-
Hutschiene)

[0 °Chis50°C
|-25°Cbis70°C
|-25°Cbis70°C

‘ Passiv

‘ Aufgeschnappt auf DIN Hutschiene
‘ F, keine Betauung

| 1P20

| DC 24 V +10 % unstabilisiert
| Max. 600 mA

62,5/125 ym

ST Lean

| 2000 m

70 mm x 189 mm x 148 mm
(incl. Hutschienen-Clip)

|Ca. 1.3 kg

S1/S2: Spezialfunktionen
2-poliger Phoenix-Klemmenstecker (schwarz)

Ein-/Ausschalter flr komplettes Gerat

Run (grun); 3,3 Mbit/s (gelb);
32 Mbit/s (weill); Stopp (rot)

CompactFlash® (griin/rot)
Ethernet (grin/rot)
USB (grtin/rot)

Andere Schnittstellen Gerateunterseite Ethernet (Parametrier-Zugang)
USB (Parametrier-Zugang)
Erdungsbuchse
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CAN-Bus-Modul
CAN-Bus

Terminierungsschalter

Briickungsschalter

LEDs

2 x 9-polige D-Sub-Stecker

S4: Abschlusswiderstand fur Bus0O
S5: Abschlusswiderstand fiir Bus1
S6: Trennen bzw. Verbinden von Bus0 und Bus1

Status | BusO ‘Run (griin); Bus (gelb); Active (weil3); Error (rot)

Bus1 | Run (griin); Bus (gelb); Active (weifl3); Error (rot)

12.2 Datenubertragung

Grundplatine

Datenubertragungsrate
(ibaNet Lichtwellenleiter)

Erfassungszeit

Datenmenge

Ethernet
USB

CompactFlash®

CAN-Bus-Modul

CAN-Bus-Datenrate
ID-Bereich

32 Mbit/s

’1ms

512 Analogwerte, max. 1984 Bytes (BYTE, INT, WORD, DINT,
DWORD, FLOAT, Big/Little Endian) + 512 Digitalsignale (Bits)

| 101100 Mbit's
\2.0

‘ Hier keine Funktion

’ 10 kbit/s bis 1 Mbit/s
‘ Standard-IDs 11 bit, Extended-IDs 29 bit
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12.3 MaBblatt
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13 Support und Kontakte

Support

Telefon:  +49 911 97282-14

Telefax: +49 911 97282-33

E-Mail: support@iba-ag.com

Hinweis

Wenn Sie Support bendtigen, dann geben Sie die Seriennummer (iba-S/N) des Pro-

duktes an.

Kontakt

Zentrale

iba AG

Konigswarterstralie 44

90762 Furth

Deutschland

Tel.: +49 911 97282-0

Fax: +49 911 97282-33

E-Mail: iba@iba-ag.com

Kontakt:  Harald Opel

Regional und weltweit

Weitere Kontaktadressen unserer regionalen Niederlassungen oder Vertretungen

finden Sie auf unserer Webseite

www.iba-ag.com.
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