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1.2

Zu diesem Handbuch

Dieses Handbuch beschreibt den Aufbau, die Anwendung und die Bedienung des Gerates
ibaBM-DPM-S. Falls Sie das Gerat im DPM-S-64-Modus betreiben wollen, lesen Sie bitte
die Informationen dazu im Handbuch fur das ibaBM-DPM-S-64 Gerat nach.

Weitere Informationen bezlglich der softwaretechnischen Einbindung und Verwendung
des Geréates finden Sie entweder in speziellen Projektierungsanleitungen oder in den
Handbiichern zu unseren Softwareprodukten.

Zielgruppe

Im Besonderen wendet sich dieses Handbuch an ausgebildete Fachkrafte, die mit dem
Umgang mit elektrischen und elektronischen Baugruppen sowie der Kommunikations- und
Messtechnik vertraut sind. Als Fachkraft gilt, wer auf Grund seiner fachlichen Ausbildung,
Kenntnisse und Erfahrungen sowie Kenntnis der einschlagigen Bestimmungen die ihm
Ubertragenen Arbeiten beurteilen und mdgliche Gefahren erkennen kann.

Schreibweisen

In diesem Handbuch werden folgende Schreibweisen verwendet:

Aktion Schreibweise

Menibefehle Menu ,Funktionsplan®

Aufruf von Menibefehlen “Schritt 1 — Schritt 2 — Schritt 3 — Schritt x”
Beispiel:

Wahlen Sie Menu ,Funktionsplan — Hinzufi-
gen — Neuer Funktionsblock”

Tastaturtasten <Tastenname>

Beispiel:
<Alt>; <F1>

Tastaturtasten gleichzeitig driicken | <Tastenname> + <Tastenname>

Beispiel:
<Alt> + <Strg>

Grafische Tasten (Buttons) <Tastenname>

Beispiel:
<OK>; <Abbrechen>

Dateinamen, Pfade ,Dateiname” |,Test.doc"

Ausgabe 2.11 S
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1.3

Verwendete Symbole

Wenn in diesem Handbuch Sicherheitshinweise oder andere Hinweise verwendet werden,
dann bedeuten diese:

Gefahr! Stromschlag!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die unmittelbare Ge-
fahr des Todes oder schwerer Korperverletzung durch einen Stromschlag!

Gefahr!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht Gefahr durch den un-
sachgemalien Umgang mit Software-Produkten, die an Ein- und Ausgabegerate mit
Steuerungsverhalten angekoppelt sind!

Wenn Sie die Sicherheitsvorschriften zu den zu steuernden Geraten und zu der zu
steuernden Anlage oder Maschine nicht beachten, dann droht Gefahr!

Warnung!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die mogliche Gefahr
des Todes oder schwerer Korperverletzung!

Vorsicht!

Wenn Sie diesen Sicherheitshinweis nicht beachten, dann droht die mogliche Gefahr
der Korperverletzung oder des Sachschadens!

Hinweis

Ein Hinweis gibt spezielle zu beachtende Anforderungen oder Handlungen an.

Wichtiger Hinweis

Hinweis, wenn etwas Besonderes zu beachten ist, z .B. Ausnahmen von der Regel.

Tipp
Tipp oder Beispiel als hilfreicher Hinweis oder Griff in die Trickkiste, um sich die Arbeit
ein wenig zu erleichtern.

Andere Dokumentation

Verweis auf ergdnzende Dokumentation oder weiterfihrende Literatur.

Ausgabe 2.11 G
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2 Einleitung

Das Gerat ibaBM-DPM-S gehért zur Familie der Busmonitore (,ibaBM-..*) und dient den
iba Messwerterfassungs- oder Steuerungssystemen als Schnittstelle zur Datenerfassung
am Profibus DP (,,..DPM.."). AuBerdem gehort es zu einer neuen Gerategeneration (,,..-S*)
mit modularem Aufbau, die u. a. die Daten mit einer hdheren Ubertragungsgeschwindigkeit
an ibaPDA-Systeme senden kann.

Alternativ kann das Gerat ibaBM-DPM-S auch als Ersatz fir ein ibaBM-DPM-64 Geréat
eingesetzt werden. Dafiir lasst es sich im Web-Interface umschalten. Es verhalt sich dann
identisch zum neuen Gerat ibaBM-DPM-S-64. Die zugehdrigen Informationen entnehmen
Sie bitte dem Handbuch des Gerates ibaBM-DPM-S-64. Im folgenden Inhalt wird nur die
Funktion des Gerates ibaBM-DPM-S erlautert.

Im Gegensatz zum Vorganger ibaBM-DPM-64 bietet dieses 2 grundlegende Betriebsarten,
die jeweils ausschlief3lich aber auch kombiniert, d. h. gleichzeitig verwendet werden kon-
nen, den Sniffer-Modus und den Modus als aktiver Slave.

Beide Modi kdnnen auch beim Betrieb des ibaBM-DPM-S am redundanten Profibus mit
SIMATIC S7-400H-Steuerungen verwendet werden.

Sniffer-Modus

Im Sniffer-Modus kénnen mit dem Gerat alle auf einem Profibus versendeten Daten mitge-
lesen werden, ohne dass es einer besonderen Profibus-Projektierung bedarf und ohne
dass das Gerat selbst aktiver Teilnehmer am Bus ist.

Master DP-Slave 10 DP-Slave 20

ibaBM-DPM-S

Sniffer DP-Slave 30

Abbildung 1: Prinzip des Sniffer-Betriebes

Modus als aktiver Slave

Im Modus als aktiver Slave hingegen stellt das Gerat bis zu 8 DP-Slaves dar und ist somit
ein aktiver Teilnehmer am Profibus (wie z. B. ein Siemens ET200). Es kann daher ohne
weiteres in ein bestehendes Profibus DP-Netzwerk mit einem Standard DP-Master inte-
griert werden und muss nur mit entsprechenden Slave-Adressen in der Profibus-
Projektierung berticksichtigt und gezielt mit Daten versorgt werden.

m Ausgabe 2.11 7
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Master DP-Slave 10 DP-Slave 20

ibaBM-DPM-S
akt. Slaves 40..47 DP-Slave 30

Abbildung 2: Prinzip des Betriebes als aktiver Slave

Es koénnen auch beide Betriebsarten gemischt werden. Dann liest ibaBM-DPM-S sowohl
Daten, die fir das Gerat gezielt bestimmt sind als auch Daten flir andere DP-Teilnehmer.

Betrieb am redundanten Profibus

Fir die Nutzung des Redundanzmodus ist eine gesonderte Lizenz erforderlich. Im Redun-
danzmodus ist ibaBM-DPM-S in der Lage, Daten aus redundanten Profibus-Strangen von
S7-400H-Steuerungen mitzulesen und zu erfassen. Das Gerét kann auch hier sowohl im
Sniffer-Modus als auch im Modus als aktiver Slave betrieben werden.

ibaBM-DPM-S Uberwacht den Telegrammverkehr an beiden Profibusstrangen und ent-
scheidet fur jeden Slave individuell, aus welchem Strang die Daten entnommen werden.

Das Gerat kann entweder im Redundanzmodus oder im Normalmodus arbeiten, es ist
kein Mischbetrieb mdglich.

Integration in ein DP-Netzwerk

Die Integration in ein bestehendes DP-Netzwerk erfolgt dabei ohne wesentliche physikali-
sche Veranderungen dieses Netzwerkes. Aufgrund seiner Gré3e und Montagevorrichtung
l&sst sich das ibaBM-DPM-S-Gerét zwischen Master und dem restlichen Netzwerk einfi-
gen. Die Daten vom Profibus kdnnen aufgrund der ibaNet Lichtwellenleiter-Verbindung
(LWL) Uber groRe Entfernungen und durch Bereiche mit hohen elektromagnetischen Fel-
dern ohne Beeintrachtigung tbertragen werden.

Die wichtigsten Kennwerte im Uberblick:

O 2 Profibus-Anschlisse zum Anschluss von 2 DP-Strédngen oder zum Durchschleifen
in einem Strang

Beide Strénge einzeln terminierbar
Profibus-Schnittstelle mit bis zu 12 MBiIt/s
Insgesamt bis zu 8 eigene DP-Slaves, verteilbar auf einen oder beide Strange

Schnelle ibaNet Lichtwellenleiter-Schnittstelle mit 32 MBit/s

00000

Erfassung von bis zu 512 analogen Signalen (max. 1984 Bytes) und 512 digitalen
Signalen in 1 ms

U

Steckplatz filr CompactFlash®Karten fiir Konfigurationsdaten

(]

USB- und Ethernet-Schnittstellen fir die Geratekonfiguration vom Rechner aus

Q Betriebssystem Windows CE®

Ausgabe 2.11 !E :i
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O 00 o

Request-S7 und Request-FM458 mdglich mit ibaPDA-V6 (V 6.17.0 oder héher)
Request TDC mdoglich mit ibaPDA-V6 (V 6.22.0 oder héher)

Automatische Kollisionserkennung
Erweiterte Diagnosefunktionen mit ibaPDA-V6 (6.19.0 oder héher)
Leichte Datenauswahl im Sniffer-Betrieb

Redundanzmodus zum Einsatz am redundanten Profibus (S7-400H) mit ibaPDA-V6
(6.26.3 oder héher)

3 Lieferumfang

Die Lieferung eines ibaBM-DPM-S beinhaltet folgende Komponenten:

Q

Q
Q
Q

ibaBM-DPM-S

ibaBM-DPM-S Handbuch

USB-Kabel (A/B) zur Verbindung des ibaBM-DPM-S mit einem Rechner
Liefer-CD mit folgendem Inhalt:

= GSD-Dateien (fuir "Aktive Slaves")

= USB-Treiber

= Leere Parameterdateien

= Anwendungsbeispiele

Ausgabe 2.11 9
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Sicherheitshinweise

Vorsicht!
Einhalten des Betriebsspannungsbereichs

Das Gerat nicht mit einer héheren Spannung als DC +24 V betreiben! Eine zu hohe
Betriebsspannung zerstort das Gerat und es besteht Lebensgefahr!

Vorsicht!
Anschluss des Profibus-Kabels

Das Profibus-Kabel sollte erst angeschlossen werden, nachdem die Konfiguration der
Laktiven Slaves* korrekt durchgefihrt wurde.

Siehe auch Kapitel 9.4.4.2 ,Register ,Active Slaves* (Festlegung der Slave-
Adressen)” und 11.2 ,Betrieb als aktiver Slave".

Vorsicht!
Offnen Sie nicht das Geréat!
Im Geréat sind keine zu wartende Bauteile enthalten.

Mit dem Offnen des Gerétes verlieren Sie lhren Garantieanspruch.

Hinweis
Reinigung

Verwenden Sie fur die Reinigung des Gerates ein trockenes oder leicht feuchtes
Tuch.

10
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Systemvoraussetzungen

Hardware
Fir den Betrieb:
U DC 24V, 1A Stromversorgung
Fur die Gerateparametrierung:
Q Ethernet- oder USB-Verbindung zu einem PC oder
Q CompactFlash®Karte, ggf. CompactFlash®-Kartenleser
Zum Messen:
Q IBM-kompatibler PC mit folgender Mindestausstattung:
= 1 GHz Pentium Il oder besser
= Mindestens einen freien PCI-Steckplatz (Rechner)
= Mindestens 512 MB RAM
= 4 GB freien Speicher auf der Festplatte fiir Messwerte

Auf unserer Homepage im Internet http://www.iba-ag.com finden Sie weitere Informati-
onen zur Rechner-Ausstattung.

U Mindestens eine Lichtwellenleiter-Eingangskarte vom Typ ibaFOB-D

Q Ein ibaNet Lichtwellenleiter-Patch-Kabel fur Verbindung von ibaBM-DPM-S und
ibaPDA-Rechner

Q Profibus DP-Netzwerk
Betrieb im Redundanzmodus:
Q0 ibaBM-DPM-S-Firmware ab Version B4 unterstiitzt den Redundanzmodus

Q Zuséatzlich muss eine Lizenz erworben werden, die Uber das Web-Interface des
ibaBM-DPM-S freigeschaltet wird.

Hinweis

Zum Erwerb eines Lizenzschlissels fir den Redundanzmodus wenden Sie sich an die
iba AG.

Ausgabe 2.11 11
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5.2 Software
Q Jedes Automatisierungssystem mit DP-Master-Funktion kann Daten an
ibaBM-DPM-S senden.
U4 ibaPDA-V6 / ibaQDR-V6 ab Version 6.10.2 am nicht-redundanten Profibus oder
ibaLogic-V4 zum Messen und Aufzeichnen der Daten.
O ibaPDA-V6 / ibaQDR-V6 ab Version 6.26.3 zum Messen und Aufzeichnen der Da-
ten am redundanten Profibus.
Hinweis
Ab Version 6.17.0 von ibaPDA-V6 sind mit dem ibaBM-DPM-S auch folgende Request-
Zugriffsverfahren moglich:
- ibaPDA-Request-S7
- ibaPDA-Request-FM458.
Ab Version 6.19.0 ist auch das Request-Zugriffsverfahren ibaPDA-Request-TDC mdg-
lich.
Weitere Informationen lesen Sie in den entsprechenden Produkthandbichern.
Hinweis
Im Redundanzmodus steht das Request-Zugriffsverfahren nicht zur Verfigung.
12
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6
6.1

6.2

Montieren und Demontieren

Montieren

1.

2.

Den Hutschienen-Clip an der Riickseite des Gerates oben in die Hutschiene einflh-
ren und das Gerat nach unten-hinten driicken und in die Hutschiene einrasten las-
sen.

Wenn in der Anlage die Vorschrift besteht, dass das Gerat geerdet werden muss,
dann schlie3en Sie die Erdung (Buchse X29) an.

Danach die Spannungsversorgung DC 24 V mit der richtigen Polaritat anschlie3en
und folgende Verbindungen herstellen:

= Lichtwellenleiter zum ibaPDA-System
= Netzwerkverbindung Uber Ethernet TCP/IP oder

= USB-Verbindung zu einem PC mit Web-Browser.

Vorsicht!

Anschluss des Profibus-Kabels

Das Profibus-Kabel sollte erst angeschlossen werden, nachdem die Konfiguration der
»aktiven Slaves* korrekt durchgefiihrt wurde.

Siehe auch Kapitel 9.4.4.2 ,Register ,Active Slaves” (Festlegung der Slave-Adressen)*
und 11.2 ,Betrieb als aktiver Slave”.

Hinweis

Falls erforderlich, kbnnen Sie aber schon den Profibus-Abschlusswiderstand tber Schal-
ter S4 oder S5 aktivieren.

Demontieren

1.
2.

Zunachst alle Verbindungen des Geréates entfernen.

Mit einer Hand oben an das Gerét fassen. Damit das Gerat spater sicher in beiden
Héanden liegt und nicht herab fallt, das Gerat leicht nach unten driicken.

Mit der anderen Hand unten an das Gerét fassen und nach vorne oben ziehen. Das
Gerat l6st sich damit von der Hutschiene.

Ausgabe 2.11 13
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Geratebeschreibung

Kommunikationsschnittstellen

Die Abbildung 3 zeigt die Anbindung des Geréts Uber seine Kommunikationsschnittstellen
in einem Messaufbau:

Q Uber die Profibus-Schnittstellen sind bis zu 2 Profibus-DP-Strange zur Datener-
fassung angeschlossen.

Q Uber die LWL-Schnittstelle sendet ibaBM-DPM-S die erfassten Daten an
ibaPDA-V6.

U Die Parametrierung wird tblicherweise tber die Netzwerkschnittstelle von
ibaPDA-V6 Ubertragen. Alternativ ist dies auch Uber die USB-Schnittstelle oder Gber
eine CF-Karte mdglich.

O Auf die Web-Dialoge wird wahlweise Uber die USB- oder TCP/IP-Schnittstelle zu-
gegriffen.

ibaPDA-V6

Messen
LWL DP-Master
DP-Slave
PROFIBUS DP Strang 1 I I I
DP-Master
DP-Slave
iy JUID
D Parameter g
PROFIBUS DP Strang 2 I I I
USB T _ Parameter
+ Zugriff auf Web-Dialoge
TCP/IP

Abbildung 3: Kommunikationsschnittstellen
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Gerateansichten, Bedienelemente und Anschlisse

Vorderansicht

O LwL-Eingang (RX) X11
(2] Ein- / Ausschalter S11
(3] Betriebszustandsanzeige
O LwL-Ausgang (TX) X10

O Stecker fur
Spannungsversorgung (24 V) X14

X10 ’

ibaBM-DPM-S

® cF., LAN-, USB-Status-LED

" Bus0

@ Profibus Status-LED Bus0
O Profibus Status-LED Busl
© Drehschalter S1
@ Drehschalter S2

St
“ Bus1

® DP-Anschluss Bus0 X40

® Drucktaster S10

® CF-Kartensteckplatz

@ DP-Terminierung BusO S4
® DP-Briicke S6

@ DP-Terminierung Busl S5

@ DP-Anschluss Busl1 X41

Erdanschlussbuchse X29

@ USB-Anschluss X23

Vorderansicht kann von Bild abweichen! @ LAN-Anschluss X22

Riuckansicht
Typenschild

O/N: 1.210
S/N: 000005 :

LD T C€ |

0015BA0DO105 ' MAC-Adresse

: ]
|baBM-DPM-S| Geratebezeichnung
iba Artikelnummer

Seriennummer
CE-Kennzeichen

| X BICIDIE|F|0|X[2|3]|4|5|6[7|8(9 .
w|X|B|CIDIEIF|0[11X|3/4[5/6/7]8]9] Hard- und Softwareversion
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7.2.1

7.2.2

7.2.3

Lichtwellenleiter-Anschliisse RX/ITX @ @
RX: 32 MBit/s LWL-Empfang noch ohne Funktion.

TX: LWL-Sendeschnittstelle mit 32 MBit/s Ubertragungsgeschwindigkeit zur Dateniibertra-
gung an ein ibaPDA-V6- oder ibaLogic-System.

Im ibaPDA-V6- bzw. ibaLogic-System muss eine LWL-Eingangskarte vom Typ ibaFOB-D
eingebaut sein, um die Daten empfangen zu kdnnen.

Ein- /Ausschalter S11 ®

Hinweis

Die Gerate der 1. Serie bis Nr. 500 haben noch die (falsche) Bezeichnung S1 an die-
ser Stelle.

Mit diesem Schalter kann das Gerat ein- und ausgeschaltet werden.

Das Ein- und Ausschalten ist riickwirkungsfrei hinsichtlich des Profibusses, d. h. die tbrige
Profibus-Kommunikation auf dem DP-Strang wird nicht beeintréchtigt, wenn das Gerat ab-
geschaltet wird.

Falls Sie aktive Slaves in ibaBM-DPM-S verwenden, erkennt der Master diese als ausge-
fallen.

Mit Hilfe von Aus- und Wiedereinschalten, wird das Gerat neu gebootet, z. B. wenn ein
nicht behebbarer Fehler ansteht (Error-LED) oder neue Gerateparameter geladen werden

sollen.

Betriebszustandsanzeige (Status-LEDs) ©

LED

Run
(gran)

Status

blinkend
(1 Hz)

an oder aus

Beschreibung

Gerat arbeitet, Schwankungen im Blinktakt deuten auf Uberlastung
des Gerates hin

Controller steht, Gerat ,abgestirzt*

3,3 MBit/s
(gelb)

aus
blinkt

an

Keine Kommunikation 3,3 MBit/s

Dateniuibertragungsrate 3,3 MBit/s (nur senden); nur im DPM-S-64-
Modus

Datenubertragungsrate 3,3 MBit/s (senden und empfangen); nur im
DPM-S-64-Modus

32 MBit/s
(weiR)

aus

an

Keine Kommunikation 32 MBit/s an TX

Datenlbertragungsrate 32 MBit/s an TX OK

Stopp
(rot)

aus
blinkt

an

Normalzustand, alles OK
Gerat ist defekt (Fehler im Hochlauf)

Storung, Gerate-interne Applikationen laufen nicht (evtl. ungiiltige
Parameter oder korrupte Parameterdatei)

Tabelle 1: Betriebszustandsanzeigen LEDs
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7.2.4

7.2.5

7.2.6

7.2.6.1

7.2.6.2

24 V Spannungsversorgung ©

Das Gerat ibaBM-DPM-S muss mit einer externen Gleichspannung von 24 V (ungeregelt)
mit einer maximalen Stromaufnahme von 500 mA betrieben werden. Die Betriebsspan-
nung sollte Gber den mitgelieferten 2-poligen Phoenix Schraubstecker zugefiihrt werden.
Auf Wunsch kdnnen bei iba Hutschienen oder Steckernetzteile bestellt werden.

Status-LEDs der Kommunikationsschnittstellen @

LED Status Beschreibung
CF Aus Keine CF-Karte gesteckt
Grin Karte erkannt (Karte kann auch leer sein), Treiber geladen; LED
flackert bei Datenverkehr
Rot Fehler CF-Karte, z. B. falscher Kartentyp oder Anlaufphase
Ethernet | Aus Ethernet-Kabel nicht angeschlossen
Grin Treiber geladen, LAN bereit; LED flackert bei Datenverkehr
Rot Storung, Treiber nicht geladen
usB Aus Normal, wenn nichts angeschlossen ist
Grin Angeschlossenes Gerat erkannt, Treiber geladen, LED flackert

bei Datenverkehr

Rot Stérung oder Kommunikationsaufbau

Tabelle 2: Status-LEDs der Kommunikationsschnittstellen

Drehschalter S1und S2 ©@ ©®

Mit diesen Schaltern werden einige Spezialfunktionen durchgefinhrt.

Ubertragen von Konfigurationsdaten von der CF-Karte in den Flash-
Speicher

1.
2.

Drehschalter S1 und S2 auf ,,3“ stellen.

Das Gerat mit gesteckter CF-Karte (mit Konfigurationsdateien) und bei gedrickter
Taste S10 einschalten. Wahrend des Bootens wird die Konfiguration von der CF-
Karte in den internen Flash-Speicher geladen. Auf diesem Weg (via CF-Karte) kann
eine mit ibaPDA erstellte Konfiguration in das Gerat Ubertragen werden, auch wenn
keine Ethernet- oder USB-Verbindung besteht.

Zuricksetzen auf die Werkseinstellungen

1.
2.

Drehschalter S1 auf ,,6“ und S2 auf ,9" drehen.

Taster S10 driicken und das Gerat mit S11 aus- und einschalten. Die Betriebszu-
stand-LEDs blinken fur 10 s mit 1 Hz.

Sobald die LEDs zu blinken beginnen, lassen Sie den Taster wieder los.

Das Gerat stellt die Werkseinstellungen wieder her und startet anschliel3end noch-
mals automatisch.

Wichtiger Hinweis

iba AG empfiehlt, anschlieRend die Hexschalter auf ,0“ zurtick zu stellen.
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7.2.7

7.2.8

7.2.9

7.2.10

AnschlieRend sind alle zuvor vorgenommenen Einstellungen geléscht und auf den Auslie-
ferungszustand zurtickgesetzt. Das heifl3t, spezifische Einstellungen zu TCP/IP und USB
sind zuriickgesetzt, auch die Passworter. Gespeicherte Parametrierungen der Signale
(*.csv) und die frei geschaltete Anzahl an aktiven Slaves bleiben erhalten.

Drucktaster S10 @

Zuricksetzen auf Werkseinstellungen, siehe Kapitel 7.2.6 ,Drehschalter S1 und S2 (9]
(1088

CompactFlash®-Kartensteckplatz X24 @

Q Standard-Kartensteckplatz fiir CompactFlash®-Karten

U Funktionsfahig mit CF, CF+ sowie Typ | und Typ Il Karten. Ein Geschwindigkeitsvor-
teil aus der Benutzung schnellerer Karten; insbesondere CF+ ergibt sich daraus
nicht.

U Bei besonders langsamen Karten, bisher nur bei Ultron CompactFlash 128 MB be-
obachtet, kann es zu Lesefehlern kommen. Benutzen Sie daher diese CF-Karte
nicht mit unserem Gerét.

Die CompactFlash®-Karte dient alternativ als Speicher- und Transportmedium fiir die Kon-
figurationsdateien. Zur Verwendung der CF-Karten siehe Kapitel 9.2 ,Ubertragung der
Konfiguration mit CompactFlash®-Karte* und Kapitel 9.4.4 ,Settings - Einstellungen®.

Hinweis

Die CompactFlash®-Karte darf wahrend des Hochlaufvorgangs oder wahrend der
Schreibzugriffe nicht gezogen werden. Die Dateien kénnen dabei beschadigt und Da-
ten verloren gehen.

Achten Sie vor dem Ziehen der Karte darauf, dass die LED “CF* weder griin noch rot
blinkt.

Das Gerat muss zum Stecken oder Ziehen der Karte nicht abgeschaltet werden.

TCP/IP-Schnittstelle (Unterseite) @

Uber die TCP/IP-Schnittstelle kann das Gerét mit einem Rechner oder einem Netzwerk
verbunden werden.

Die Schnittstelle besitzt eine eindeutige MAC-Adresse und wird fiir die Ubertragung der
Konfigurationsdateien (Gerateparameter) verwendet.

Hinweis

Verwenden Sie bei einer direkten Verbindung zu einem Rechner ein Cross-over-
Kabel. Weitere Informationen, siehe Kapitel 9.3.1 ,Ethernet TCP/IP-Schnittstelle”.

USB-Schnittstelle (Unterseite) ®

Q Uber die USB-Schnittstelle kann das Gerat mit einem Rechner verbunden werden.
Die Schnittstelle kann zur Parametrierung des Gerates benutzt werden.

Q Die Schnittstelle arbeitet nach dem USB 2.0 Standard.

Weitere Informationen, siehe Kapitel 9.3.2 ,USB-Schnittstelle®.

18
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7.2.11

7.2.12

LEDs fiir Profibus Bus0O, Bus1 @ ©

Profibus LED Status

Beschreibung

Run Blinkend Profibus-Controller aktiv und OK
(griin) Aus CPU des DP-Controllers steht
Bus Aus Kein Profibus erkannt bzw. keine Kommunikation
(gelb) Schnell blinkend Mind. ein Master am DP aktiv, aber kein Slave
(ca.0,15)
Langsam blinkend | Mind. ein Master und mind. ein Slave am DP aktiv, aber
(ca.0,85s) nicht alle Slaves, die projektiert wurden
An Alle projektierten Master und Slaves am DP aktiv
Act Blinkend Keine Kommunikation zum DP oder Ubertragungsrate wird
(weil) noch gesucht. An ibaPDA werden Default-Werte gesendet.
An (nur im DPM-S-Modus)
Ubertragungsrate erkannt und eingestellt. Werte werden
am DP gelesen und an ibaPDA Ubertragen (nur im DPM-S-
Modus)
Im DPM-S-64 Modus hat die weil3e LED keine Funktion
und ist aus.
Error Aus Normalzustand
(ro) An DP-Strangfehler oder Bootphase, falsche Parametrierung
oder Fehler beim Starten
Blinkend (kurzes Bei sporadischen Stérungen auf dem DP
Aufleuchten
ca. 0,125 s)
Tabelle 3: LEDs fir Profibus Bus0, Busl

Profibus DP-Anschliisse X40 (Bus0) und X41 (Busl) @, @
Standard Profibus DP-Stecker (Sub-D 9):

Q An diese Stecker kann jeweils ein Profibus-Strang angeschlossen werden.

U Verwendet werden kénnen sowohl Stecker mit zu- und weiterfihrenden Leitungen
als auch Endstecker mit nur zufiihrenden Leitungen.

Wichtiger Hinweis

/ Achten Sie auf die korrekte Stellung der Schalter S4, S5 und S6!

Siehe auch Kapitel 7.2.13 ,Profibus-Schalter S4, S5, S6 @,®,®*.
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7.2.13  Profibus-Schalter S4, S5, S6 @,&,®
Fur alle Schalter gilt:
ON = Schalter geschlossen
OFF = Schalter offen.
Hinweis
Uberpriifen Sie vor dem Anschluss eines Profibus-Netzwerkes sorgfaltig die Schalter-
stellung mit Bezug auf die Busterminierung. iba empfiehlt, alle Schalter zuerst auf OFF
zu stellen, da die Terminierung bereits im Stecker vorgenommen wird.
U Schalter S4 zum Zu- oder Abschalten des Terminierungswiderstandes fir BusO
U Schalter S5 zum Zu- oder Abschalten des Terminierungswiderstandes fir Busl
Q Schalter S6 zum Trennen bzw. Verbinden der beiden Strdnge BusO und Busl
Wichtiger Hinweis
Im Redundanzmodus muss der Schalter S6 auf OFF stehen, da die beiden redundan-
ten Profibus-Stréange getrennt anzuschlief3en sind.
Folgende Schalterstellungen sind mdglich:
Anschlusssituation/Betriebsart S4 S5 S6
BusO und Bus1 sollen getrennt betrieben werden. OFF
(an jedem Anschluss ist ein anderer Profibus-Strang
angeschlossen)
ibaBM-DPM-S ist nicht das letzte Gerat am BusO OFF OFF
ibaBM-DPM-S ist nicht das letzte Gerat am Busl OFF OFF
ibaBM-DPM-S ist das letzte Gerat am BusO ON OFF
ibaBM-DPM-S ist das letzte Gerat am Busl ON OFF
ibaBM-DPM-S soll in einen Profibus-Strang eingeschleift OFF OFF ON
werden, wobei nur zwei Kabelenden mit Endsteckern
desselben Strangs zur Verfligung stehen.
BusO und Bus1 werden gleichzeitig im Redundanz- modus | OFF OFF OFF
Uberwacht, das Gerat ist nicht das Letzte im Strang
BusO und Bus1 werden gleichzeitig im Redundanz- modus | ON ON OFF
Uberwacht, das Gerat ist das Letzte im Strang
Tabelle 4: Schalterkombinationen S4, S5 und S6
7.2.14 Erdanschlussbuchse X29
Buchse fur den Anschluss der Schutzerde. Je nach Schaltschrankkonfiguration kann es
erforderlich sein, die Schirme der Profibuskabel mit der Buchse X29 zu verbinden.
Sind die Profibuskabelschirme schon mit der Schaltschrank-Schutzerde verbunden, ver-
binden Sie die Buchse X29 ebenfalls mit der Schaltschrank-Schutzerde.
20
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8.1.1

System-Integration

ibaBM-DPM-S in der ibaPDA-Umgebung

In den folgenden Beispielen wird nur ibaPDA-V6 als Empfangssystem genannt. Die Topo-
logien gelten sinngemalf auch fir ibaLogic. Aber auch bei ibaLogic gilt: Daten kénnen mit
ibaBM-DPM-S vom Profibus nur empfangen werden.

Verbindung zum DP-Master (uni-direktional)

ibaPDA ibaBM-DPM-S DP-Master

baFOB-4i-D

ibaNet LWL-Kabel

Profibus DP

Abbildung 5: ibaBM-DPM-S verbunden mit DP-Master und ibaFOB-4i-D im Messplatz-Rechner

Die obige Anordnung zeigt das ibaBM-DPM-S-Gerét angeschlossen an ein DP-Master-
Gerat (z. B. SIMATIC S7). Die Messwerte kbnnen mit einem stationaren ibaPDA-V6-
Rechner mittels ibaFOB-4i—D-Karte erfasst werden.

Wenn das Gerat, wie in Abbildung 5 dargestellt, das letzte Gerat am DP-Strang ist, dann
muss der entsprechende Abschlusswiderstand eingeschaltet werden. (Im Beispiel oben
Schalter S4 auf ON)
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8.1.2

Verbindung zum DP-Master und anderen DP-Slaves
(uni-direktional)

ibaPDA ibaBM-DPM-S DP-Master

ibaFOB-4i-D

ibaNet LWL-Kabel

(Bl

Profibus DP

Abbildung 6: ibaBM-DPM-S angeschlossen an DP-Master, weiteren DP-Slave-Geréaten und
Messplatz-Rechner

ibaBM-DPM-S kann Uberall in ein bestehendes Profibus DP-Netzwerk eingefiigt werden.

Hierbei sind unterschiedliche Falle denkbar.

Q Hat das Profibus-Kabel an der Stelle, wo das Gerat eingebaut werden soll, 2 Ka-

belenden mit Endstecker, dann wird ein Ende mit dem Anschluss BusO und das an-
dere Ende mit dem Anschluss Busl verbunden. Der Schalter S6 muss dann ge-
schlossen werden (ON) und die Abschlusswiderstande (S4, S5) miissen ausge-
schaltet sein (OFF)!

Hat das Profibus-Kabel hat an der Stelle, wo das Gerat eingebaut werden soll,

1 Stecker mit zu- und weiterfihrenden Adern, dann kann der Stecker auf einen der
Anschliisse Bus0 oder Busl gesteckt werden. Der Schalter S6 sollte unbedingt ge-
offnet werden (OFF)!

Hat das Profibus-Kabel hat an der Stelle, wo das Gerat eingebaut werden soll, 2
benachbarte Stecker mit zu- und weiterfihrenden Adern, dann kénnen beide
Stecker an die Anschliisse BusO und Bus1 gesteckt werden. S4, S5 und S6 missen
geodffnet sein (OFF).

22
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8.1.3 Verbindung zum DP-Master und anderen DP-Slaves am redundan-
ten Profibus

Automatisierungssystem S7-400H

Rack 0 Rack 1
CPU O CPU 1

R &

redundanter
Profibus DP

ibaPDA

ibaFOB-4i-D

ibaNet LWL-Kabel

Abbildung 7: ibaBM-DPM-S verbunden mit redundantem Profibus und Messplatz-Rechner als

letztes Gerét in den Stréngen

Beim Einsatz des hochverfligharen Automatisierungssystems S7-400H existieren zwei
parallele redundante Profibus-Strange. ibaBM-DPM-S wird Uber die beiden DP-

Anschliisse Bus0 (X40) und Busl (X41) in die beiden Strange eingeschleift.

Im Redundanzmodus muss der Schalter S6 geéffnet (OFF) sein. Der Anschluss BusO
(X40) wird mit dem DP-Strang der CPUO und der Anschluss Busl (X41) mit dem DP-
Strang der CPU1 verbunden. Das Gerat kann an jeder Stelle im Strang eingeschleift wer-

den.

Ist das Gerat am Strangende eingefligt, muss der Abschlusswiderstand zugeschaltet sein

(im Beispiel oben Schalter S4 und S5 auf ON).

Ist das Geréat beispielsweise direkt nach den CPUs eingefigt (wie im folgenden Bild), mus-

sen die Abschlusswiderstande abgeschaltet sein (Schalter S4 und S5 auf OFF).

_ Hinweis
Der Betrieb des ibaBM-DPM-S am redundanten Profibus ist nur in Kombination mit

ibaPDA-V6 mdglich, nicht mit ibaLogic!
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Automatisierungssystem S7-400H

Rack 0 Rack 1
CPUO CPU 1

ibaBM-DPM-S redundanter
ibaFOB-4i-D " Profibus DP

Abbildung 8: ibaBM-DPM-S verbunden mit redundantem Profibus und Messplatz-Rechner
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Konfiguration und Parametrierung des Geréates

Grundlagen

Das Gerat wird grundsatzlich tber eine Reihe von Textdateien parametriert, die im CSV-
Format vorliegen mussen. In den Konfigurationsdateien werden die profibusspezifischen
Kommunikationsparameter, wie z. B. Adressbereiche und Slave-Nummern eingestellt und
alle zu messenden Signale definiert.

Die Konfigurationsdateien kénnen auf drei verschiedenen Wegen in das ibaBM-DPM-S-
Gerét Ubertragen werden:

1. Direkte Parametrierung des Geréates tber das Webinterface, siehe Kapitel 9.4
.Konfiguration des Gerates Uber das Webinterface". AnschlieBend muss dafir ge-
sorgt werden, dass die Konfiguration des angeschlossenen Programms
(ibaPDA-V6, ibalLogic-V4) damit Ubereinstimmt. ibaPDA-V6 kann die Konfiguration
aus dem Gerat lesen, wenn eine Online-Verbindung besteht.

2. Die Parametrierung erfolgt im I/O-Manager von ibaPDA-V6 oder mit einem Editor,
als Transportmittel wird eine CF-Karte verwendet, siehe Kapitel 9.2 ,Ubertragung
der Konfiguration mit CompactFlash® -Karte*,

3. Die Parametrierung erfolgt im I/O-Manager von ibaPDA-V6, die Parameter werden
direkt Gber TCP/IP (USB oder Ethernet) an das Geréat tbertragen.

Grundsatzlich wird, wenn Sie ibaPDA verwenden und eine TCP/IP Verbindung zwischen
PC und ibaBM-DPM-S besteht, die Konfiguration des Gerates mit Methode 3 empfohlen,
da auf diesem Wege sowohl ibaPDA als auch das Gerat konfiguriert werden und sicherge-
stellt ist, dass beide mit denselben Parametern arbeiten. Die Ubertragung der Parameter
erfolgt dann automatisch beim Anwenden der Konfiguration (mit <OK> oder <Uberneh-
men>.

Vorsicht!

Das Andern der Slave-Konfiguration des ibaBM-DPM-S-Gerates (aktive Slaves hinzu-
fugen, entfernen oder auf den anderen Bus Ubertragen) wahrend des Betriebes verur-
sacht eine vortibergehende Abkopplung der Slaves vom Profibus. Die Kommunikation
zum DP-Master wird dabei unterbrochen. Wenn die SPS (z. B. SIMATIC S7) nicht
durch entsprechende OBs abgesichert ist, dann fiihrt dies zum Stopp der SPS!

Anderungen von Adressen und Daten innerhalb bereits definierter Slaves fiihren nicht zu
Stoérungen der Profibus-Kommunikation!

Achtung!

Geben Sie nur dann aktive Slaves an, wenn diese mit ibaBM-DPM-S identisch sind.
Benutzen Sie niemals die Slave-Nummern anderer Geréate als aktive Slaves, da dies
die Kommunikation auf dem Profibus stort.
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9.2

9.3

9.3.1

Ubertragung der Konfiguration mit CompactFlash®-Karte

Hat ibaPDA keinen TCP/IP-Zugang zu dem ibaBM-DPM-S-Gerat, oder verwenden Sie
ibaLogic-V4, mussen die Konfigurationsdateien mit einer CF-Karte Ubertragen werden.

Voraussetzungen dafur sind: Am PC ist ein Card-Reader/-Writer oder Kartenslots vorhan-
den.

Gehen Sie folgendermalf3en vor:
1. Die CF-Karte muss FAT oder FAT32 formatiert werden.

2. Legen Sie einen Ordner ,DPMS* auf der Speicherkarte im Hauptverzeichnis an und
kopieren Sie die 4 leeren Konfigurationsdateien (*.CSV) von der Liefer-CD in die-
sen Ordner.

3. Konfigurieren Sie die Parameterdaten im I/O-Manager von ibaPDA und speichern
Sie diese in den Ordner DPMS auf der CF-Karte, indem Sie "Konfiguration in Da-
teien schreiben” wahlen (siehe Kapitel10.2.1.1 ,Register ,Allgemein*), oder erstel-
len Sie die Konfiguration mit einem Editor im vorgegebenen Format der Parameter-
dateien von der Liefer-CD und kopieren Sie diese auf die CF-Karte.

4. Obwohl die Karten verpolungssicher sind, fihren Sie diese bitte vorsichtig in den
CF-Slot des Gerates ein und driicken Sie sie fest.

5. Stellen Sie an den Schaltern S1, S2 die Stellung "3, 3" ein, dricken Sie Schalter
S10 und schalten Sie gleichzeitig das Gerét ein (siehe Kapitel 7.2.6.1 ,Ubertragen
von Konfigurationsdaten von der CF-Karte in den Flash-Speicher). Halten Sie S10
solange fest bis die Parameter von der CF-Karte Glbernommen sind (ca. 20 sec).

6. Die Parameterdateien werden dadurch in das interne Verzeichnis kopiert. Anschlie-
Rend kann die CF-Karte entfernt werden.
Zum Entfernen der Karte driicken Sie auf die Taste oberhalb des Steckplatzes.
Damit wird die Karte aus ihrem festen Sitz geldst und kann herausgezogen werden.

Einrichten von Kommunikationsverbindungen

Wichtiger Hinweis

Fur die Konfiguration des Gerates am Rechner ist eine TCP/IP-Verbindung tber
Ethernet TCP/IP oder USB erforderlich.

Ethernet TCP/IP-Schnittstelle

Die Ethernet TCP/IP-Schnittstelle an der Unterseite des Gerates dient zur Einstellung
von Gerateparametern.

Jedes Gerat ibaBM-DPM-S verflgt Uber eine eindeutige MAC-Adresse zur Identifika-
tion im Netzwerk.

Tipp
Die MAC-Adresse befindet sich auf dem Typenschild an der Riickseite des Gerétes.

Dartber hinaus verfugt jedes Gerét tber einen eindeutigen Namen, um dieses im
Netzwerk identifizieren und ansprechen zu konnen.

Der Name setzt sich wie folgt zusammen: dpms_nnnn
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9.3.2

Dabei entspricht nnnn den letzten 4 Stellen der MAC-Adresse.
Beispiel: Das Geréat mit der MAC-Adresse 0015BA000101 hat den Namen dpms_0101.

Eine IP-Adresse kann tUiber das Webinterface (siehe 9.4.3 ,Network - Konfigurationsdaten
des Netzwerkes") fest eingestellt werden. Hier kann gewéhlt werden, ob DHCP (dynami-
sche IP-Adresszuteilung) benutzt werden soll oder die eingestellte IP-Adresse. Sollte ein
DHCP-Server im lokalen Netz zur Verfigung stehen, dann empfiehlt iba die Werkseinstel-
lung DHCP. Wenn das Gerat auf dynamische IP-Adresse eingestellt ist oder bei einem
Nameserver eingetragen ist, dann kann das Geratimmer Uber seinen eindeutigen Namen
angesprochen werden. Nach dem AnschlieRen des Gerétes an ein aktives Netzwerk wird
bei aktiviertem DHCP automatisch ein DHCP-Server gesucht, um eine IP-Adresse zu er-
halten (,Auto-IP*). Dieser Vorgang kann bis zu 2 Minuten dauern.

Erstmaliger Aufbau einer TCP/IP-Verbindung

Wenn Sie beispielsweise ein neues Gerat ibaBM-DPM-S zum 1. Mal mit einem Rechner
Uber ein Cross-over-Kabel verbinden, weil kein Netzwerk verfligbar ist, dann fiihren Sie
die folgenden Schritte aus:

1. Vergewissern Sie sich, dass der Rechner seine IP-Adresse automatisch erhalt
(siehe TCP/IP-Eigenschaften der Netzwerkverbindung des Rechners).

2. Da kein DHCP-Server verfugbar ist, erhalten Rechner und ibaBM-DPM-S automa-
tisch eine IP-Adresse nach ca. einer Minute (Auto-IP). Diese Adresse sollte wie
folgt aussehen: 169.254.x.x.

3. Nun kdnnen Sie mit dem Gerat ibaBM-DPM-S kommunizieren, indem Sie
dpms_nnnn im Webbrowser eingeben, wobei nnnn die letzten 4 Stellen der MAC-
Adresse sind (siehe Typenschild auf dem Geréat).

4. Wenn gewunscht, kann die IP-Adresse nachtraglich tber das Web-Interface
(http://dpms_nnnn) des Gerates geandert werden.

(Fur weitere Informationen siehe Kapitel 9.4.3 ,Network - Konfigurationsdaten des
Netzwerkes*.)
USB-Schnittstelle

Die USB-Schnittstelle befindet sich auf der Unterseite des Gerats und kann gleichermal3en
zur Einstellung von Geréateparametern verwendet werden. Die Vorgehensweise ist die
gleiche, wie bei der Ethernet TCP/IP-Schnittstelle beschrieben wurde.

Sobald der Rechner bzw. Laptop das erste Mal mit der USB-Schnittstelle des Geréats mit
einem Standard-USB-Kabel (A/B) verbunden wird, meldet sich auf dem Rechner der ,As-
sistent fir das Suchen neuer Hardware*.

1. Wahlen Sie im Dialog ,Nein, diesmal nicht* und klicken Sie auf <Weiter>.
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en neuer Hardware
Willkommen
Es wird nach aktueller und aktualzierter Software auf dem

Computer, auf der Hardwareinstallations-CO oder auf der
‘windows |pdate-website [mit Ihrer Erlaubriz) gesucht.

Datenschutzrichtlinie anzeigen

Sol eine Yerbindung mit Windows Update hergestellt werden,
um hach Software 2u suchen?

" Ja, rur disse sine Mal

7 La—meHesme-hdal ywenn ein Gerdt angeschiossen wid
@ Mein, digsmal richt

Klicken Sie auf "weiter", um denYorgang fortzusetzen.

< ZUIUC(I ‘wieiter > \I Abbrechen
oy e

2. Wahlen Sie im folgenden Dialog ,Software von einer Liste oder bestimmten Quelle
installieren” und klicken Sie auf <Weiter>.

tdit diegem Aszsistenten kidnnen Sie Software fir die folgende
Hardwarekomponente installierer:

|BA &G USE Remote MDIS Metwork Device

.'_j Falls die Hardwarekomponente mit einer CD
\__4_ oder Diskette geliefert wurde, legen Sie diese
jetzt ein.

“wie mochten Sie vorgehen?

] iner Liste oder bestimmben Quelle
inztallieren [fiir fortgeschiittene Benutzer)

Klicken Sie auf "weiter'", um den Yorgang fortzuzetzen

4 ZurLick(IW' wl.&bbrachen |
e

miter >
e

3. Wahlen Sie ,Diese Quellen nach dem zutreffendsten Treiber durchsuchen” und
Wechselmedien durchsuchen” aus. Legen Sie jetzt die mitgelieferte CD in das CD-
Laufwerk und klicken Sie auf <Weiter>. Auf der CD wird ein Treiber fur ,IBAAG

USB Remote NDIS Network Device* gefunden.

‘Wahlen Sie die Such- und Installationsoptionen.

% Diese Quelen nach dem zutreffendsten Treiber durchsuchen

Wenwenden Sie die Kontrollk&stchen, um die Standardsuche zu enweitern oder
einzuschranken. Lokale Pfade und Wechselmedien sind in der Standardsuche mit
einbegriffen. Der zutreffendste Treiber wird installiert.

¥ “wechselmedien durchsuchen [Disketts, C
[ Folgende Uteme

|D'\PHDJEKTE\DPMS j Durchsucher |

" Nicht suchen. sonderm den zu instalierenden Treiber selbst wahlen

Wenwenden Sie diese Option, um einen Geratetreiber aus einer Liste zu wahlen. Es wird
nicht garantiert, dass der von lhnen gewahlte Treiber der Hardware am besten entspricht.

< ZurLic(f IW’ \I Abbrechen
.

Eiter >
_-/
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4. Der Hinweis in der Dialogbox: ,Die Software, die fur diese Hardware installiert wird,
hat den Windows-Logo-Test nicht bestanden” ist normal und ungeféahrlich. Klicken
Sie auf <Installation fortsetzen>.

Die Software wird installiert._. .

IB& &G USB Remote MDIS Network Device ‘

Hardwareinstal

1} !_. Die Software, die fir diese Hardware inztaliert wind:
L3
|B& &G USE Remote MDIS Metwork Device

hat den ‘windows-Loga-T est nicht bestanden, der die Kompatibilitat mit
Windows =P Uberpriift. [ arum izt dieser Test wichtig?)

Das Fortsetzen der Installation dieser Software kann die komrekte
Funktion des Systems direkt oder in Zukunft beeintrachtigen.
Microzoft empfiehlt strengstens. die Installation jetzt abzubrechen
und sich mit dem Hardwarehersteller fur Software. die den
Windows-Logo-Test bestanden hat. in ¥erbindung zu setzen.

(Installation fortsetzm Installation abbrechen |

e

5. Klicken Sie nach dem Kopieren der Dateien auf <Fertig stellen>.

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Fertigstellen des Assistenten

Die Software fir die folgende Hardware wurde instaliert;

IB& AG USE Remate NDIS Metwork Device

Klicken Sie auf "Fertig stellen”, um den Vorgang abzuschiiefen.

<Zur'u'ck‘ i Fertig stelleni )Abblec:hen |

e e

Nunmehr steht Ihnen die USB-Schnittstelle als zuséatzliche Ethernet-Schnittstelle
zum Geréat zur Verfugung. Sie mussen diese nun konfigurieren, um das Gerat Uber
das USB-Kabel ansprechen zu kdnnen. Wéhlen Sie hierzu im Startment den Me-
ndpunkt ,Einstellungen” und dort den Menlpunkt ,Systemsteuerung"“. Unter ,Netz-

werkverbindungen” wird ein Dialog angezeigt, indem die aktuellen Netzwerkverbin-
dungen aufgelistet sind.

® Netzwerkverbindungen - 1ol x|
Datei Bearbsiten Ansicht Favorten Extras  Erweitert 7 | &

Qawk - () - T | ) suchen oner | | 5 X ) | [

Adresss [ Hetzwerkverbindungen | B wechseln zu

Mlame [Tvp [ Status [ Geratename [ Rufrummer o
Assistent

[l assistent Far neus Verbindungen Assistent

LAN oder Hochgeschwindigkeitsinternet

Local Area Cannection LAM oder Hochgesc ternet | wurde en...  3Com 3C2000-T Gigabit Adapter
3 LAM oder Hochgeschwindigkeitsinternet Yerbindung hergestell Realtek RTLA139 Eanil DC1 East Erhermet NIC

LAM oder Hochgeschwindigksitsinternet: Eingeschrarkke oder kein, ¢ 184 AG LISE Remote NDIS Metwork Device

m Ausgabe 2.11 29



Handbuch ibaBM-DPM-S

6. Dort finden Sie im Kapitel ,LAN oder Hochgeschwindigkeitsinternet” eine LAN-
Verbindung mit dem Geratenamen ,IBAAG USB Remote NDIS Network Device".
Markieren Sie diesen Eintrag und wéahlen Sie aus dem Menu ,Datei - ,Eigenschaf-
ten“. Ein neuer Dialog ,Eigenschaften von LAN-Verbindung ...“ wird getffnet.

4 Eigenschaften von LAN-Yerbindung 5 x|

Allgemein | Authentifizierungl Enweitert I
“Werbindung herstellen Liber:

I B2 184 AG LISE Remate NDIS Netwark

Diese Yerbindung verwendet folgende Elemente:

E File and Printer Sharing for Miciozoft Networks
oS Packs aduls

=l
4 | »Vz‘

Installieren Denstallieren (Ei;nschaften A

—

r— Beschreibung
TCPAP, das Standardpratokoll fur wWaAN-Metzwerke, das den
D atenaustausch Liber verschiedene, miteinander verbundene
Metzwerke ermaglicht.

[~ Symbal beiVerbindung im Infobereich anzeigen

¥ Eenachrichtigen, wenn diese Verbindung eingeschrankte oder
keine Konnektivitat besitzt

0K | abbrecken |

7. Suchen Sie in der Liste in diesem Dialog den Eintrag ,Internetprotokoll (TCP/IP)"
und markieren Sie diesen. Klicken Sie auf <Eigenschaften>. Ein neuer Dialog ,Ei-
genschaften von Internetprotokoll (TCP/IP)* wird ge6ffnet.

Jenschaften v Bl

Allgemein |

|IP-Eingtellungen konnen automatisch zugewiesen werden, wenn das
Metzwerk diese Funklion unterstiitzt. ‘Wenden Sie sich andernfalls an
den Metzwerk administrator, um die gesigneten IP-Einstellungen zu
beziehen.

7 IP-hdresss automatizch beziehen

- FnlgendelP-Adless%
IF-Adresse: 192 188 . 0 . 2

Subnetzmaske: 285 285 285 . 0

Standardgateway:

) DNE-Serveradiesse automatisch bezishen

—* Folgende DNS-Serveradressen venvender:

Bevorzugter DNS-Server: I . . .
Alternativer DNS-Server: I . . .

Enneitert... |
oK | Abbrechen

8. Wabhlen Sie ,Folgende IP-Adresse verwenden” und tragen Sie in das Feld ,IP-
Adresse” die Adresse ,192.168.0.2“ und in ,Subnetzmaske” den Wert
,255.255.255.0" ein.

9. Beenden Sie den Dialog mit <OK> und den vorhergehenden mit <SchlieRen>.

10. Jetzt kdnnen Sie das Gerat uber USB parametrieren.

30 Ausgabe 2.11 G



ibaBM-DPM-S Handbuch

9.4

O

9.4.1

Konfiguration des Gerdates tber das Webinterface

Zur Unterstltzung bei der Parametrierung verfligt das Gerat tiber einen Webserver. Wenn
die Ethernet-Verbindung zwischen Geréat und Rechner aufgebaut ist, dann kann mit dem
Internet-Browser (z. B. Internet Explorer oder Mozilla Firefox) auf das Gerét zugegriffen
werden. Im Gerét sind entsprechende Webseiten zur Parametrierung hinterlegt.

Tipp

Sind die Grundeinstellungen des Gerétes (Betriebsmodus, Netzwerk, Passworter)
erst einmal mit dem Webinterface vorgenommen worden, dann sollte fir die weitere
Konfiguration der Messdaten der I/O-Manager im ibaPDA-System verwendet werden.

Aus Griinden der Ubersicht empfiehlt iba, nur einen Projektierungsweg zu wahlen und
diesen einzuhalten.

Mit dem ibaPDA-System kdnnen jederzeit gesicherte 1/O-Konfigurationen wieder in
das Gerét Ubertragen werden. Umgekehrt ist dies nur eingeschrankt mdglich, da z. B.
im Gerét ibaBM-DPM-S keine Signalnamen abgespeichert werden. Durch die konse-
quente Konfiguration Gber ibaPDA wird gewahrleistet, dass die Signalkonfigurationen
in ibaPDA und im Gerét Ubereinstimmen.

Weitere Informationen zur Konfiguration der Messsignale in ibaPDA-V6 lesen Sie im
Kapitel 10.1 ,Erste Schritte zur Konfiguration in ibaPDA-V6*.

Hinweis

Die Aktivierung und Konfiguration des Redundanzmodus erfolgt ausschliellich tber
ibaPDA-V6.

Aufruf des Webinterfaces

1. Wenn Ihr Rechner mit ibaBM-DPM-S lber Ethernet oder USB verbunden ist, dann
starten Sie den Internet-Explorer.

2. Geben Sie in die Adresszeile (URL) die Internetadresse des Gerates ein

Wenn Verbindung uber ... Dann URL ...

USB-Schnittstelle http://192.168.0.1

Ethernet TCP/IP-Schnittstelle http://dpms_nnnn

(mit DHCP-Server im LAN) nnnn = letzte vier Stellen der MAC-Adresse
(siehe Geréatelabel)
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Wichtiger Hinweis

Wenn Sie unter Windows 7 arbeiten, kann es passieren, dass Sie trotz vorhandener Ver-
bindung keinen Zugang auf die Webseite bekommen. Prifen, bzw. &ndern Sie dann in den
Windows Sicherheitseinstellungen folgenden Parameter:

Pfad: Systemeinstellungen — Verwaltung — Lokale Sicherheitsrichtlinie — Lokale
Richtlinien — Sicherheitsoptionen

Parameter: Netzwerksicherheit: LAN Manager-Authentifizierungsebene

Wert: "LM- und NTLM-Antworten senden"

|| Datei | Aktion Ansicht ?
e« nEIXE= HE

_51_;' Sicherheitseinstellungen Richtlinie ’

Sicherheitseinstellung
> g Kontorichtlinien 121s) Netzwerksicherheit: Beschranken von NTLM: Eingehender NTL... Nicht definiert
lois| Metzwerksicherheit: Beschrdnken von NTLM: NTLM-Authentifi... Nicht definiert
Lois| Metzwerksicherheit: Beschrdnken von NTLM: NTLM-Authentifi.. MNicht definiert
12s| Metzwerksicherheit: Beschrdnken von MTLM: Remoteserveraus...  Micht definiert

[1s) Metzwerksicherheit: Beschrdnken von MTLM: Serverausnahmen... Micht definiert

4 [ 4 Lokale Richtlinien
» 4 Uberwachungsrichtlinie
s 5 Zuweisen von Benutzerrechten
» @ Sicherheitsoptionen

5 | Windows-Firewall mit erweiterter Sich
“| Netzwerklisten-Manager-Richtlinien 1) Netzwerksicherheit: Fur Kerberos zuldssige Verschlisselungstyp... Micht definiert
> = Richtlinien fiir affentliche Schlidssel liio) Netzwerksicherheit: Keine LAN Manager-Hashwerte far nachst...  Aktiviert
s [ Richtlinien fir Softwareeinschrinkund i) Netzwerksicherheit: LAN Manager-Authentifizierungsebene LM- und NTLM-Antworten senden
> [ Anwendungssteuerungsrichtlinien Lo Netzwerksicherheit: Lokalem System die Verwendung der Com...  Nicht definiert
5 = 1p_Sicherheitsrichtlinien auf Lokaler C|| 1| Metzwerksicherheit: Minimale Sitzungssicherheit far NTLM-55P... 128-Bit-Verschlisselung erfordern
5 [ Erweiterte Uberwachungsrichtlinienke|| 1 Netzwerksicherheit: Minimale Sitzungssicherheit fir -S5P... -Bit-Verschliisselung erfordern
-] g N ksicherheit: M le §i gssicherheit fiir NTLM-55P... 128-Bit-Verschl lung erford

lze) Metzwerksicherheit: Signaturanforderungen fir LDAP-Clients Signatur aushandeln
Metrwerksicherheit: 7ulassen vnn an diesen Comnuter nerichte.. Micht definiert

Tipp
In Abhangigkeit von der Sicherheitsstufe des Internet-Explorers ist es eventuell not-

wendig, dass die Adresse http://dpms_nnnn/diag in die vertrauenswirdigen Seiten
eingetragen werden muss.

Zum Schutz vor unbeabsichtigtem Zugriff auf das Gerat, werden bei erstmaligem Anspre-
chen des Webinterfaces nach dem Start des Internet-Browsers ein Benutzername und ein
Kennwort abgefragt.

A%l
Efi
"ﬂﬁ:: A\
Microsoft-\WinCE
Benutzarname: iﬁ dpms |"_I

Eennwork: (111}

[ kennwart speichern

[ oK ] ’ abbrechen ]

Abbildung 9: Benutzerkennung Webinterface
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Das Gerat kennt 2 Benutzer fiir die Bedienung des Webinterfaces:

Benutzer Rechte B.-name  Kennwort
Normalanwender | Einstellungen fur analoge und digitale Werte, dpms dpms
aktive Slaves modifizieren und Geratemodus
umschalten
Administrator zusétzlich zu den o. g. Modifikationen der admin dpms

Einstellwerte auch noch Netzwerkparameter
andern, Kennworte andern fur beide Benutzer,
Firmware-Updates fur das Gerét vornehmen,
die maximal mogliche Anzahl aktiver Slaves
verandernl sowie die Freischaltung des
Redundanzmodus vornehmenZ2,

Der Benutzer ,admin“ sollte nur erfahrenen Anwendern zur Verfiigung stehen, da ein ver-
sehentliches Andern der Netzwerkparameter zur Folge haben konnte, dass ein Zugriff auf
das Gerét Uber Ethernet nicht mehr moglich ist und die Gerateparameter auf die
Werkseinstellung zuriickgesetzt werden miissen. Andern Sie daher nach Moglichkeit um-
gehend das Passwort flir den Benutzer ,admin®.

Tipp

@ Es gibt die Mdglichkeit, die Passworter auf den Auslieferungsstand zurlickzusetzen,
z. B. wenn Sie ein Passwort vergessen haben. Siehe dazu Kapitel 7.2.6 ,Drehschalter
Siund S2 © @

Nach der Anmeldung mit einem Benutzernamen wird die Startseite angezeigt.

1 Eine erh6hte Maximalzahl aktiver Slaves ist eine Zusatzoption, die von iba AG erworben werden muss
und nur nach Prifung der aktuellen Anlagenkonfiguration durch iba AG freigegeben werden kann.

2 Firr die Freischaltung des Redundanzmodus muss eine Zusatzoption von der iba AG erworben werden.
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9.4.2 Info - Startseite
£ iba DPMS_060B Web Interface - Microsoft Internet Explorer bereitgestellt von IBA AG
@;;v [& dpms_n60h v 4] %] | (2]
| @ baDPtis 0508 Web Interface Fiv B) L0 & v Page~ Sefety- Took - @
(1M
’] L._J‘)
(2 (3)
|
m Device Type: ibaBM-DPM-S
Serial Number: 0000918
Y i e @
Simulation Mode: not available
m Network Device Name: DPMS_060B
IP Address: 192.168.11.105
MAC Address: 00:15:ba:00:06:0b
DPC Board Status: DPC board up and running
W3C :":?'- Software Version: B4
Hardware Version: A8
iba AG Device up and running. B =
‘ P o (5) e
Done %) Local intranet Gh v Hon -
Abbildung 10: Startseite des Gerates
Die Webseiten sind vom Grundaufbau gleich:
(1) Das Kopffeld im oberen Bereich der Seite enthalt Informationen Uber die momen-
tan gewahlte Seite.
(2) Das Navigationsfeld stellt Buttons zur Verfiigung, um die einzelnen Webseiten
anzuwahlen.
(3) Der Seiten-Informationsbereich stellt die gewtinschten Informationen der gewahl-
ten Webseite zur Verfligung und gestattet bei Bedarf Eingaben.
(4) Die Startseite zeigt zuséatzlich noch Informationen tber das Gerét:
o Geréatetyp
e Seriennummer
e Maximale Anzahl aktiver Slaves, die das Gerat bereitstellen kann
¢ Redundanzmodus
e Simulationsmodus (Funktion in Vorbereitung)
e Geratenamen im Netzwerk (wird bei automatischer Vergabe einer Netz-
werkadresse durch einen DHCP-Server bendtigt)
e |P-Adresse des Geréates
e MAC-Adresse (Hardware-Netzwerkadresse) des Ethernet-Zugangs
e Status des Profibus DP-Controller Boards
e Software-Version
e Hardware-Version
(5) Die Statuszeile gibt Informationen Uber den Gerate-Gesamtstatus und die mo-
mentane Geratezeit. Systembedingt werden die Statusinformationen nicht konti-
nuierlich aktualisiert, sondern nur bei jedem neuen Aufbau der Webseite.
Die Startseite kann aus jeder anderen Webseite mit Anklicken des Buttons <Info> er-
reicht werden.
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9.4.3 Network - Konfigurationsdaten des Netzwerkes

Mit Klick auf den Button <Network> im Navigationsfeld erreichen Sie die Konfigurationsda-
ten der Netzwerkzugange. Um Netzwerkeinstellungen &ndern zu kdnnen, missen Sie als
~-admin“ angemeldet sein.

DPMS_060B

o
] 2 Network Configuration Parameters

Network Interface: SMC LAN91C111 Ethernet

IP Address 10.202 83.184 (1 )
Subnet Mask 56 255 T6a 1 (2)
Enable DHCP (3) =

Deafault Gateway (4)

(5) =
Network Interface: TCP/IP over USB

(6)

IP Address EEBCTI
Subnet Mask [2552552550
Enable DHCF r

Default Gateway 0.0.0.0

submit resat antries

Wit mlﬁ restan | (7)

Iba AG Device up and running. 15:55:08 |
4] | &

Abbildung 11: Seite mit Netzwerkeinstellungen

Diese Seite zeigt die beiden Netzwerkadapter, Uber die das Gerat verfugt. Die obere
Schnittstelle ,SMC LAN91C111 Ethernet” beschreibt die Einstellungen der LAN-
Schnittstelle X22, die untere Schnittstelle , TCP/IP over USB* beschreibt die Einstellungen
des USB-Anschlusses X23.

Fur jeden Adapter kann eingestellt werden:

(1) die IP-Adresse

(2) die zum Netzwerk passende ,Subnet Mask"
(4) das ,Default Gateway"

(3) Hier kann angewéahlt werden, ob ein im Netzwerk vorhandener DHCP Server
verwendet werden soll.

(5) Mit dem Button <submit> werden die Eintrage fur den dazugehorigen Netzwerk-
adapter im Gerat gespeichert.

(6) Mit dem Button <reset entries> werden die Eintrage geldscht.

(7) Die Netzwerkeinstellungen werden erst gliltig, wenn das Gerat neu gestartet
wird. Das Gerat kann entweder durch Aus- und Einschalten oder tber den But-
ton <restart> neu gestartet werden.
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Tipp

Bei falschen Eingaben besteht die Gefahr, dass Sie nach dem Neustart keinen Zugang
mehr haben!

Es gibt die Méglichkeit die Netzwerkparameter auf den Auslieferungsstand zurtickzu-
setzen. Siehe dazu Kapitel 7.2.6 ,Drehschalter S1 und S2 ©@ @«

£ Hinweis
\
& Wegen der einfachen Punkt-zu-Punkt-Verbindung mit USB und der im Vergleich we-
sentlich langeren Dauer einer Verbindungssuche rat iba ausdrtcklich von DHCP bei
USB ab.
36

Ausgabe 2.11 ﬁ



ibaBM-DPM-S Handbuch

9.4.4

Settings - Einstellungen

Die Seite fur die Signaleinstellungen wird mit dem Button <Settings> im Navigationsfeld
angewabhlt. Diese Seite ist unterteilt in verschiedene Unterseiten, die mit Hilfe von kartei-
kartenahnlichen Registern angewahlt werden kénnen. Die Seite ist wie folgt aufgeteilt:

R DPMS_060B

Diagnostic Settings

'] Lj?

{ T T S N T T e | (1)

m Mode sm'.n_q.v.Y Active Slaves T Digital Vul.mYAunlng vnl.w.Y Log 1 | (2)

@ fihDus S0 Offet Direction 0 Type  Com.  Default ia-fus SIIVE oficer Direction % Type  Com.  Default
rosofd=]e 0 [outPuT =0 [0 =||vES =] [0~ rofos]s [+ [ouTPuT =] [0 +]ves ¥] [0
rofo=p  p  Joutrur =i [io -|[ves =] [0 - roo=ls [+ [ouTPUT =|5 [0 =|[vES =] [0 <]

@ rofo=lp o [(outrur =l [0 =[ves=l[o= roufo=]p [ [outPut =6 [0 <]ves =] o=l
Fowfoslp T outrur b o lves slfo= Fowfosls oot sl o  slvesslfo=
roM[o=]E o [outPut =l 10 =l[vES =] o= roefosls [0 (meur =0 [0 =l[vEs <] [0+
rosfo-p o Joutrur =] [io -l[vEs =] [0 = roro=]g [0 [NeuT =0 [0 =][vEs =] [0+
rosfo<]e o [outRuT [0 <][ves =] [o<] rosfo=]s - [weut <o [siave =][ves =] [o <]
ro8[0=]s | [outPuT =lo |10 ~I[YES ~] [0~ oo =lo [e1 [NPUT =1 I0 ~|vES =] [0l
romo=ls s foutpur =|[1  [io -l[ves =] [o = roafo=o [o [mPur =0 [sLave =l[ves | Jo =
rowfo<] [ fouteur 2 [i0 <Jfves =] [o] rozfozlp fe [meur =lp [0 <ifves = [o<]
rofa=lp [ [outPut =3 [0 =|[vES =] [0~ ronfo=lEz [0 [MPuT =0 |SLAVE =][vES =] [0 <]

(3)
W (4)f[ et | cew | e waersy ||| [14] 4] 0] 0| (5)

iba AG Device up and running. 12358

LJ o

Abbildung 12: Seite mit Signaleinstellungen (Digitalwerte)

Die Buttons im Bereich (1) gelten fur alle Diagnosewerte. Hier knnen folgende Funktio-
nen ausgewahlt werden:

Arbeiten mit der aktuellen Konfiguration:
U <save>: Speichern der momentan eingestellten Werte.
Q <refresh>: Anzeige der gewahlten Registerkarte aktualisieren

U <activate>: Aktivieren der momentan angezeigten Werte. Die Werte werden hierzu
auch gespeichert

Q <restart DP>: Speichern aller Parameter und Werte und Neustart des Gerats

Die Buttons <save>, <refresh> und <activate> beziehen sich stets nur auf die aktuell an-
gezeigte Registerkarte.

Die aktuelle Konfiguration befindet sich immer im internen Flash des Geréates. Die Konfigu-
ration besteht aus allen (4) CSV Dateien. Die Konfiguration wird nur erkannt, wenn die Da-
teien alle vorhanden sind.

Arbeiten mit einer CompactFlash® Karte:

Q <save to cf>: Kopieren der aktuellen Konfiguration auf die CompactFlash® Karte ins
Verzeichnis DPMS

Q <load from cf>: Kopieren einer neuen Konfiguration von der CompactFlash® Karte in
das interne Dateisystem. Sie kdnnen dadurch die Konfiguration auf Dauer von der
Speicherkarte ins Gerat importieren und dieses spater auch ohne Speicherkarte be-
treiben.
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Die Register in Feld (2) ermdglichen, dass zwischen den verschiedenen Typen von Ein-
stellwerten gewechselt werden kann.

Hierbei kbnnen angewahlt werden:

O Mode Settings: Einstellung des Geratemodus und der DPM-S-64-Parameter
U Active Slaves: Festlegung der Slave-Adressen

Q Digital Values: Einstellung der digitalen Werte fur Erfassung

Q Analog Values: Einstellung der analogen Werte fir Erfassung

U Log: Status-Informationen Uber die letzte Aktivierung

Die Registerkarten (3) stellen alle konfigurierten Werte zur Verfigung.

Die Buttonleiste (4) ermoglicht eine Bearbeitung der aktuell gewéahlten Werte in (3). Die
Bearbeitung gilt fur alle Werte, die mit einem Haken links vom jeweiligen Wert markiert
sind. Mit ,select all“ kdnnen alle Werte dieser Seite markiert werden, mit ,clear all“ werden
alle gesetzten Markierungen entfernt. Mit ,delete” werden alle markierten Werte der aktuel-
len Seite geldscht und mit ,add entry” wird ein neuer Wert am Ende eingefiigt. In letzterem
Fall wechselt die Darstellung dann zur letzten moglichen Seite, damit der neu hinzugefiig-
te Wert sofort bearbeitet werden kann.

Mit den Buttons der Buttonleiste (5) kdnnen einzelne Unterseiten der einzelnen Register-
karten angewéahlt werden. Die Anzahl der dargestellten Werte ist begrenzt auf 24, wenn
mehr Werte vorhanden sind, dann sind diese auf mehrere Unterseiten verteilt. Die mittle-
ren Buttons ermdglichen ein Blattern zur jeweils vorhergehenden bzw. nachsten Seite. Die
auRReren Buttons springen zur ersten bzw. letzten Seite.
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9.4.4.1 Register ,Mode Settings” (Einstellung des Gerate-Modus)

Der Gerate-Modus kann tber die Webservice-Schnittstelle eingestellt werden. Unter den
Diagnosedaten und Einstellungen befindet sich die Registerkarte ,Mode Settings”. Hier
kann zwischen den Geratemodi ,DPMS Sniffer / Active Slave Mode* und ,DPM-S-64-
Mode" umgeschaltet werden.

O DPMS Sniffer / Active Slave Mode

In diesem Modus kann das Gerét als reiner Sniffer und/oder mit aktiven Slaves betrieben
werden.

0 DPM-S-64-Modus

In diesem Modus verhdlt sich das Gerét genau wie das Gerat ibaBM-DPM-S-64 bzw. wie
das Vorgangermodell ibaBM-DPM-64 mit maximal 2 Slaves und bis zu 64 Analog- und 64
Digitalsignalen. Ein Sniffer-Betrieb ist nicht moglich. Wie Sie im DPM-S-64-Modus das Ge-
rat parametrieren, entnehmen Sie der Anleitung zum Gerat ibaBM-DPM-S-64.

b5 DPMS_060B

Diagnostic Settings

@ “ DPM-$ Sniffer/ Active Slave Mode

@ DPM-5-64 Mode
Mods [

@ Slave A Bus Number | - Slave A Address
Slave B Bus Number | - Slave B Address

Wi it

iba AG Device up and running. 16:15419

Abbildung 13: Betriebsart einstellen (Mode Settings)

4« Hinweis

Im ,DPMS Sniffer / Active Slave Mode* wird bei frei geschalteter Redundanz-Lizenz an-
~ gezeigt, ob uiber ibaPDA-V6 der Redundanzmodus angewdhlt ist oder nicht.

i+ DPM-S Sniffer [ Active Slave Mode (Redundancy On)

Im DPM-S-64-Modus kénnen auf dieser Registerkarte auch die daftir notwendigen Pa-
rameter eingestellt werden:

U Betriebsarten fur analoge Ein- und Ausgabesignale
Q Profibus-Schnittstelle (Bus), Uber die der jeweilige DP-Slave erreichbar ist

U Adresse des jeweiligen DP-Slaves
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9.4.4.2 Register ,Active Slaves” (Festlegung der Slave-Adressen)

Auf dieser Registerkarte konnen fir jeden Profibus-Anschluss die gewiinschten Slaves
angelegt und mit Adressen versehen werden.

DPMS_060B

.
b Diagnostic Settings

)

[ " [ ref 1 acti | restartDP | Mot | irom ¢

tal Values Y Anolog Values Y Log )
Bus Slave Bus Slave
Mo o, Addr. Wopo. nddr.
o000 =iz o010 =100

0000

- WTML
Wiz it pE P s |

=
|

=
hd
>

=

Iba AG Device up and running. AreElar

Abbildung 14: Register ,Active Slaves"”

Insgesamt konnen maximal 8 Slaves definiert werden. Wenn noch nicht alle 8 Slaves auf-
gelistet sind, dann kénnen Sie bei Bedarf mit dem Button <add entry> weitere Slaves hin-
zufiigen. Als Teilnehmernummern fur die Slaves kdnnen die Werte 0 bis 126 vergeben
werden.

Jeder Slave muss aktiviert werden, damit dieser genutzt werden kann. Zu jedem Slave
muss die Bus-Nr. (Feld ,,Bus-No.") entsprechend des physikalischen Anschlusses ausge-
wahlt werden (0 oder 1).

Bei der Eingabe der Slave-Adressen ist unbedingt darauf zu achten, dass an einem Bus
keine doppelte Slave-Adresse definiert wird.

Hinweis

Diese Einstellungen kénnen auch in ibaPDA vorgenommen und an das Geréat Gbertra-
gen werden.

Das Anlegen von aktiven Slaves im Redundanzmodus sollte ausschlief3lich tber
ibaPDA erfolgen.

Vorsicht!
Anschluss des Profibus-Kabels

Das Profibus-Kabel sollte erst angeschlossen werden, nachdem die Konfiguration der
»aktiven Slaves” liber das Webinterface oder in ibaPDA-V6 korrekt durchgefiihrt wurde,
damit sichergestellt ist, dass keine doppelten Slave-Nummern vorhanden sind!

Ein Konflikt von mehreren Slaves mit der gleichen Nummer kann zu einem kompletten
Ausfall der Kommunikation am Profibus und letztlich auch zum Anlagenstillstand fiih-
ren!
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9.4.4.3 Register ,Digital Values“ (Digitalsignale)

Eine Gesamtlbersicht Uber diese Registerkarte ist im Kapitel 9.4.4 ,Settings - Einstel-
lungen” beschrieben.

rlvlmle Settings Y Active Slaves Y Digital Values Ymmlmj VqluesY Log w

illc?. Bus Ne. S'!I?::e Offset Direction Bit No Type Corr.  Default

[~ o000 !E [1 [o [OUTPUT ~] E [0 =] [vEs = IE
Abbildung 15: Register ,Digital values*

Einige der Parameter kdnnen auch im 1/O-Manager von ibaPDA-V6 eingestellt werden.
Die fur diese Parameter entsprechenden Spaltennamen in ibaPDA-V6 sind in Klammern
angegeben.

Die Spalten und deren Bedeutung:

Q Auswahlkastchen
Hier mittels Mausklick ein Hakchen setzen, um das Signal fiir eine Bearbeitung mit
der unteren Buttonleiste (z. B. Loschen mit <Delete>) auszuwahlen.

O Sig. No.
Laufende Signalnummer, keine Einstellmdglichkeit

U Bus No. (ibaPDA: Bus)
Hier ist der physikalische Busanschluss des Gerates einzustellen, an dem das Sig-
nal gemessen werden soll.

Q Slave No. (ibaPDA: Slave)
Hier ist die Slave-Adresse einzustellen, fir die das zu messende Signal projektiert
wurde. Wertebereich: 1 bis 126

Q Offset (ibaPDA: Adresse)
Die Digitalsignale werden byteweise verwaltet und tber einen Byte-Offset und die
Bitnummer identifiziert. Der Parameter ,Offset” beschreibt den Byte-Offset des
Bytes in dem sich das gewtlinschte Signalbit befindet.

O Direction (ibaPDA: 1/O)
Hier ist einzustellen, ob es sich bei dem Signal um eine Ein- oder Ausgabe handelt.

» OUTPUT = Signal vom Profibus-Master zum Slave

» INPUT = Signal vom Slave zum Profibus-Master
U Bit No. (ibaPDA: Bit-Nr.)

Hier ist die Bithummer des Signals innerhalb des Bytes anzugeben.
Q Type (ibaPDA: I/O)

» |O: Standardeinstellung, sollte immer verwendet werden

= RAM, DPR, TIME: nur fur Servicezwecke

= SLAVE: gibt den Zustand des unter “Slave No." eingestellten Slaves wieder. Alle
weiteren Einstellungen sind irrelevant. (TRUE: Slave OK, FALSE: Slave nicht
OK).

a Corr.
Ausfallkorrektur ein-/ausschalten; Standardeinstellung ,YES*, d. h. bei Kontaktver-
lust zum Profibus wird der Defaultwert gesendet.

Q Default
Hier kann ein Standardwert eingegeben werden, der dann gesendet wird, wenn
kein Profibus-Anschluss erkannt bzw. gesteckt wurde.
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9.4.4.4 Register ,Analog Values” (Analogsignale)
Der Aufbau dieser Registerkarte entspricht dem der Digitalsignale.
rlvlmle ‘Senilnst Active Slaves Y Digital Values YAnalog Values I Log
?‘ig.' I;lc"s SLa;e Offset  Direction Format Type Corr. Default
Fo00|0 ~[l4 |0 JOUTPUT ~[[FLOAT  ~[[il0  ~||vES ~|o
Abbildung 16: Register ,Analog Values*
Einige der Parameter kdnnen auch im 1/0-Manager von ibaPDA-V6 eingestellt werden.
Die Bedeutung der folgenden Spalten gleicht der wie bei den Digitalsignalen:
O Aktivierungskastchen, Sig. No., Bus No., Slave No., Direction, Bit No., Type, Corr.,
Default
Anders bei diesen Spalten:
0 Offset (ibaPDA: Adresse)
Der Offset ist stets in Zusammenhang mit dem Datenformat des Analogwertes zu betrach-
ten. Der Parameter ,Offset” beschreibt den Byte-Offset des Wertes. Je nachdem welches
Datenformat ein Wert aufweist (siehe Spalte Format), muss der Offset bei aufeinanderfol-
genden Werten in unterschiedlichen Schrittweiten inkrementiert werden, z. B. um 1 bei
Byte, um 4 Byte bei Float.
Q0 Format
In diesem Feld kann der gewlnschte Datentyp aus der Kombobox ausgewahlt werden
?]i.?_. I;:;s SLa;e Offset  Direction Format Type Corr. Default
o00fo ~fl+ o JouTPuT leLOATﬁ'g 1o ~l|vEs ~|jo
~ 0010 ~|M 4 OUTPUT v_ﬁ‘\]\fl_TE 10 || YES x||9
~ 002|0 =|M g OUTPUT ~|\worD 10 ~||YES =||2
~ 0030 «||4 12 OUTFUT = DiMT 10 *||YES =||0
<o004|0 ~J4  ji5 |ouTPUT -] DWORD o ~l|ves ~lfp
< 005(0 ~[|4 18 |OUTPUT v'|o || vEs=jo
v 0060 «|4 20 OUTPUT v.INT_EI_ 10 || YES =[]0
v 007 |0 ~|[4 22 |ouTPUT | WORDEB 0 =|[vES =|o
(DINT_B
008 |0 ~|) 32 OUTFUT ~| pwoRD R o =||vES =
009j0 ~||1 36 OUTPUT v:FLOAT_B 10 || YES =||9
Abbildung 17: Datentypen fir Analogsignale auswahlen
Datentyp Beschreibung Wertebereich
Big Endian | Little Endian
BYTE BYTE 8 Bit ohne Vorzeichen 0 bis 255
INT_B INT 16 Bit mit Vorzeichen -32768 bis 32767
WORD_B WORD 16 Bit ohne Vorzeichen 0 bis 65535
DINT_B DINT 32 Bit mit Vorzeichen -2147483647 bis
2147483647
DWORD_B | DWORD 32 Bit ohne Vorzeichen 0 bis 4294967295
FLOAT B | FLOAT IEEE754; Single Precision; 1,175-10* bis 3,403-10%
32 Bit Gleitkomma
Tabelle 5: Datentypen/Datenformate fiir Analogsignale
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9.4.45 Register ,Log"

9.4.5

Hier wird das Logbuch der jeweils letzten Neukonfiguration von ibaBM-DPM-S ausgege-
ben (nur fir Servicezwecke).

Administratorfunktionen

Die Administrationsseite ermdglicht das Andern der Passworter und das Einspielen von
Firmwareupdates in das Gerat. Diese Seite ist daher nur dem Benutzer ,admin“ zugang-
lich.

DPMS 060B

Device Administration

'] \._j'.?l

Change "admin" Password (1)
@ Old password New password retype password submil |
: Change "dpms" Password (2)
@ Old Password New Password retype password submit
Update Device Firmware (3]

ﬁ File | Browse... | submit
Upgrade Device (Maximum Number of Active Slaves) (4)

Upgrade Key Upgrade Id submit

Activate simulation or redundancy mode (5)
waC R Key 1| Key 2| submit
iba AG Device up and running. 124219
K B

Abbildung 18: Administrationsseite

(1) Hier kann das Passwort des Benutzers ,admin“ gedndert werden

(2) Hier kann das Passwort des Benutzers ,dpms* (Standardbenutzer) gedndert
werden.

Zur Sicherheit muss das bisher verwendete Passwort eingegeben und das neue
Passwort zweimal eingegeben werden. Die Werkseinstellung fir beide Passwor-
ter ist ,dpms“. Mit dem jeweiligen Button <submit> wird das neue Passwort in
das Gerat ibernommen.

(3) Einspielen von Firmwareupdates:

Diese werden von iba herausgegeben, wenn bei technischen Neuerungen oder
Verbesserungen ein Update der Geratefirmware empfehlenswert ist.

Wenn Sie ein Firmwareupdate von iba erhalten haben, dann wahlen Sie im Dia-
log ,browse" die Datei fur das Update aus. Dies ist im Allgemeinen eine Datei
mit der Endung ,.CAB*, z. B. ,update.SH4.CAB".

Klicken Sie auf <submit>, um das Update zu Ubernehmen. Das Update wird
dann in das Gerat geladen, entpackt und installiert.
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Update Device Firmware

File |D:\tmp\updaﬁe.Arm.cab Browse... submit

Hinweis

Die Installation kann einige Minuten dauern. Schalten Sie das Geréat nicht aus, da Sie
den Vorgang dadurch unterbrechen.

(4) Anzahl aktiver Slaves freischalten:

Im gleichen Fenster kdnnen Sie auch die maximale Anzahl aktiver Slaves an-
dern. Diese Anzahl gilt dabei in Summe fur beide Anschliisse X40 und X41. Sie
geben dazu 2 numerische Schlissel ein, die Sie von iba auf Anfrage erhalten.
Das Geréat erkennt dann automatisch, wie viele aktive Slaves maximal initialisiert
werden koénnen. Dieses Limit verhindert, dass Sie den Profibus-Sniffer mit einer
noch nicht getesteten Anzahl an aktiven Slaves im Geréat Uberlasten.

Upgrade Device (Maximum Number of Active Slaves)

Upgrade Key [123456783 Upgrade Id [n3g7654321 submit |

(5) Indie Felder “Key 1” und “Key 2" geben Sie die Lizenzschlussel fir den Redun-
danzmodus ein, die Sie von iba auf Anfrage erhalten. Die Lizenz ist guiltig fir 8
aktive Slaves an einem Profibusstrang. Anschlie3end ist ein Neustart erforder-
lich.

Activate simulation or redundancy mode

Key 1 12345678 Key 2 95765432 submit

Hinweis

Die Upgrade Keys in der oberen Abbildung sind beispielhatft.

9.4.6 Zeit einstellen

Die Seite , Time" ermoglicht das Einstellen der Systemzeit. Nach Eingabe der Zeitparame-
ter wird die aktuelle Zeit mit dem Button <submit> ins Geréat Gbertragen.

Change time:

Year [0z YYYY
Month [{ MM
Day [ DD
Hour [2 HH
Minute [43 MM
Second[11  SS

submit

Abbildung 19: Zeit einstellen

44 Ausgabe 2.11 U



ibaBM-DPM-S Handbuch

10

10.1

Konfiguration mit ibaPDA-V6

Um Daten Uber ibaBM-DPM-S messen und aufzeichnen zu kdnnen, benétigen Sie
ibaPDA-V6 Version 6.10.2 oder hoher.

Um Daten uber ibaBM-DPM-S im Redundanzmodus messen und aufzeichnen zu kénnen,
bendtigen Sie ibaPDA-V6 Version 6.26.3 oder hoher.

Fur die Nutzung von Request-S7 oder Request-FM458 ist Version 6.17.0 oder héher er-
forderlich.

Fur die Nutzung von Request-TDC ist Version 6.22.0 oder héher erforderlich.

Erste Schritte zur Konfiguration in ibaPDA-V6

Mit der folgenden Anleitung integrieren Sie schrittweise den ibaBM-DPM-S in ibaPDA-V6
und konfigurieren Messsignale.

Hinweis

Die grundlegenden Gerateeinstellungen wie Betriebsart, Netzwerkeinstellungen,
Kennworter, Firmware etc. sollten vorher iber das Webinterface vorgenommen wer-
den.

ibaPDA-V6 erlaubt die Festlegung der Profibus-Slave-Adressen und die Konfiguration
der analogen und digitalen Messsignale.

Hinweis
Wenn Sie den Redundanzmodus verwenden wollen, missen Sie den notwendigen Li-
zenzschlissel im Webinterface eingeben.

Beachten Sie die zusatzliche Beschreibung zu den Besonderheiten bei der Konfigura-
tion des ibaPDA-V6 und der Profibus-Projektierung im Redundanzmodus in Kapitel 12
,Redundanzmodus".

1. Stellen Sie die Spannungsversorgung her und schalten das Gerat ein (siehe Kap.
7.2.4 24V Spannungsversorgung ®“ und 7.2.2 ,Ein- /Ausschalter S11 ©*).

2. Stellen Sie eine Verbindung vom PC zum Gerat her (USB oder TCP/IP, siehe Kap.
9.3 ,Einrichten von Kommunikationsverbindungen®). Diese Verbindung dient zum
Ubertragen der Konfiguration aus ibaPDA-V6.

3. Stellen Sie eine LWL-Verbindung vom TX-Anschluss des Gerates zu einem freien
RX-Eingang einer ibaFOB-D Eingangskarte her.

4. Starten Sie den ibaPDA-V6 Client @ und o6ffnen den I/O-Manager —=".

5. Auf der linken Seite im 1/0-Manager sind die verfugbaren Systemschnittstellen dar-
gestellt. Wahlen Sie die richtige ibaFOB-D-Eingangskarte aus und markieren Sie
den Link, an dem ibaBM-DPM-S angeschlossen ist.
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¥ iba I/O-Manager,

) 5 I 21 [ [Hardware | Gruppen -

Lr Allgemein
=% Generic UDP

=20 ibaCapture-Cab

= H ibaCapture-Hi|

i+ iFik:
B Link 2
B Link 3

= ibaFOB-2io-Dr

g Flicken um Modul anzufiigen ..

g Klicken um Modul anzufiigen ..

g Klicken um Modul anzufiigen ..

menu ,Modul hinzufiigen — ibaBM-DPM-S* aus.

:# jba I/0-Manager

QE H = 3 Gruppen Technostring  Alarme y {8

=] m ibaCapture-Cakd
ﬂ Flicken um Modul anzufugen ...
=B ibaCapture-HKI

HHI
& Klicken um Madul amzufiigen ...

& ibaFQB-4i-D Link0

¥ Info < Speicheransicht

= ibaFOB-4i-D ‘erhindung
= [ — -
E m Modul hinzufigen 3 | [ Doocsm
B Link B B} autom. Erkennung ] By Digdn
B ink '
: Dig=s12
i Flicken um Modul anzufugen ... m e
=88 ibaFOB-ZioD B oemed
E{ ik 0 By  Fob Fast module
[+ Link 1 [
g iszDlg-Mo-X B Generic 32Mbit Flex module
B Link 0 By ibaEM-CAN
B Link 1 B ibaBM-COL-gio
B Link 2 _
B Link 3 W baBr-DDCs
£ Klicken um Modul anzufiigen .. [lh ibaBrM-DPM-5
=-2f§ oPC = —
: baEM-DPM-5-64
& Klicken um Madul amzufiigen ... LIS
e Plavback ibahet7s0

6. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den Link und wéahlen Uber das Kontext-

Wahlweise kann auch eine automatische Erkennung des Gerats durchgefuhrt wer-

den.

sind hier die folgenden Parameter:

e Name:

angeschlossene Gerat.

e Zeitbasis:

Vergeben Sie einen sinnvollen Namen fir das

7. Stellen Sie im Register ,Allgemein“ die Parameter des ibaBM-DPM-S ein. Wichtig

Stellen Sie hier die Zeitbasis ein, mit der die Daten des
Gerates in ibaPDA-V6 erfasst werden sollen.

e |P Adresse: Geben Sie hier die IP Adresse des Gerates ein oder den
Geratenamen im Format dpms_nnnn (siehe Kapitel
9.3.1 ,Ethernet TCP/IP-Schnittstelle*). Diese Adresse wird

zur Kommunikation mit ibaBM-DPM-S genutzt.

46

Ausgabe 2.11



ibaBM-DPM-S Handbuch
-4 Allgemein A~
=-4% Generic UDP ba Ui J h
i Flicken um Modul anzufiigen ... :
i ;‘?;9 ?a[ﬁapture-CAM . B Allgemein| < Diagnose o7 Profibus Browser
2 Klicken un Modul arzufiigen .. B Grundeinstelngen
= "ﬂ.’ ib.aCapture-HMI “ermegelt Falze
B Klicken um Modul anzufiigen ... ekt o
=82 ibsFOB-4iD Name ibaBM-DPM-S
SR Link 0 Zeitbaziz 10 ms
= b ibaB-DPt4-5 El Merthndung
ﬁ Klicken um Modul anzufiigen ... IP Adiesse dpms_060B ]
2B L?nk1 Autom. Konfiguration Ubertragen True
¥ b L?nk 2 Riicksetzen der aktiven Slaves erzwingen | False
+ '3 Link 3 Fedundanzmadus Falze
B Klicken um Modul anzufiigen ... B Busz 0
= ibaFOB-gio-D
B Link D Priifzeit O ms
#- B Link 1 Slave Timeout 0 s
= ibaFOB-dio>¢ 2 Bus 1
+- B Link 0
B L?nk1 Friifzeit 0 s
*- B Link 2 Slave Timeout 0ms
+- B2 Link 3
ﬂ Klicken um Modul anzufiigen ...
. BE& npr
Hinweis

Bei Nutzung der automatischen Erkennung wird der Geratename automatisch als IP
Adresse eingetragen.

8.

Entscheiden Sie, ob ibaBM-DPM-S mit aktiven Slaves oder nur als Sniffer arbeiten
soll. Wenn das Gerat auch mit einem oder mehreren aktiven Slaves am Bus teil-
nehmen soll, ist zundchst die Profibus-Projektierung auf Steuerungsebene vorzu-
nehmen, um die Slave-Nummern der aktiven Slaves des Gerates festzulegen (sie-
he Kapitel 11.2 ,Betrieb als aktiver Slave”). Des Weiteren werden die Profibus-
Parameter aller Teilnehmer bendtigt, deren Daten gemessen werden sollen (Slave-
Nr., Speicherbereiche und Datentypen). Diese werden auch fur den reinen Sniffer-
Betrieb bendtigt.

Flgen Sie unter dem ibaBM-DPM-S Geratemodul ein Folgemodul hinzu. Hierzu kli-
cken Sie mit der rechten Maustaste auf das ibaBM-DPM-S Geratemodul und wéh-
len Uber das Kontextmenu ,Modul hinzufligen* aus der Liste das gewiinschte Fol-
gemodul.

B Klicken urn Modul anzufiigen ...

= ibaFOB-4i-D

£ Klicken

Altiviert

- Lirk 1
#- B Link 2
- Lirk 3
g Klicken um Mod

X iz [

=B ibaFOB-ZiaD
w8 Link 0
2B, Link 1

=-B8 ibaFOB-dio
-k Link 0

Wahlweise kdnnen Sie fur das H

“ MHame
Zeitbasiz

IMadul hinzufigen 3 | |Egl P..ktiver Slave
Kopieren Lig51Z 57 request
Export B Digs12 sniffer
Léschen FIM458 request

57 request

B Sniffer

= @ TOZ request

inzufigen eines Folgemoduls auch den blau hinter-

legten Befehl ,Klicken um Modul anzufiigen...” anwéhlen. Je nach vorhandener Li-

zenz stehen bis zu 7 Folgemodule zur Auswahl:

e Aktiver Slave, Dig512 S7 request, Dig512 sniffer, FM458 request, S7
request, Sniffer, TDC request

Alle Request-Module setzen eine zusatzliche Lizenz voraus. Informationen zu
diesen Modulen finden Sie in den entsprechenden Produkthandbichern.

Die Folgemodule ,Aktiver Slave®, ,Dig512 sniffer* und ,Sniffer* sind immer vor-
handen und werden in den folgenden Schritten beschrieben.
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10. Aktiver Slave (Folgemodul , Aktiver Slave®)
Mit diesem Folgemodul erzeugen Sie einen einzelnen aktiven Slave auf
ibaBM-DPM-S, an den der Master des Profibus-Strangs direkt Daten senden kann.
Tragen Sie im Register ,Allgemein“ unter ,Slave Nummer* die Adresse des Slaves
(wie in der Projektierung der Steuerung vorgesehen) ein. Unter ,Busnummer* stel-
len Sie den Profibus-Strang (0: Stecker X40, 1: X41) ein, an dem der aktive Slave

betrieben wird.

e Flicke urn Modul arzufiigen ...
=20 ihaCapture-CaM
& Klicken um Modul arzufiigen ...
= ',‘,'ﬁ? ibaCapture-HiI
ﬂ Flicken um Modul anzufugen ...
= baFOE-4i-D
=B, Link 0
=M ibaBM-DPM-5
o] Sktiver Slave (6]
ﬂ Flicken um Modul anzufugen ...
+- B Link 1
B Link 2
B Link 3
& Klicker urn Modul arzufiigen ...
= ibaFOE-2io-D
+-B Link0
+- B Link 1
E ibaF DB -dio-
B Link 0
B e

“. =";'i9'

El Grundeinzstelngen
Werrizgelt
Altiviert
M arne
A odul Mr,
Zeitbasiz
B Erweitert
Anzahl Analogsignale
Anzahl Digitalzignale
El Profibus
Busznummer
Slave Nummer

Ei Allgemein av Analog i) Digital

Falze

True

Aktiver Slave
6

10 ms

64
64

0
19

Wenn Sie mehrere aktive Slaves betreiben wollen, dann fliigen Sie weitere Folge-
module vom Typ ,Aktiver Slave" hinzu.

Hinweis

Die Anzahl aktiver Slaves ist durch Werkseinstellung auf 8 in Summe begrenzt. Stellen
Sie mehr aktive Slaves ein, dann fuhrt das zu einem Fehler. Wenden Sie sich an den
iba Support, wenn Sie mehr als 8 aktive Slaves benétigen.

Vorsicht!

Stellen Sie fur aktive Slaves nur Slave-Adressen ein, die noch nicht am Profibus-Strang
- vorhanden sind bzw. genau die Adressen, die Sie in Ihrer Steuerungsprojektierung (z.B.

SIMATIC Step7 Hardware Konfiguration) fur die aktiven Slaves vorgesehen haben. An-
sonsten wird die Kommunikation gestort, wenn 2 Slaves mit gleicher Adresse existieren!

Vorsicht!

Anschluss des Profibus-Kabels

Das Profibus-Kabel sollte erst angeschlossen werden, nachdem die Konfiguration der
»aktiven Slaves" Giber das Webinterface oder in ibaPDA-V6 korrekt durchgefiihrt wurde,
damit sichergestellt ist, dass keine doppelten Slave-Nummern vorhanden sind. Ein
Konflikt von mehreren Slaves mit der gleichen Nummer kann zu einem kompletten
Ausfall der Kommunikation am Profibus und letztlich auch zum Anlagenstillstand fih-

ren!

11.Tragen Sie anschlieend im Modul ,Aktiver Slave” im Register ,Allgemein“ die ,An-
zahl Analogsignale* und die ,Anzahl Digitalsignale” ein. Standardvorbelegung ist 64,
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maximal sind 512 Analog- und 512 Digitalsignale mdglich. Dieser Wert bestimmt die
Lange der Signaltabellen in den Registern ,,Analog” und ,Digital”.

12.Tragen Sie im Register ,Analog“ der Reihe nach die Signale ein, die aufgezeichnet
werden sollen. Geben Sie dabei jedem Signal eine Bezeichnung (Spalte ,Name")
und geben Uber die Spalten ,I/0%, ,Adresse” und ,Datentyp” die Information vor, wo
das Signal in der Schnittstelle des Slaves zu finden ist.

le] Stellen Sie ein, ob es sich um ein Eingangs- oder Ausgangssignal
(aus Sicht des Profibus-Masters) handelt (In: Eingang, Out: Aus-
gang).

Adresse  Offset des Signals innerhalb des Eingangs- oder Ausgangsdaten-
Telegrams des Slaves.

Datentyp  Stellen Sie hier den Datentyp fur die Signale ein. Die verfigbaren
Datentypen finden Sie in der Tabelle 5.

i jba I/0-Manager
3 [ [ #) % |Hardware | Gruppen Technostring Alarme 53

i Klicken um Modul anzufiigen ... A A "
=B ibaCapture-CaM » 2 (%
=] uﬂﬁél;t::g‘Mudul i B Algemein ™ Analog [ Digital
o Kiicken um Modul anaufiigen Mame ._Elnha\t I“Galn ‘OFFsat pile] _‘Adrasse Datantz"pl_ I“Aktlv' L
B baFOB-4iD 0 Integer Valus 0 A 0 Out ol RS
=R Link0 | [Frtger et 1 0 out 2 TR
- B E:B LE 2 Integer Value 2 1: D:Out 4:INT_E
iy 3 RealValue 0 1 0/ out & FLOAT B
B Link 1 4 Real Valus 1 1 0 out 10/ FLOAT R
: :z t::tg 5 Real Value 2 1: D:Out 14:FLOAT_B
* il Klicken um Modul anzufiigen 5 | 0jout 18 INT B ]
7 1 0 Out 20 INT_E |
] | 0 out 2 INT_E O
=88 ibaFOB-dio 2 1] 0]0ut 24 INT B ]

Tipp

? Wenn Sie die Signale eines Slaves fortlaufend eintragen, missen nur die Datentypen
fur alle Signale eingestellt werden, um anschliel3end die Byte-Adressen der Signale
automatisch berechnen zu lassen. Tragen Sie dazu nur beim ersten Signal des betref-
fenden Slaves die korrekte Byte-Adresse in die Spalte Adresse ein und klicken an-
schlieRend auf den Spaltenkopf. Ausgehend von der ersten Adresse (wo der Cursor
steht) und unter Bertcksichtigung der Datentypen werden die Adressen der weiteren
Signale fir diesen Slave automatisch eingetragen.

13. Stellen Sie bei Bedarf in den Spalten ,Gain“ und ,Offset” einen Skalierungswert der
Signale ein, um diese auf physikalische Einheiten umrechnen zu kénnen.

14. Fur die Digitalsignale im Register ,Digital* gehen Sie wie oben beschrieben vor. Ein
Datentyp wird nicht angegeben. Der Adressoffset wird hier in 1-Byte-Schritten vor-
gegeben und das einzelne Signal tber die Bit-Nummern 0 bis 7 adressiert.

il iba 1/0-Manager

1 [ [ %1 (% |Hardware | Gruppen Technostring  Alarme | 3
- Klicker um Modul sraufiigen ~ | = o (6
= {2 ibaCapture CAM s = <
5 Klicken um Modul anzufiigen .. = = —
=% aCapture-HMI B tllgemein | "\ Analog | I Digital .
i Klicken um Modul anzufiigen ... Name JlO . Adresse | Bit-Nr. ‘Aktlv L
= B3 baFOB-4iD 0| Digital Signal 0 ot E
=] ':E'g Ei:khﬂ . 1| Digital Signal 1 out 20 1
=B ibal | ! 1
- BE o) 2 | Digital Signal 2 out 20 z
s Kl oo anzufigen . 3 | Digital Signal 3 | Out | 20 3
] I; Lirk 1 4 | Digital Signal 4 Out 20 4| [#]
e :::g:zg 5 Digital Signal 5 out 20 5
i Klicken um Modul anzufiigen 6 | Digital Signal & Qut 20 3
= BB EFBBE;-D 7 Digital Signial 7 out 20 7
e 8 out 21 o [
@ B Link1
=-B8 ibaFOB-dio 3 | Cut | 21 i
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15. Sniffen am Profibus (Folgemodul , Sniffer”)

Mit diesem Folgemodul erzeugen Sie einen Sniffer, der existierenden Tele-
gramm-Verkehr zwischen Master und Slaves in einem Profibus-System aufzeich-

nen kann.
L& Allgemein
= % Genenc UDP

g Klicken um Modul anzufiigen ..

= m ibaCapture-Cakd

g Klicken urn Modul anzufiigen

=50 ihaCapture-Hil

£ Klicken urn Modul anzufiigen

=-H8 ibaFOB-4i-D
=B Link0
=] & ibaBM-DPM-S
B Aktiver Slave [B]

oe] Shiffer [7]

2 Klicken um Modul an
B Link 1
B ik 2
B Link 3

g Klicken umn Modul anzufiigen
= ibaFOB-Zio-D
B Link 0

AW

EH Grundeinstellngen
Werriegelt
Alktiviert
M ame
Fodul Mr.
Zeithaziz
B Erweitet
Arnzahl Analogsignale
Arnzahl Digitalsignale
B Bus 0
Aktive Slaves
E Bus 1
Aktive Slaves

zufiigen ...

Ez Allgemein My Analog I Digital

Falze
True
Sniffer
7

10 ms

64
64

16. Tragen Sie anschlieend im Register ,,Allgemein® die ,Anzahl Analogsignale* und
die ,Anzahl Digitalsignale“ ein . Standardvorbelegung ist 64, maximal sind 512 Ana-
log- und 512 Digitalsignale mdglich. Dieser Wert bestimmt die Lange der Signalta-
bellen in den Registern ,Analog“ und ,Digital*.

17.Die Projektierung der Signale in den Registern ,Analog” und ,Digital“ erfolgt analog
zum Folgemodul ,Aktiver Slave®. Zusatzlich muss hier noch in den Spalten ,Bus*
und ,Slave” angegeben werden, von welchem Slave die Daten erfasst werden sol-
len und Uber welches Profibus-System der Slave erreicht werden kann.

:£. iba 1/0-Manager
1 5 =l 2] [ |Hardware | Gruppen  Technostring  Alarme | 53 (3%

1 £k Allgemein ~
= 5= Generic UDP

i Klicken um Modul anzufiigen
= M ihaCaphure-Cam
g Klicken um Modul anzufiigen
= W ihaCapture-HM|
i Klicken um Modul anzufiigen
=] ibaFOB-4iD
=B Link0
= M baBM-DPM-5
By Aktiver Slave [B)
Sriffer [7]
i Klicken um Modul anzufligen
@B Link 1
-8 Link 2
=N =R ]

:£ iba 1/0-Manager
1 5 el 2] [ % |Hardware | Gruppen  Technostting  Alarme | 3 L

-4k Algemain ~
= 4= Generic UDP

& Allgemein AV Analog Ir Digital

Marme i Einhelt | Gain
Inkeger Yalue 0

Integer Walue 1

Inteéer Yalue 2

Real Yalue 0

Real Yalue 1

Real ¥alus 2

SRR

L T B R =1

Offset

Adresse | Datentyp Aktly A

f s
ol 19 o 2 INT_B
] 190 | 4 INT._B |
0 19 0ut 6 FLOAT_B
o 1olow | in #LOAT_B |
0 teouw 14 FLOATE |
a tow | 24 FLOAT | (M|
] tow 25 FLOAT m

ﬁ Klicken um Modul anzufigen ...
=20 ibaCaphure-Cam
i Klicken um Modul anzufiigen
= W ihaCapture-HM|
* Klicken um Modul anzufiigen ...
] ibaFOB-4iD
=K Lk
=M baBM-DPM-5
B Aktiver Slave (5)
Sniffer [7]

um Modul anzufiigen
@ B Link1
B Link 2
- Link3
ﬂ Klicken um Modul anzufiigen ...
= ibaFOB-ZioD

[ SRR

3w @ ou o R W = O

B slgemein | "\ Analog | [l Digital
Name:

Digital Signal 0
Digital Signal 1
Digital Signal 2
Digital Signal 3
Digital Signal 4
Digital Signal 5
Digital Signal &
Digital Signal 7

fle} Adresse Bit-Tr. | akkiv A

ECER
il 19 Ouk 1
0 19 Out | 20/ 2|
0 19 out [ 0 3]
] 19 Out 20 4
1] 19 Out [ 20/ 5|
il 19/ out | 20| 5|
i 19| out 20 7
o 1000w | 1] ol O
il 100/ Ou | 1] 1 I |
-~ amm L . - {mnl

18. Stellen Sie bei Bedarf in den Spalten ,Gain“ und ,Offset” einen Skalierungswert der
Signale ein, um diese auf physikalische Einheiten umrechnen zu kénnen. Beim
Sniffen ist eine Skalierung in der Regel erforderlich, da die Daten in normierter
Form Uber den Profibus an den Slave tbertragen werden.

Bei einer SIMATIC ET200 AO Baugruppe wird beispielsweise ein +/- 10V Signal mit
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19.

dem Wertebereich —27648 bis 27648 (entspricht -10V bis +10V) Ubertragen. Die ur-

sprungliche physikalische Bedeutung ergibt sich aus dem Steuerungsprogramm.

Aktive Slaves bei Folgemodul , Sniffer”
Alternativ zur Verwendung des Folgemoduls ,Aktiver Slave“ kénnen Sie auch mit

einem Folgemodul ,Sniffer* Slaves auf dem ibaBM-DPM-S-Gerat erzeugen. Tragen

Sie hierzu unter ,Aktive Slaves* (Register ,Allgemein“ des Folgemoduls ,Sniffer*)
fur jeden Busanschluss (Bus0: X40, Busl: X41) die gewiinschte(n) Slave-
Adresse(n) ein.

£ jba If0-Manager

d 5 H = B Gruppen Technostring  &larme Y [

L% Allgemein A
=-4= Generic UDP

ﬂ Flicken um Modul anzufugen ... . . .
= baCapture Cabd B Allgemein 7 tnalog | [l Digital
* Klicken urmn Modul anzufiigen ... Bl Grundeinstelungen
=5 ibaCapture-HMI Weriegelt False
* Klicknlen um Modul anzufiigen .. Aktiviert True
& EEFDB"”D Name Sniffer
=5 Link 0 Modul Nr. 7
ER. ] ib_aEM-DPM-S Zeitbasis 10 ms
E ktierlave [B] B Erweitert
- orifter |7 Anzahl &nalogsignale 64
* Klicken um bodul anzufiigen ... it alsinmale Rd
B Link 1 B Bus 0
E Lirk. 2 Bktive Slaves 30,31.32.33
Link. 3 El Bus 1
- £ Klicker um Modul anzufiigen .. Aktive Slaves 50,51.52
=8 baFOB-Zio-D
B Lirko
B Link1

Damit kbnnen Sie mit einem Folgemodul vom Typ ,Sniffer” gleich mehrere akti-
ve Slaves erzeugen. Im obigen Beispiel kdnnten alternativ auch 7 einzelne Fol-
gemodule vom Typ ,Aktiver Slave" mit den Slave-Adressen 30, 31, 32, 33, 50,
51 und 52 verwendet werden.

Die Slave-Adressen werden einfach getrennt durch Kommas unter Bus 0 oder
Bus 1 eingetragen. Alternativ kdnnen die Adressen Uber einen Zusatz-Dialog
eingestellt werden. Eine Null bedeutet hier, dass kein aktiver Slave gewahlt ist.

£ iba I/0-Manager

3 (5 led ) B [Hardware | Gruppen Technostring  Alarme

# £ Allgemen ~
= & Genesic LIDP

Kicken um Modul ancufuigen =
_:?.gcuwe{m B Aligemein "\ Anasiog | [ Digial
e Flicken um M
= T baCapture HMI False

s Kicken um MY Geben Sie die Profibus Stationsnummer fii die aktiven True
= B baFOB-4D Slaves ein. Stationsnummer 0 bedeuted, der Slave ist Sniffer
= B ko racht shtiv. 2
= [l baBMOH 10 ms
g % AdliveSlave® [0 4
64
iy Khckd AklivaSlavel: (31 2 9
i : t: 1 AktveSlwve2 (2 2 »
- I 30,31.32.33
B Link3 Aktive Slave 3 n B il ™
s Kicken um M AdiveSlaved: [0 & 50,51
= B9 baFOB-20D
5 B Lk Akiive Slve5 [0 2
B Lk AkiveSlves [0 2
AkiiveSlave?: [0 2
ok | | Abbrechen

Wenn Sie im Folgemodul ,Sniffer* aktive Slaves eingetragen haben, kbnnen Sie
die Sniffer-Funktionalitat, also das Aufzeichnen von Daten (Projektierung der
Signale in den Registern ,Analog“ und ,Digital”) auch auf die ,eigenen” im Fol-
gemodul ,Sniffer* angelegten aktiven Slaves anwenden.
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Lk Allgemein A W—
= %F; Generic UDP
= ﬂtﬂélg:z;&nMMndul anzuliigen h Allgemein ‘(\/Analng 1) Digital
i Klicken um Modul anzufiigen .. MName Einheit | &ain Offset Bus | Slawve | Ijo Akkiv |
=20 ibaCapture-Hhl il 1rieger Yalue 0 -‘n
) * Klicken um Modul anzufiigen .. 1 | Inkeger Yalue 1 1 0 0 19 Ot
@ ;2: FEE:SD 2 | Integer Yalue 2 1 i 0 19 0ot 4/INT_B
= h ibaBM-DPM-5 3 Real¥alug 0 1 0 o 19 Out 6 FLOAT_E
o7 Akliver Slave (5] 4 | Real Yalue 1 1 i 0 19 0ot 10 FLOAT_B
* mMo  areufien. |5 RedlValue 2 1 00 _130u 14 FLOAT B ]
B Link 1 s Inkeger Value Slave 30 1 0 1} 30 Out 0 INT_B
B Link 2 7 | Integer Yalue Slave 31 1 0 0 310wt 0/INT_E
i Elnkk3 Modul i 8 | Inkeger Value Slave 50 1 1} a 50| Ouk 0 INT_B
= Ep |baFD§2?£[L;m P anagen \5 1 U u 1ot o FLUAT |
B Link0 10 1 0 0 1|00t 40| FLOAT ]
BB Lkt 1 1 0 o 1o 44 FLOAT O

20. Falls grol3ere Mengen digitaler Signale zu erfassen sind (z.B. Status- / Steuerworter
von einer grof3en Anzahl von Antrieben) bietet sich die Verwendung des Folgemo-
duls ,Dig512 sniffer* an. Fir eine detaillierte Beschreibung siehe Kapitel 10.2.4

~Folgemodul ,Dig512 sniffer”.

21.Wenn alle Signale projektiert sind, wenden Sie mit <OK> oder <Ubernehmen> die
Konfiguration an. Bei der folgenden Validierung wird die Konfiguration auf ibaBM-
DPM-S lbertragen. <OK> schliel3t anschliel3end den 1/O-Manager, vorausgesetzt

bei der Validierung sind keine Warnungen oder Fehler aufgetreten.

¥ Neue [/0-Konfiguration wird iibernommen.

@ Erfazzung wird angehalten. ..
@ Lizerz wird gepriift..
= @ 1/0-K.onfiguration wird gepriift
@ 10-Konfiguration ist glitig
@ Armelden bei Simadyn-D
= @ ibaBm-DP-5 tModule konfigurieren..
[E8 .- ibaBtd-DPM-5 [dpms_DROb]
@ ibaBM-DPM-5 EKonfiguration anwenden...
| @ OPC-ltems werden aktualisier. ..
= @ Fonfiguration der D aten-dufzeichnung wird gepriift.
=-@® Data stare 1
@ Daten-bufzeichnung ist gliltig.
@ Konfiguration der Daten-aufzeichnung ist gliltig.

Sie kénnen natirlich auch wahrend der Projektierung die Konfiguration schritt-
weise anwenden, um die bisherige Konfiguration auf Gultigkeit zu prifen.

22.ibaBM-DPM-S bietet umfangreiche Diagnosemadglichkeiten fiir die Profibus-

Systeme. Sehr hilfreich ist ein Blick auf das Register ,Diagnose” im Geratemodul.
Hier werden die erkannten Master und Slaves und ihr jeweiliger Zustand fir die

beiden Profibus-Systeme angezeigt.
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10.2

:% iba I/0-Manager.

1 5 A #] [» |Hardware | Gruppen Technostring Alarme | 3

-4 Algemein
B4 Gereric UDP

i Klicken um Modul anzufiigen
{2 ibaCapture-CAM

i Klicken um Modul anzufiigen
=50 ibaCapture-HHI

i Klicken um Modul anzufiigen ..
ibaFOB-4i-0

B Sniffer [7)

* Klicken um Madul anzufiigen ..

® B Link1
w8 Link 2
® B Link3
5 Klicken um Modul anzufiigen ...
= ibaFOB-2ioD
B LinkD
@B Link 1
= ibaFOB-din-x
B Link 0
o B Link 1
@B Link 2
& B Link3
5 Klicken um Modul anzufiigen ...
=8 orC
i Klicken um Modul anzufiigen
m Playback,
=[] 57 tnalyeer
* Klicken um Modul anzufligen ...
=M Simadyn request
e Klicken um Modul anzufiigen ...

_ IoE

E-3p= TCPAP Generic

R Bl e e Wi i i

< |3

A

8l ibaBM-DEM-S:

| B Allgemein | < Diagnose| ™3 Profibus Browser

Profibus Slaves auf Bus 0

Status:

TT T ot
1024 1260

TTT 11T
1792 2048

806 I 0K ] [Ubemehmen] [ Abbrechen ]

1536

=% iba I/0-Manager
[ d %] [ |Hardware | Gruppen Techrostring Alarme 3 L

-4 Allgemein
[=-4= Generic IDP

* Klicken um Modul anzufligen ...
=3 ibaCapture-CAM

* Klicken um Modul anzufligen ...
=5 ibaCaplure-HMI

* Klicken um Modul anzufligen ...
ibaFOB-4i-0

B aktiver Slave (6]
By Sniffer (7]

ﬁ Klicken um Madul anzufiigen ...

@B Link 1
=B Link2
@B Link 3

* Klicken um Modul anzufiigen ...
ibaFOB-ZioD

#-B Link0

B Link 1
B ibaFOB-dio-%

B LinkD

B Link1

B Link 2

®-B Link 3

i Klicken um Modul anzufiigen

=25 oPC

i Klicken um Modul anzufiigen
T Playback
[ 57 fnalyzer

* Klicken um Modul anzufiigen ...
T 5imadyn request

* Klicken um Modul anzufiigen ...

ToE

I=-3¢= TCR/IF Generic

M e e M i i

<

~

Das Register Profibus Browser zeigt Detailinformationen zu den beiden Profi-
bus-Systemen (z.B. Busumlaufzeit) sowie Uber die vorhandenen Ein- und Aus-
gangsbereiche der einzelnen Slaves.

& ibaBM-DPM-S-
:& Allgemein | G Diagnos_e 7 Profibus Browser
= % iéESL;SDUF‘M'S 4 Slave 9 EE Eingangsdaten | 55 Dia_gnosedaten £ Paramsterdaten |G Spe\cherans\chl_
Status:

& Slave 13 = p—
& Slave 22 Eingabegrafie: 16 |dent-Nummer: O0x801E J
A Slaverl] Ausgabeariie | 0 | Zugewiesener Master: | 2 |
8 Slave 31 — —_—
& Slave 32 Timeouk | 240 | Kommurikation gestat: | 0 |
4] Slave 33 - .
& Slave 100 Teleqrammzahler

= Busd Diagnose: \ H | sm [ aoes |
0 Master 2 — = = ;
& Slave 9 Paramster | 1 | 5C: | El |
& Slave 22 . ‘ i
& Slave 50 Konfiguratior: [ ] | Diagnossanforderung: | 3 |
& Slave 51 Exchange in 2 503 [ ]
4] Slave 52 — S
48 Slave 100 Exchange out | 42 | Andere: | 16 |

T e e G k] 7
w2420 o i pwg 808 [ 0K ] [Ubsrwwen) [ Abbrochen ]

Genauere Informationen zu den Diagnosefunktionen finden Sie im Kapitel 10.3
.Diagnosefunktionen®.

Geratemodule und Folgemodule im I/O-Manager

Um ibaBM-DPM-S mitibaPDA-V6 verwenden zu kdnnen, muss das Gerat im I/O-Manager
von ibaPDA-V6 eingerichtet werden. Gehen Sie hierzu nach der schrittweisen Anleitung in
Kapitel 10.1 ,Erste Schritte zur Konfiguration in ibaPDA-V6* vor.

Im Folgenden wird das Geratemodul ,ibaBM-DPM-S* sowie die Folgemodule ,Aktiver
Slave*, ,Sniffer" und ,Dig512 sniffer beschrieben.
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10.2.1

Geratemodul , ibaBM-DPM-S*

Das Geratemodul vom Typ ,ibaBM-DPM-S* hat 5 verschiedene Register. Die Register
»2Allgemein“, ,Diagnose” und ,Profibus Browser" sind immer vorhanden. Die Register ,Ana-
log“ und ,Digital* enthalten dynamische Online-Ansichten auf die vom Geréat erfassten
Analog- und Digitalsignale. Diese beiden Register werden daher erst nach dem Hinzufi-
gen von Folgemodulen und dem Ubertragen der Konfiguration auf das Gerat sichtbar.

10.2.1.1 Register ,Allgemein*

i iba 1/0-Manager

1 5 ld %1 % |Hardware | Gruppen Technostring Alarme WE:
B4 Allgemein ~
= H?; Generic UDP ba H D l ‘6
G Klicken um Madul anzufligen .. i
= ;‘?ﬂ‘ taCaDturs-E'AM 9 h Allgemein <@ Diagnose 7 Profibus Browser |
5 * Elicken um Modul anzufligen ... E Grundeinstelkngen
=5 inaCapture Hil Verisgel False
i Klicken um Modul anzufiigen Akbiviert Triie:
= B ibaFOB-4iD Name ibaBM-DPM-5
L I?( L'!"k u et Zeithasis 10 ms
=5 FE B Verbindung
By Aktiver Slave (5] IP Achesse dpms_0GOB
B 5’:“"5' ] o Autam, Konfiguration Ubertragen True
i iy Klicken um Modul anzufiigen ... Rliicksetzen der akliven Slaves erzwingen  False
o :z Link 1 Redundanzmodus False
=] Link 2 = Bus 0
@B Link 3 Akt 1
i Klicken um Modul anzufligen Priifzeit Oms
E ibaF 0B-2io-0 Slave Timeout Oms
=B Link 0 = Bus 1
=B Link1 | T
E haFD.B—-lian Priitzeit 0ms
% Link 0 Slave Timeout Oms
% Link 1
- B Link 2
#- B Link 3 Name
e D*PEKllckan um Modul anzufiigen Dir Hame des Moduls
i Klicken um Madul anzufligen ...
m Playback,
= ﬂ 57 Analyzer
i Klicken um Modul anzufligen
= @ Simadyn request
By * Kiicker L Modulaneufingn:.. Konfiguiation aus dem Gerat lesen
== TCR/IP Generic . .
b 4 Eaonfiguration aus Dateien lesen
* Elicken um Modul anzufligen ...
=] % TCP/IP ibaLogic Fonfiguation ins Gerat schieiben
5 Klicken um Modul anzufligen ... Konfiquration in Dateien schreiben
4= TCPAP 57
s *_K.!l_c).«?rlumMudu\anzufugen... - R RN R
< [0 sz s o i s s sous 508 [ 0K ] [Ussnshien] [ Abbrschen

Abbildung 20: Modul ,ibaBM-DPM-S* — Register ,Allgemein”

Grundeinstellungen

Q Verriegelt
Ein verriegeltes Modul kann nur durch berechtigte Benutzer verandert werden.

Q Aktiviert
Die Datenerfassung wird fur dieses Modul aktiviert oder nicht.

O Name
Name des Moduls

Q Zeitbasis
Erfassungszeitbasis in ms, die fur dieses Gerét verwendet wird

Verbindung

Q IP-Adresse
Geben Sie hier die IP-Adresse oder den Geratenamen des ibaBM-DPM-S ein. Der
Geratename ergibt sich aus den letzten 4 Stellen der MAC-Adresse mit dem Vor-
satz ,dpms_*, z. B. ,dpms_060B*. Uber diese IP-Adresse/Geratenamen wird die
Konfiguration vom Geréat gelesen bzw. zum Geréat Ubertragen.
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Hinweis
Bei falscher Einstellung kann es sein, dass Sie ein anderes Gerat parametrieren, das
im Netzwerk ansprechbar ist.

Ab dem Versionsstand V6.26.3 von ibaPDA-V6 und der Firmware B4 von
ibaBM-DPM-S wird beim Ubertragen der Konfiguration gepriift, ob das via LWL am
Link angeschlossene Gerat dem projektierten Gerat im 1/0-Manager entspricht.

U Autom. Konfiguration Ubertragen
Bei jedem Start von ibaPDA-V6 wird die Konfiguration an das Geréat tbertragen.
Stellen Sie die Option auf FALSE, wenn keine Online-Verbindung zu ibaBM-DPM-S
vorhanden ist.

U Ricksetzen der aktiven Slaves
Ist diese Option ausgeschaltet, dann werden aktive Slaves nur zuriickgesetzt, wenn
ihre Slave-Konfiguration geandert wurde. Das Riicksetzen eines aktiven Slaves er-
zeugt einen Busfehler beim Profibusmaster.

0 Redundanzmodus
Hier wird der Redundanzmodus aktiviert. Das Gerat behandelt dann beide Profi-
busstrange wie einen redundanten Profibusstrang. Nahere Informationen zum Be-
trieb des ibaBM-DPM-S am redundanten Profibus finden Sie in Kapitel 12
,Redundanzmodus"”.

Bus 0/1

O Aktive Slaves (nur Anzeige)
Nummern der aktiven Slaves, die am jeweiligen Bus konfiguriert sind.

U Prifzeit
Zeitspanne in Millisekunden, in der das Gerat das Auftreten von Slave-Kollisionen
pruft, bevor es eigene Slaves aktiviert. Setzen Sie diesen Wert auf 0, um eine au-
tomatische, aus der Ubertragungsrate abgeleitete, Zeitspanne zu nutzen.

Q Slave Timeout
Wenn ein Profibus-Slave nicht innerhalb dieser Zeit antwortet, dann werden alle
gemessenen Werte dieses Slaves auf 0 gesetzt. Setzen Sie diesen Wert auf 0, um
einen automatischen, aus der Ubertragungsrate abgeleiteten, Timeout zu verwen-
den.

Befehle zum Lesen/Schreiben der Konfiguration

U Konfiguration aus dem Gerat lesen / in das Gerat schreiben
Mit diesen Befehlen ist es mdglich eine Konfiguration fir ibaBM-DPM-S direkt in
das Gerat zu schreiben bzw. vom Gerét zu lesen.

Hinweis

In diesem Fall findet keine Validierung der Konfiguration durch den I/O-Manager (Klick
auf <OK> oder <Ubernehmen>) statt. iba empfiehlt daher die Konfiguration immer
uber die Bedienknopfe <OK> oder <Ubernehmen> des I/O-Managers durchzufihren.

U Konfiguration aus Datei lesen / in Datei schreiben
Mit diesen Befehlen ist es mdglich eine Konfiguration fir ibaBM-DPM-S in eine Da-
tei zu schreiben bzw. von einer Datei zu lesen. Dies ist z. B. beim Betrieb des Geréa-
tes ohne Netzwerkverbindung (aufgrund fehlender Netzwerk-Infrastruktur) sinnvoll.
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In diesem Fall erzeugen Sie lhre Konfiguration als Datei und Ubertragen die Konfi-
guration mit einer CF-Karte in das Gerat.

10.2.1.2 Register ,Analog”

Sind in den Folgemodulen Analogsignale konfiguriert und wurde die Konfiguration auf
ibaBM-DPM-S iibertragen, so wird hier eine Ubersicht aller erfassten Analogsignale mit ei-
ner Online-Darstellung der aktuell erfassten Werte angezeigt.
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Abbildung 21: Modul ,ibaBM-DPM-S* — Register ,,Analog"*

10.2.1.3 Register , Digital®

Sind in den Folgemodulen Digitalsignale konfiguriert und wurde die Konfiguration auf
ibaBM-DPM-S iibertragen, so wird hier eine Ubersicht aller erfassten Digitalsignale mit ei-
ner Online-Darstellung der aktuell erfassten Werte angezeigt.
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Abbildung 22: Modul ,ibaBM-DPM-S* — Register ,Digital”
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10.2.1.4

10.2.1.5

10.2.2

10.2.2.1

Register ,Diagnose*

Hier werden die erkannten Master und Slaves und ihr jeweiliger Zustand fir die beiden
Profibus-Systeme angezeigt. Je nach eingesetzter Version von ibaPDA-V6 und der Firm-
ware von ibaBM-DPM-S steht eine einfache Standard-Diagnose oder eine erweiterte Di-
agnose zur Verfigung.

Eine Beschreibung der Diagnosefunktionen finden Sie in Kapitel 10.3
.Diagnosefunktionen”.

Register , Profibus Browser*

Je nach eingesetzter Version von ibaPDA-V6 und der Firmware des ibaBM-DPM-S steht
eine einfache Standard-Diagnose oder eine erweiterte Diagnose zur Verfligung.

Das Register ,Profibus Browser” gehort zu den erweiterten Diagnosefunktionen und zeigt
Detailinformationen zu den beiden Profibus-Systemen (z.B. Busumlaufzeit) sowie Giber die
vorhandenen Ein- und Ausgangsbereiche der einzelnen Slaves.

Eine Beschreibung der Diagnosefunktionen finden Sie in Kapitel 10.3
.Diagnosefunktionen®.

Folgemodul , Sniffer®

Das Folgemodul ,Sniffer” kann einem Geratemodul ibaBM-DPM-S hinzugefiigt werden. Es
wird eingesetzt, wenn Sie Signale aus einer bestehenden Master/Slave Kommunikation
passiv ,mithéren” wollen.

Zusatzlich kénnen Sie im Folgemodul ,Sniffer* eigene aktive Slaves erzeugen, dies ist
aber nicht zwingend erforderlich (siehe auch schrittweise Konfiguration im Kapitel 10.1
+Erste Schritte zur Konfiguration in ibaPDA-V6").

Register ,Allgemein*®
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3 J H %] % |Hardware | Gruppen Technostring Alarme
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H . H 1 H H “
Abbildung 23: Modul ,Sniffer* — Register , Allgemein
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Grundeinstellungen

Q Verriegelt, Aktiviert, Name, Zeitbasis
siehe Kapitel 10.2.1.1 ,Register ,Allgemein**

QO Modul Nr.
Logische Modulnummer zur eindeutigen Referenzierung von Signalen z. B. in Aus-
drucken und ibaAnalyzer.

Erweitert

Q Anzahl Analogsignale
Festlegung der Anzahl der Analogsignale fir dieses Modul (min. 0, max. 512).

O Anzahl Digitalsignale
Festlegung der Anzahl der Digitalsignale fur dieses Modul (min. 0, max. 512).

Bus0/1

Q Aktive Slaves
Legen Sie hier die Adressen der aktiven internen Profibus-Slaves von ibaBM-DPM-
S fest.

Befehl zum Browsen des Profibus

Q Profibus browsen
Uber diesen Befehl 6ffnet sich eine spezielle Variante des Profibus-Browsers (de-
taillierte Beschreibung siehe Kapitel 10.3.2 ,Erweiterte Diagnose®), mit dem interak-
tiv Signale aus dem Eingangs- und Ausgangsdatenbereich der Slaves zu den Ana-
log- und Digitalsignalen hinzugefiigt werden kénnen.

Hinweis

Die Anzahl aktiver Slaves ist durch Werkseinstellung auf 8 in Summe begrenzt. Stellen
Sie mehr aktive Slaves ein, dann flhrt das zu einem Fehler. Wenden Sie sich an den
iba Support, wenn Sie mehr als 8 aktive Slaves bengtigen.

Hinweis

Stellen Sie fur das Gerat nur Slave-Nummern ein, die noch nicht am Profibus-Strang
vorhanden sind. Ansonsten wird die Kommunikation gestért, wenn 2 Slaves mit glei-
cher Nummer existieren.

Vorsicht!
Anschluss des Profibus-Kabels

Das Profibus-Kabel sollte erst angeschlossen werden, nachdem die Konfiguration der
»aktiven Slaves” liber das Webinterface oder in ibaPDA-V6 korrekt durchgefiihrt wurde,
damit sichergestellt ist, dass keine doppelten Slave-Nummern vorhanden sind. Ein
Konflikt von mehreren Slaves mit der gleichen Nummer kann zu einem kompletten
Ausfall der Kommunikation am Profibus und letztlich auch zum Anlagenstillstand fiih-
ren!
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10.2.2.2 Register ,Analog*
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Abbildung 24: Modul ,Sniffer* — Register ,Analog"”

Tragen Sie hier der Reihe nach die Analogsignale ein, die aufgezeichnet werden sollen.
Die einzelnen Spalten der Signalliste haben folgende Bedeutungen:

Q

Q

Q

Name
Geben Sie jedem Signal einen sinnvollen Namen.

Einheit
Hier kdnnen Sie die physikalische Einheit des Analogwertes eingeben.

Gain / Offset

Steigung (Gain) und y-Achsenabschnitt (Offset) einer Geradengleichung. Hiermit
kdnne Sie einen normierten, einheitenlos Ubertragenen Wert in einen physikali-
schen Wert umrechnen lassen.

Beispiel: Bei einer SIMATIC ET200 AI/AO Baugruppe wird ein +/- 10V Signal mit
dem Wertebereich —27648 bis 27648 (entspricht -10V bis +10V) ubertragen. Im
Steuerungsprogramm hat der Ubertragene Wert eine physikalische Bedeutung
(z.B. Temperatur 50°C bis 500°C). Uber Gain/Offset lasst sich eine Umrechnung
einstellen, so dass der einheitenlos erfasste Wert umgerechnet in die physikali-
sche Einheit aufgezeichnet wird.

Um die Errechnung von Gain/Offset zu erleichtern, erscheint bei Klick auf das Ko-
ordinatenkreuz im Feld Gain oder Offset ein Hilfsdialog bei dem Sie lediglich zwei
Stitzpunkte der Geradengleichung angeben. Gain und Offset werden dann auto-
matisch errechnet.

Modul anzufiigen ...

u h Allgemein s Analog| Il Digital

Modul anzufligen ... Einhe\tr Gain QFFS Akkv A

| S g nostaenz )0 [

Madul anay i 0 0 19 Out 2/ INT_B

i Rl |27648 ‘1 |500 o o 19 out 4/INT B

DEM-S W [] Summetrisch 1] 0 19 Out & FLOAT_B

tiver Slave (i ! £l w2 | 27648 w2 (50 | 0 0 19 Out 10/ FLOAT_B

b ey o y2 i] ] 19 Out 14 FLOAT_E

] ] 30 Out 0/INT_B

” 7 | Inteaer Value Slave 31 1 o o 310Ut QINT B [vl

Bus

Geben Sie an, fiur welches Bussystem (Bus 0/ 1) das Signal erfasst werden soll.
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Q Slave

Geben Sie die Slave-Adresse ein, dem das Signal zugeordnet ist. Hier kbnnen
fremde Slaves, die an dem Busstrang vorhanden sind eingetragen werden, aber
auch eigene aktive Slaves. Dabei ist es unerheblich, ob diese aktiven Slaves im
Sniffer-Folgemodul erzeugt wurden (siehe Register ,,Allgemein®) oder in einem an-

deren Folgemodul vom Typ ,Sniffer* oder ,Aktiver Slave".

a /o
Wahlen Sie den I/O Typ des Signals aus:
In: Eingangssignal aus Sicht des Masters
Out: Ausgangssignal aus Sicht des Masters
DP RAM: Nur fur Service-Zwecke in Support-Féallen
O Adresse

Die Byte-Adresse des Signals innerhalb des Eingangs- bzw. Ausgangsdatenbe-
reichs des Slaves. Der Adressbereich beginnt jeweils mit der Adresse 0.

« . Hinweis

des Webinterfaces.

Die Spalte ,,Adresse” bei ibaPDA entspricht der Spalte ,Offset” im Konfigurationsdialog

Q Datentyp

Datentyp des Signals. Die verfigbaren Datentypen finden Sie in Tabelle 5.

Q Aktiv

Nur bei gesetztem Haken wird das Signal erfasst und auch in der Prifung der An-

zahl der lizenzierten Signale berticksichtigt.

O Weitere Spalten kénnen Sie liber das Kontextmenii (rechter Mausklick in die Uber-

schriftenzeile) anzeigen oder verbergen.

10.2.2.3 Register , Digital®
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Abbildung 25: Modul , Sniffer* — Register ,Digital*

Tragen Sie hier der Reihe nach die Digitalsignale ein, die aufgezeichnet werden sollen.

Die einzelnen Spalten der Signalliste haben folgende Bedeutungen:
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Name
Geben Sie jedem Signal einen sinnvollen Namen.

Bus
Geben Sie an, fir welches Bussystem (Bus 0/ 1) das Signal erfasst werden soll.

Slave

Geben Sie die Slave-Adresse ein, dem das Signal zugeordnet ist. Hier kbnnen
fremde Slaves, die an dem Busstrang vorhanden sind eingetragen werden, aber
auch eigene aktive Slaves. Dabei ist es unerheblich, ob diese aktiven Slaves im
Sniffer-Folgemodul erzeugt wurden (siehe Register ,Allgemein®) oder in einem an-
deren Folgemodul vom Typ ,Sniffer* oder ,Aktiver Slave".

I/O
Wabhlen Sie den I/O Typ des Signals aus:
In: Eingangssignal aus Sicht des Masters
Out: Ausgangssignal aus Sicht des Masters
Status: Gibt den Status des mit ,Bus” und ,Slave” definierten Slaves an
(TRUE: Slave ist OK, FALSE: Slave ist nicht OK).
Aktiver Bus: Nur im Redundanzmodus relevant
(siehe Kapitel 12 ,Redundanzmodus")
DP RAM: Nur flr Service-Zwecke in Support-Fallen

Adresse
Die Byte-Adresse des Signals innerhalb des Eingangs- bzw. Ausgangsdatenbe-
reichs des Slaves. Der Adressbereich beginnt jeweils mit der Adresse 0.

Bit-Nr.
Geben Sie hier die Bit-Nummer innerhalb des mit ,Adresse” festgelegten Bytes an.
Aktiv

Nur bei gesetztem Haken wird das Signal erfasst und auch in der Priifung der An-
zahl der lizenzierten Signale beriicksichtigt.

Weitere Spalten kénnen Sie liber das Kontextmenii ( rechter Mausklick in die Uber-
schriftenzeile) anzeigen oder verbergen.

10.2.3 Folgemodul , Aktiver Slave*®

Das Folgemodul ,Aktiver Slave* kann einem Geréatemodul ibaBM-DPM-S hinzugefligt wer-
den. Mit dem Folgemodul ,Aktiver Slave" erzeugen Sie einen einzelnen Slave auf
ibaBM-DPM-S. An diesen Slave kann ein Master direkt Daten zur Aufzeichnung senden
(siehe auch schrittweise Konfiguration im Kapitel 10.1 ,Erste Schritte zur Konfiguration in
ibaPDA-V6").
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10.2.3.1 Register ,Allgemein*
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Abbildung 26: Modul ,Aktiver Slave" — Register ,Allgemein*

Grundeinstellungen

Q Verriegelt, Aktiviert, Name, Modul Nr., Zeitbasis (nur Anzeige)
siehe Kapitel 10.2.1.1 ,Register ,Allgemein

Erweitert

QO Anzahl Analogsignale
Festlegung der Anzahl der Analogsignale fir dieses Modul (min. 0, max. 512).

Q Anzahl Digitalsignale

Festlegung der Anzahl der Digitalsignale fur dieses Modul (min. 0, max. 512).

Profibus

Q

Busnummer

Legen Sie hier fest, auf welchem Bus-System (Bus 0: X40, Bus 1: X41) der aktive
Slave erzeugt werden soll

Slave Nummer

Legen Sie hier die Adresse des aktiven Slaves von ibaBM-DPM-S fest.

Befehl zum Browsen des Profibus

Q

Profibus browsen

Uber diesen Befehl 6ffnet sich eine spezielle Variante des Profibus-Browsers (de-
taillierte Beschreibung siehe Kapitel 10.3.2 ,Erweiterte Diagnose*), mit dem interak-
tiv Signale aus dem Eingangs- und Ausgangsdatenbereich der Slaves zu den Ana-

log- und Digitalsignalen hinzugefiigt werden kénnen.
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Hinweis
Durch Hinzufligen weiterer Folgemodule vom Typ ,Aktiver Slave" erzeugen Sie weitere
Slaves auf ibaBM-DPM-S.

Die Anzahl aktiver Slaves ist durch Werkseinstellung auf 8 in Summe begrenzt. Stellen
Sie mehr aktive Slaves ein, dann fihrt das zu einem Fehler. Wenden Sie sich an den
iba Support, wenn Sie mehr als 8 aktive Slaves bengtigen.

Hinweis

Stellen Sie fir das Gerat nur Slave-Nummern ein, die noch nicht am Profibus-Strang
vorhanden sind. Ansonsten wird die Kommunikation gestort, wenn 2 Slaves mit glei-
cher Nummer existieren.

Vorsicht!
Anschluss des Profibus-Kabels

Das Profibus-Kabel sollte erst angeschlossen werden, nachdem die Konfiguration der
»aktiven Slaves" liber das Webinterface oder in ibaPDA-V6 korrekt durchgefiihrt wurde,
damit sichergestellt ist, dass keine doppelten Slave-Nummern vorhanden sind. Ein
Konflikt von mehreren Slaves mit der gleichen Nummer kann zu einem kompletten
Ausfall der Kommunikation am Profibus und letztlich auch zum Anlagenstillstand fiih-
ren!

10.2.3.2 Register ,Analog”
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Abbildung 27: Modul ,Aktiver Slave" — Register ,Analog*

Die Einstellungen sind wie beim Folgemodul ,Sniffer” (siehe 10.2.2.2 Register ,Analog")
vorzunehmen. Jedoch kann hier kein Bus und keine Slave-Nummer eingestellt werden, da
diese bereits im Register ,Allgemein“ definiert sind. D.h. alle hier festgelegten Signale be-
ziehen sich auf den aktiven Slave dieses Folgemoduls.

Ausgabe 2.11 63



Handbuch

ibaBM-DPM-S

10.2.3.3 Register , Digital®
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Abbildung 28: Modul ,Aktiver Slave" — Register ,Digital”

Die Einstellungen sind wie beim Folgemodul ,Sniffer (siehe 10.2.2.3 ,Register ,Digital®)
vorzunehmen. Jedoch kann hier kein Bus und keine Slave-Nummer eingestellt werden, da
diese bereits im Register ,Allgemein*“ definiert sind.

10.2.4

Folgemodul ,, Dig512 sniffer”

Das Folgemodul ,Dig512 sniffer* kann einem Geratemodul ,ibaBM-DPM-S* hinzugefiigt
werden. Das Folgemodul ,Dig512 sniffer” eignet sich zum Erfassen grof3er Mengen digita-
ler Signale, die in Form von Wdrtern auf dem Profibus vorliegen (z.B. Statuswaorter von An-

trieben).

Wie im Folgemodul ,Sniffer* kdnnen Sie hier auch zusatzlich eigene interne aktive Slaves
definieren, dies ist aber nicht zwingend erforderlich.

10.2.4.1 Register ,Allgemein*
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Abbildung 29: Modul ,Dig512 sniffer* — Register ,Allgemein*
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10.2.4.2

Grundeinstellungen

Q Verriegelt, Aktiviert, Name, Modul Nr., Zeitbasis (hur Anzeige)
siehe Kapitel 10.2.1.1 ,Register ,Allgemein™

Bus0/1

O Aktive Slaves
siehe Kapitel 10.2.2.1 ,Reqgister ,Allgemein®.

Register , Digital”

Die Deklaration der Digitalsignale erfolgt zweistufig. Zunéchst sind die Warter, welche als
Quelle fur die Digitalsignale erfasst werden sollen, der Reihe nach zu definieren.
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Abbildung 30: Modul ,Dig512 sniffer — Register ,Digital”

Tragen Sie hier der Reihe nach die Wort-Signale ein, welche die Digitalsignale enthalten.
Die einzelnen Spalten der Signalliste haben folgende Bedeutungen:

U Konnektor
Geben Sie dem Quellwort einen sinnvollen Namen.

Q Bus
Geben Sie an, fur welches Bussystem (Bus 0/ 1) das Quellwort erfasst werden soll.
Q Slave

Geben Sie die Slave-Adresse ein, dem das Signal zugeordnet ist. Hier kénnen
fremde Slaves, die an dem Busstrang vorhanden sind, eingetragen werden, aber
auch eigene aktive Slaves. Dabei ist es unerheblich, ob diese aktiven Slaves im
Sniffer-Folgemodul erzeugt wurden (siehe Register ,Allgemein®) oder in einem an-
deren Folgemodul vom Typ ,Sniffer” oder ,Aktiver Slave“.
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I/O

Wahlen Sie den I/O Typ des Signals aus:

In: Eingangssignal aus Sicht des Masters
Out: Ausgangssignal aus Sicht des Masters
Adresse

Die Byte-Adresse des Signals innerhalb des Eingangs- bzw. Ausgangsdatenbe-
reichs des Slaves. Der Adressbereich beginnt jeweils mit der Adresse 0.

Datentyp
Datentyp des Signals. Hier kdnnen nur die Typen WORD und WORD_B (siehe
Tabelle 5) eingestellt werden.

Aktiv

Bei gesetztem Haken wird das Quellsignal mit seinen 16 Digitalsignalen erfasst und
auch in der Prufung der Anzahl der lizenzierten Signale berlicksichtigt. Einzelne Di-
gitalsignale kénnen abgewahlt werden.

Zu jedem Quellwort kann mit Klick auf das Plus-Zeichen eine zugehdrige Liste von
16 Digitalsignalen aufgeschlagen werden. Hier werden die einzelnen Bits des
Quellwortes definiert.

Name
Geben Sie dem Digitalsignal einen sinnvollen Namen.

Aktiv
Nur bei gesetztem Haken wird das Signal erfasst und auch in der Prifung der An-
zahl der lizenzierten Signale berticksichtigt.
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10.3

10.3.1

10.3.2

Diagnosefunktionen

Standard Diagnose

Bei Verwendung von ibaPDA-V6 mit einem Versionsstand < V6.19.0 oder einer Firmware
von ibaBM-DPM-S < A7 steht eine einfache Standard-Diagnose des Profibus zur Verfi-
gung.

Im Register ,Diagnose” des Geratemoduls ,ibaBM-DPM-S* werden fir jeden DP-Strang
des Geréates die Zustande der Slaves fir alle moglichen Adressen angezeigt.

Master und Slaves, die ,OK" sind, werden griin markiert dargestellt, ,,gestérte/nicht vor-
handene* Master/Slaves rot.

if iba I/O-Manager |Z”E|[Z|
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Abbildung 31: Modul ,ibaBM-DPM-S* — Register ,Diagnose*

Das Register ,Profibus Browser" im Geratemodul existiert bei der Standard-Diagnose noch
nicht (siehe hierzu Kapitel 10.3.2 ,Erweiterte Diagnose®).

Erweiterte Diagnose

Ab ibaPDA-V6, Version 6.19.0, stehen erweiterte Diagnosefunktionen zur Verfiigung,
wenn ibaPDA mit dem Gerét ibaBM-DPM-S Uber Netzwerk verbunden ist. Im Gerat muss
der Firmware-(Software)-Stand A8 oder héher vorhanden sein.

ibaPDA-V6 versucht automatisch, sich mit dem Diagnosedienst des Gerétes zu verbinden.
Wenn eine Verbindung nicht méglich ist, dann sind die erweiterten Diagnosefunktionen

deaktiviert. Die Standard Diagnose (siehe Kapitel 10.3.1 ,Standard Diagnose*) ist aber
weiterhin verfligbar.

Im Register ,,Diagnose*im I/O-Manager von ibaPDA-V6 wird der Betriebszustand fur jeden
Slave und alle méglichen Adressen an beiden DP-Strédngen des Gerates angezeigt.
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Abbildung 32: Profibus-Diagnose

Die verschiedenen Zustande der Slaves werden mit unterschiedlichen Farben dargestellt:

Zustand Farbe Slave am Bus? Zugriff durch Bemerkung
Master?

OK Grin JA JA Der Slave ist ok.

Fehlt Rot NEIN JA Dies fuhrt zu einem Busfehler im
Master.

Phantom Orange JA NEIN Dies bedeutet, dass der Slave
nicht im Master konfiguriert ist.

Nicht aktiv | Grau NEIN NEIN

Master Magenta | JA JA Das ist ein Master.

Tabelle 6: Bedeutung der Diagnoseanzeigen

Ein Slave, der dem Geréat selbst zugewiesen ist, wird mit einem breiten Rand symbolisiert,
beispielsweise sind dies in der oberen Abbildung der Slave 19 und die Slaves 30 bis 33.

Zusatzlich unterstitzt das Gerat eine Kollisionserkennung. Bevor ibaBM-DPM-S eigene
aktive Slaves aktiviert, prift das Gerat zunéchst, ob auf dem Bus bereits Slaves mit der
gleichen Nummer vorhanden sind. Wenn ein Slave mit gleicher Nummer bereits vorhan-
denist, dannist eine Kollisionen unvermeidlich. Wenn ibaBM-DPM-S eine derartige Kolli-
sion erkennt, dann wird der eigene Slave nicht aktiviert.

Hinweis

Ein kollisionsgefahrdeter Slave wird in der Buslibersicht blinkend angezeigt.

Der Zustand eines Slaves wird im Tooltip angezeigt, wenn Sie mit der Maus dariberfah-
ren. Sie kbnnen auf ein Slave-Symbol klicken und gelangen direkt zu diesem Slave im
Profibus-Browser.

Mit dem Profibus-Browser haben Sie die Mdglichkeit, ndhere Informationen tber den an
ibaBM-DPM-S angeschlossenen Profibus zu erhalten. Wenn Sie den Hauptknoten in der
Browser-Baumstruktur markieren, dann erhalten Sie Informationen Uiber das Geréat selbst
(siehe Abbildung unten).

68

Ausgabe 2.11 G



ibaBM-DPM-S

Handbuch

i iba I/0-Manager
1 5 A %] [ |Hardware | Gruppen Technostring Alarme | 3

® £k Allgemein
=] 33‘?2 Generic UIDF
i Klicken um Modul arzufiigen ...
=] m ibaCapture-CaM
* Klicken um tModul anzufiigen ...
= 0 ibaCapture-HMI
i Klicken um Modul anzufigen
ibaFOB-4i-0
=B LirkD
Y ibaBtd DIPM-S
B Aktiver Slave (5]
B Sriffer [7)
Mg Dig512 sniffer [8)

B Link 1
@ B Link 2
B Link 3
i Klicken um Modul arzufiigen ...
ibaFDB-Zio-01
@R Link 0
@ B Link1
ibaFOB-din-x
B Link 0
B Link 1
R Link 2
@B Link 3
i Klicken um Modul anzufigen
285 orc
i Klicken umn Modul anzufliger ...
e Playback,
= [ 57 Analpzer

i Klicken urn Modul anzufiigen .

~

¥

ibaBM-DPM-S
& Allgemein Ty Analog nr Digital | Diaghose 7 Profibus Browser
= h h ihaBM-DPM-S:@ Speicheransicht |
e Bus O L
4 Master 2 Sl |
-4 Slave 3 -
-4 Slave 22 ) N
48 Slave 30 Hiw'Version: | A6 |
-4 Slave 31 : —_——
-4 Slave 32 P WVersior: B4
4@ Slave 33 Diag*+ersion: i 42 |
-4 Slave 100 |
=l Bus 1 e
@ Master 2 Max. Anzahl Aktive Slaves: ‘ g |
4 Slave d Max. Anzshl Analogsignale: ‘ 512 |
& Slave 22 —
-4 Slave &0 aw. Anzahl Digitalsignale: ‘ 512 |
-4 Slave 51
-4 Slave 52
-4 Slave 100
T
Dz sz 7es o4 120 153 i7sp zoss 538 [ Ok | [Dbemetmen ] [ Asrecter

Abbildung 33: Profibus-Browser

Tipp

Der Profibus-Browser kann auf verschiedene Weise getffnet werden:

e Wenn im I/O-Manager das Gerat ibaBM-DPM-S in der Baumstruktur mar-

kiert ist,

- dann klicken Sie auf das Register ,Diagnose”. Bei anschlieliendem
Klick auf das gewtinschte Slave-Symbol in der Ubersicht wird in den
Profibus Browser gewechselt und direkt der angeklickte Slave vor-
gewadhlt.

- dann klicken Sie direkt auf das Register ,Profibus-Browser*.

¢ Wenn im I/O-Manager das Register ,Allgemein“ eines Folgemoduls vom Typ
»Aktiver Slave” oder ,Sniffer* angewahlt ist, klicken Sie auf den blau hinter-
legten Befehl ,Profibus browsen® (siehe Abbildungen in 10.2.2.1 ,Register
»Allgemein“ und 10.2.3.1 ,Register ,Allgemein“.) In diesem Fall 6ffnet sich
der Profibus Browser als zusétzliches Fenster, Uiber das auch eine Auswahl
der Profibus-Daten in die Register ,,Analog” und ,Digital“ mdglich ist.

Wenn der Busknoten im Browser markiert ist, dann sehen Sie Informationen tiber den
Profibus, wie z. B. Ubertragungsrate, Zykluszeit und Anzahl Slaves.
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Abbildung 34:

Wenn der Kn

Profibus-Browser - Businformationen

oten eines Busteilnehmers (Slave oder Master) markiert ist, dann erhalten

Sie Informationen zu dem entsprechenden Teilnehmer, wie z. B. Status, Telegramm-
z&hler und Istwerte (Output/Input).
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Abbildung 35: Profibus-Browser - Slaveinformationen

Signalauswahl tber Profibus Browser

Der Profibus-

Browser kann auRerdem dazu verwendet werden, Signale fir ein Folgemo-

dul vom Typ ,Sniffer* oder ,Aktiver Slave* auszuwéahlen. Offnen Sie den Profibus-Browser
im Register ,Allgemein“ des Moduls ,Sniffer* oder ,Aktiver Slave".
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Abbildung 36: Profibus-Browser im Register ,Allgemein“

Markieren Sie anschlielend den gewiinschten Teilnehmer-Knoten (Slave).
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Abbildung 37: Profibus-Browser — Slave mit Eingangsdaten markiert
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Abbildung 38: Profibus-Browser — Slave mit Ausgangsdaten markiert
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Wenn Eingangs- und/oder Ausgangsdaten in einem Slave vorhanden sind (z.B. ET200
Station mit Eingangs- und/oder Ausgangssignalen), dann werden die Daten in 2 Registern
»<Ausgangsdaten“ und ,Eingangsdaten” angezeigt. Mithilfe des Hex-Viewers kdnnen die
Binardaten interpretiert werden.

In den obigen Abbildungen hat der Slave 9 beispielsweise nur Eingangsdaten, der Slave
22 nur Ausgangsdaten.

Im oberen Teil des Registers ,Hex-Viewer" wird der Wert einer ausgewéahlten Byte-Folge
im unteren Teil — interpretiert fir verschiedene Datentypen — angezeigt. Sie kbénnen die
Byte-Reihenfolge von ,Big Endian* auf ,Little Endian“ umschalten. Wenn Sie die ausge-
wahlte Byte-Folge als Signalwert identifiziert haben und als Messsignal ibernehmen wol-
len, dann markieren Sie den korrekten Wert im oberen Teil des Dialogs. Sie kénnen dann
das Signal mit einem Klick auf den Button <Hinzufigen> der Signaltabelle im Sniffer-
Modul (oder Modul ,Aktiver Slave*) hinzufigen. Busnummer, Slave-Nummer, Richtung,
Offset und Datentyp werden automatisch eingetragen. Nachdem Sie das Signal hinzuge-
fugt haben, springt die Auswahlmarkierung automatisch auf den nachsten Wert mit dem
gleichen Datentyp. Sie kénnen ein Signal auch mittels Doppelklick auf den korrekten Wert
in die Signaltabelle Gbernehmen.

& Profibus Browser
= [ ibaBt-DFM-5
== Buz 0
4 Master 2
& Slave 3
& Slave 19

& Slave 22| i% Ausgangsdaten <@ Speicheransicht

4 Slave 30
& Slave 3
& Slave 32
& Slave 33
& Slave 100

(=4 Bus 1
4 Master 2
& Slave 3
& Slave 22
4 Slave 50
4l Slave 51
4 Slave 52
& Slave 100

] Mur giitige Slaves anzeigen Hinzufiigen Schliefen

Abbildung 39: Profibus-Browser — Ansicht Ausgangsdaten

¥ iba I/O-Manager

r=3 P ardware | Gruppen  Technostring  Alarme | 53
; Hard G Technostring Al 23 k;
= 4F Allgemein 5 ’
=4 Generic UDP ST G
i Klicken um Modul anzufiigen ... 3 Py
=0 baCaptureCAM B Algemein | " Analog Il Digital
i Klicken um Modul anzufiigen Name Einheit  Gain Offset Bus Slave If0  Adresse | Datentyp  Akbiv | A
=30 ibaCapture-Hhl 0 Integer Value 0 0,0081380... 275 0 13 Qut 0 INT_B
i Klicken um Modul anzufiigen 1 Integer Valus 1 1 0 0 1900 2 INT_B
= ibaFOB-4iD
5 LD 2 Integer Value 2 1 0 0 19 0ut 4 INT_E
=) 1 | |
= By baBMDPMS 3 Real Yalus 0 1 00 19 out & FLOAT B
B A lave [6) 4 Real Walue 1 1 0 0 19 out 10 FLOAT B
B nifer (€] 5 Real Walue 2 1 0 0 19 out 14 FLOAT B
i Kiicken um Modul anzufiigen & Integer Value Slave 30 1 00 30 0ut 0 INT_B
# B Link1 7 Integer Yalue Slave 31 1 o 0 31 out 0 INT B
w B Link2 T T T
P 8 _Integer Yalue Slave 50 1 1] a 50 ouf 0 INT B [-]
@B Link3 T .

ﬁ Klicken um Modul anzufiigen ... 9 022 AW 4 ! o o 22 Out 4 INT_B ]
=B baF0B-ZiaD T 1 1ot FLOF - |
=B Link 0 11 1 0 0 1 out 44 FLOAT "]

=g ibaBM-DPMS
B Sriffer ETZ00M (1) 1z 1 0 0 tou 48 FLOAT |
B Criffer Glane 100 - 1121 13 i n n (RS =2 FIAAT i

Abbildung 40: Profibus-Browser — Ubernahme des Signals
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11.2

Profibus-Projektierung

Sniffer-Betrieb

Eine GSD-Datei und eine gesonderte Projektierung (z. B. im SIMATIC Manager) fur das
Gerét ist nicht erforderlich.

Die Telegramme auf dem Profibus missen bekannt sein, um die zu messenden Daten in
die Konfigurationsdateien des Geréates, bzw. in ibaPDA-V6 eintragen zu kdnnen. Von ei-
nem Signal muss bekannt sein:

U An welchem Slave dieses erfasst werden soll (Strang-Nr. und Slave-Nr.).

U Ob dieses ein Signal ist, das vom DP-Master zum Slave (OUTPUT) oder vom Slave
zum Master (INPUT) gesendet wird.

U Wo in dem Telegramm das Signal steht, bzw. wo der Wertebereich fir mehrere
Signale beginnt (Byte-Offset) und welche Datentypen vorhanden sind. Der Byte-
Offset ist der Offset innerhalb der Nutzdaten.

Betrieb als aktiver Slave

Fur den Betrieb als aktiver Slave missen dem Gerat eine oder mehrere Slave-Adressen
(max. 8 in Summe) zugewiesen werden. Diese Slave-Adressen sind sowohl in der Profi-
bus-Projektierung (z. B. im SIMATIC-Manager der Steuerung) als auch in den Konfigurati-
onsdateien des Gerates einzutragen (z. B. durch Verwendung von Folgemodulen ,Aktiver
Slave" in ibaPDA-V6).

Vorsicht!
Anschluss des Profibus-Kabels

Das Profibus-Kabel sollte erst angeschlossen werden, nachdem die Konfiguration der
aktiven Slaves Uber das Webinterface oder in ibaPDA-V6 korrekt durchgefiihrt wurde,
damit sichergestellt ist, dass keine doppelten Slave-Nummern vorhanden sind!

Ein Konflikt von mehreren Slaves mit der gleichen Nummer kann zu einem komplet-
ten Ausfall der Kommunikation am Profibus und letztlich auch zum Anlagenstillstand
fuhren!

Die Einrichtung aktiver Slaves ist dann sinnvoll, wenn Daten, die nicht ohnehin schon auf
dem Profibus gesendet werden, mit dem Gerat erfasst werden sollen.

Um die Slaves am Profibus projektieren zu kdnnen, muss im DP-Master die GSD-Datei
des Gerates ibaBM-DPM-S installiert werden.

Im Gegensatz zu ibaBM-DPM-64/ibaBM-DPM-S-64 gibt es nicht mehr eine Vielzahl von
GSD-Dateien fur jeden Modul- bzw. Datentyp, sondern nur noch eine einzige GSD-Datei,
die auf dem DP-Master installiert werden muss.

Die GSD-Datei ,ibaDPMSi.gsd" wird mit dem Gerat ausgeliefert. Das Gerat wird dann als
“ibaBM-DPM-S/DP-Monitor* im Geratevorrat bei der Profibus-Projektierung (z.B. SIMATIC
Step7 HW Konfig Katalog) angezeigt.

Mit dieser GSD-Datei sind die Slaves bzgl. Offsets und Datentypen frei definierbar. Die Da-
tei enthdlt einige vordefinierte Schablonen, um bestimmte Signalgruppierungen zusam-
menstellen zu kénnen. ,,Output” stelltin diesem Fall eine Ausgangssignalgruppe aus Sicht
des Masters dar, ,Input” eine Eingangssignalgruppe.
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Die vorbereiteten Schablonen sind in Abbildung 41 im rechten Fenster in der Baumstruktur
zu sehen. Neben Staffelungen von Ausgangs- und Eingangssignalen stehen auch die vor-
bereiteten Module fiir die Verwendung der Option ibaPDA-Request-S7 zur Auswahl. Hier-
zu siehe gesondertes Handbuch ,ibaPDA-Request-S7*.

Im Beispiel in Abbildung 41 wurden dem Gerat ibaBM-DPM-S insgesamt 112 Byte Aus-
gangsdaten (also vom Master zum Slave) zugeordnet. Die Ausgangsdaten sind durch 3
Schablonen (64 Bytes, 32 Bytes und 16 Bytes) zusammengestellt.

7w kont BEE
iy
DEeE B E i o || B8 | 2
N ozl
PROFIBUS(1 } DP master system (2) Suchen: | at|aj
[ - Profi:  [Standard -
1 PS 407 44 - e =0 Algemein *
= = (21) baBM + (10 LasE
S TR - WAGTHO-SYSTEM
= o ¥ + g ANYBUSS DRV
o T + g ANYBUSS PDP
P e B bePDASTroquest
= = [ ibaBM-DPM-5/DP Moritar
= Universsimodul
= 57-Fleq block consistent Siot 0
= 57Fleq black consistent $lot 1
= hu] 57-Req unit consistent Slat 0
57-Fleq unit cansistent Slat 1
output 1 WORD
output 1 DWORD
output 8 BYTES
output 16 BYTES
=z output 32 BYTES
N s oulput 64 BYTES
output 122 BYTES
output 128 BYTES
]| (1) sBM-DPM-S/DPMoritor input 1 WORD
input 1 DWORD
Steckplatz DPKennung o e Eddresse | Adidissse | Kemmertar ::';:l e
i 728 output 64 BYTES 572575 -~ inpu 16 BYTES
2 239 output 32 BYTES Iazrs 507 ot 32 BYTES
3 &l oulput 16 BVTES 505...625 input 54 BYTES
/| input 122 BYTES
5 input 128 BYTES
El B 1baBM-DPMS-54 (28R/320) <iv
7 ¥ Db MDMT C4 (300 20 bt
5 DFM-5 Universal 22 %
: H
10 3
Dricken Sie F, um Hife zu erhalten, find

Abbildung 41: Profibus-Konfiguration und GSD-Datei in SIMATIC HW-Konfiguration

Hinweise fur S7-CPUs

Als altere S7-CPUs gelten im allgemeinen S7-400 CPUs mit einer Firmware < V3.0 und
S7-300 CPUs mit einer Firmware < 2.0 oder auch CPUs bei denen in der Hardware-
Konfiguration gar kein Firmware-Stand angezeigt wird.

S7-CPUs alterer Bauart unterstiitzen in der Regel keine langen Slots mit der Einstellung
,Konsistenz Uber die gesamte Lange“. Bei der Projektierung solcher Slots wird keine
Fehlermeldung in Step7 erzeugt.

Nutzen Sie fir die Projektierung des ibaBM-DPM-S in diesem Fall das Universalmodul
mit der Einstellung ,Konsistenz lber die Einheit".

Bei der Verwendung des CP443-5 gibt es ebenfalls Einschrankungen bzgl. der max.
Slot-Lange mit der Einstellung ,Konsistenz tber die gesamte Lange“. Weitere Informati-
onen hierzu entnehmen Sie den Handbtiichern der Baugruppe.

Eine weitere Einschrankung bei alteren S7-CPUs stellt die unterstitzte max. Slave-
Adresslange dar. Einige Modelle unterstitzen lediglich eine maximale Slave-
Adresslange von 122 Bytes. In der Regel erfolgt hier eine Fehlermeldung bei der Pro-
jektierung.
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Redundanzmodus

Hinweis

Die folgende Beschreibung gibt Innen grundsatzliche Informationen zum Betrieb des Ge-
rats ibaBM-DPM-S im Redundanzmodus. Dabei wird auf die Abweichungen und Beson-
derheiten im Vergleich zum Betrieb am normalen Profibus eingegangen.

Gewisse Grundkenntnisse im Umgang mit ibaBM-DPM-S sollten daher vorhanden sein.

Der Redundanzmodus von ibaBM-DPM-S und ibaPDA-V6 ist erforderlich, wenn Daten von
redundanten Profibus-Systemen einer SIMATIC S7-400H Steuerung erfasst werden sol-
len.

Ohne den Redundanzmodus ist eine Erfassung prinzipiell auch méglich, mit dem Nachteil,
dass die Daten doppelt von jedem der beiden Profibus-Systeme erfasst werden missen.
Der Anwender muss dann bei der Analyse der Daten selbst entscheiden, welcher der bei-
den Datensétze aktuell der gultige war.

Im Redundanzmodus entscheidet ibaBM-DPM-S automatisch und dynamisch fur jeden
Slave, Uiber welches der beiden Profibus-Systeme gerade gliltige Daten gesendet werden.
Lediglich die gultigen Daten werden an ibaPDA-V6 zur Aufzeichnung gesendet.

Situationen wie den Ubergang einer S7-400H CPU in STOP, den Ausfall einer Slave-
Anschaltung (z.B. IM153-2 bei einer redundanten ET200) oder Kabelbruch erkennt
ibaBM-DPM-S und wechselt dynamisch das fur die Datenerfassung verwendete Bus-
System.

Werden auf beiden Bus-Systemen gliltige Daten erkannt, so ist das Bus-System 0 (ange-
schlossen an Stecker X40) das Vorzugssystem.

Im Redundanzmodus ist sowohl das ,Sniffen” einer existierenden Master/Slave Kommuni-
kation mdglich, als auch die Verwendung von aktiven Slaves in ibaBM-DPM-S, um interne
Daten der Steuerung direkt an ibaPDA-V6 zu senden.

Hinweis

Beachten Sie die Hinweise in Kapitel 8.1.3 ,Verbindung zum DP-Master und anderen DP-
Slaves am redundanten Profibus* bzgl. des Anschlusses von ibaBM-DPM-S an den re-
dundanten Profibus.

Vorsicht!

Wenn Sie aktive Slaves auf ibaBM-DPM-S verwenden, missen Sie im Programm der
S7-400H CPU entsprechende MalRnahmen vorsehen, um einen evtl. vorkommenden

Ausfall eines aktiven Slaves abzufangen (z.B. Gber OB85), so dass es zu keinen ne-

gativen Auswirkungen auf den Ablauf des restlichen Programms kommt.

Hinweis

Systembedingt kann es bei einem Wechsel des aktiven Bussystems (z.B. beim Ubergang
einer S7-400H CPUs in den Zustand STOP) dazu kommen, dass flir einige Zyklen Nullen
oder eingefrorene Werte aufgezeichnet werden.
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Hinweis
Wenn die Ubertragungsrate des redundanten Profibusses geandert wird, muss ibaBM-
DPM-S zurtickgesetzt werden.

Falls Sie aktive Slaves auf ibaBM-DPM-S verwenden, wird die S7-400H CPU bis zum er-
folgten Ricksetzen einen Bus-Fehler anzeigen.

Zum Ricksetzen kdnnen Sie entweder das Gerat aus- und wieder einschalten oder im
ibaPDA-V6 die I/0O-Konfiguration mit der Einstellung ,,Rucksetzen der aktiven Slaves er-
zwingen® = TRUE (Register ,Allgemein® im Geratemodul ,ijbaBM-DPM-S*) erneut tbertra-
gen.

Die gekoppelten S7-400H CPUs starten beim Nachladen der Hardware-Konfiguration
nacheinander (abh&ngig davon ob in STOP oder RUN geladen wurde). Nur wenn bei bei-
den CPUs die griine LED RUN leuchtet, ist tatsachlich die neue Ubertragungsrate in der
CPU aktiv. Setzen Sie ibaBM-DPM-S zu schnell zuriick (bevor beide CPUs in RUN ge-
gangen sind), wird evtl. auf einem Bus noch die alte Ubertragungsrate erkannt. In diesem
Fall mussen Sie das Rucksetzen von ibaBM-DPM-S wiederholen.

Um den Redundanzmodus verwenden zu kdnnen, bendtigen Sie eine zusatzliche Lizenz.
Wenden Sie sich hierflr an den Support der iba AG. Die Lizenz wird Gber die Administra-
torfunktionen im Web-Dialog des ibaBM-DPM-S freigeschaltet (siehe Kapitel 9.4.5
»2Administratorfunktionen®).

Nach der Aktivierung der Lizenz im Web-Dialog zeigt die ,Info“ Seite flir den Redundanz-
modus den Status ,available* an.

s DPMS_0720

Device Type: ibaBM-DPM-S
Serial Number: 0001199
Max. Active Slaves: 16
[r"-‘---‘ d Mode: available ]
Simulation Mode: available
Network Device Name: DPMS_0720
IP Address: 192.168.11.186
MAC Address: 00:15:ba:00:07:20
DPC Board Status: DPC board up and running

Wi ﬂ:l f Software Ver5|f:|n:. il:

Hardware Version:

iba AG Device up and running.

Abbildung 42: Webinterface Startseite mit Redundanzmodus

Hinweis

ibaBM-DPM-S kann entweder im Normalmodus oder im Redundanzmodus betrieben
werden. Ein Mischbetrieb ist nicht moglich.

Der Redundanzmodus wird ausschlieRlich Uber ibaPDA-V6 ein- bzw. ausgeschaltet.

76

Ausgabe 2.11 ﬁ



ibaBM-DPM-S Handbuch

12.1

Fur die Verwendung des Redundanzmodus muss im Web-Dialog auf der Seite “Mode Set-
tings” die Einstellung “DPM-S Sniffer / Active Slave Mode” angewahlt sein. Dahinter er-
scheint in Klammern der Hinweis, ob aktuell der Redundanzmodus durch ibaPDA-V6 ein-
geschaltet ist oder nicht. Wenn keine Lizenz flr den Redundanzmodus freigeschaltet ist,
fehlt dieser Hinweis.

DPMS_0720

Diagnostic Settings

i Mode Seltinng Active Slaves Y Digital Values YAnang \.‘aluesY Log w

[ " DPM-S Sniffer / Active Slave Mode (Redundancy Off) ]
Simulation Mode

© DPM-5-84 Mode

Mode | =
Slave A Bus Number |0 - Slave A Address
Slave B Bus Number |© - Slave B Address

Abbildung 43: Anzeige aktiver / nicht aktiver Redundanzmodus

Konfiguration mit ibaPDA-V6

Zunachst schliel3en Sie ibaBM-DPM-S wie Ublich an einen freien Link einer ibaFOB-D
Eingangskarte an. Im I/0O-Manager fligen Sie an dem entsprechenden Link ein Geratemo-
dul ,ibaBM-DPM-S* ein.

Im Register ,Allgemein“ setzen Sie den ,Redundanzmodus” auf TRUE. Der damit einge-

schaltete Redundanzmodus wird durch ein nun orange gefarbtes Symbol B des Gerdate-
moduls angezeigt.

A5 EH = B |Hardware|Gruppen Technostring  Alarme 3 [
ﬁ Allgemein
= % Generic JDP IbaBM DP S
5 Klick Madul figen ... :
= tﬁta;uzgﬁmm P anaaEn [ Allgemein| < Diagnose | ®73 Profibus Browser
B Klicken um Modul anzufiigen ... B Grundeinstelungen
=B ibaCapture-HMI i
o p ‘eriegelt Falze
] * Klick?n um Modul anzufiigen ... Akbiviert True
= |baFQB-4|—D Mame ibaBM-DPM-S
=B Link 0 Zeitbasis 10 ms
B ibaBtd-DPM-S E Verbindung
=B Li:nk1 _ IP indresse dpms_0720
= It'-iE”'-'1'|:-'F"'-'1'5:' - Autom. Konfiguration iibertragen True
) * Klicken um Modul anzufiigen ... Riickszetzen der akbiven Slaves erzwingen  Falze
B L?nk2 Redundanzmadus True
E Link 3 E Redundanter Bus
g5 Klicken um Modul anzufiigen ..
= ibaF0B-2io-D Priifzeit 0
B Link 0 Slave Timeout 0ms
K Link1
= ibaFOB-diox
== = B T

Abbildung 44: Redundanzmodus in ibaPDA aktivieren

Da beim redundanten Profibus die beiden Bussysteme 0 und 1 parallel betrieben werden,
gibt es im Register ,Allgemein“ nur noch Einstellungen fur den ,redundanten Bus".

Im Redundanzmodus sind nur die Folgemodule
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O Aktiver Slave
Q Sniffer und
O Dig512 sniffer

verwendbar. Sollten zum Zeitpunkt der Umschaltung bereits andere Folgemodule pro-
jektiert sein (z. B. S7 request) so werden diese mit dem Einschalten des Redundanz-
modus automatisch deaktiviert.

i Klicken um Madul anzufiigen ...
=B Link1
=[5 ibaBM-DPM-5
S7 request [9)
Fi 458 request [10]

[ Sriffer ET200M [11)

Eg Active Slave 100 [12]

E; Shiffer Slawe 22 (14]

g Klicken um Modul anzufiigern ..
+-F Lk 2

Hinweis

Die Request-Funktionalitat steht im Redundanzmodus nicht zur Verfligung.

12.1.1 Hinweise zum Folgemodul , Sniffer”
Im Redundanzmodus gibt es im Register ,Allgemein“ nur noch eine Gruppe ,Redundanter
Bus" anstatt die Ublichen Einstellungen fir Bus 0 und Bus 1. Wenn Sie hier aktive Slaves
einstellen, so werden diese immer automatisch auf beiden Bussen gleichzeitig erzeugt.
Jede der beiden S7-400H CPUs sendet fiir sich Daten an den Slave auf lhrem eigenen
Profibus-System. Daher muss ein aktiver Slave immer auf beiden Profibus-Systemen vor-
handen sein.
‘_h]* Klicken um Modul anzufiigen ... S0 -. U bl (' ')
T Ii‘aczl?ct::iﬂll\dodul anzufiigen ... B Allgemein| "\ Analog | [IT Digial
= ibaFD_B'4i'D B Grundeinstelungen
SR Ll.nk.El Weriegelt False
4/ h baBh-DPM-5 Ak tiviert True
=B Link 1 Name Sniffer ET200M
=[5 ibaBM-DPM-5 0720 Madul Nr. 1 %
EEY Snitfer ET200M (1] Zeitbasis 10 ms
& Active Slave 100[12) B Erweitert
h Shiffer Slave 22 (14) Anzakl Analogsignale 64
i Klicken um Modul anzufiigen ... Anzahl Digitalsignale 64
=k L!nk2 E Redundantes Bus
#- B Link 3 Aktive Slaves 22
i Klicken um Modul areufiigen ..
+ ibaFOB-2io-Dr
= ibaFOB-din
=B Link 0
+- B Link 1 Name
#- B Link 2 Der ame des Modulz
w- B Link 3
o i Klicken um Modul areufiigen ..
Abbildung 45: Register ,Allgemein“ — Redundanter Bus
In den Registern ,,Analog“ und ,Digital* definieren Sie wie Ublich die Signale, die erfasst
werden sollen. Es gibt eine Besonderheit:
Da im Redundanzmodus ibaBM-DPM-S selbst entscheidet, tiber welches Profibus-System
aktuell gultige Daten gesendet werden, ist die Einstellung in der Spalte ,Bus” irrelevant.
Die Spalte ist daher im Redundanzmodus gesperrt.
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12.1.2

12.1.3

i iba /0-Manager

5 el %) 3 |Hardware | Gruppen  Technostring Alarme | 53 0L
= :i;ﬂ ibaCapture-CAM ~ 00 1
i Klicken um Modul arzufiigen ... - +
=5 ihaCapture-HM|
=R : : z
i Klicken um Modul anzufiigen ... h Allgemein .r\" Analog [I D\gllal_
|-BB baFOB-4D Mame Einheit | Gain Offset Bus Slave | IjO Adresse Datentyp Akkiv |
= B Lirk0 (S8l ET200M Analog Input O red, Bus i1 03 D
E B ibaBM-DPM-S 1| ET200M Analog Input 1 red, Bus 1 0 0 aIn 2 INT_B
=B Lrk1 — 1 1 1 I | |
g EE baBM-DPM-S 0720 2 ETZ00M Analog Input 2 red, Bus 1_ D_ D_ 9_Ir| | 4 INT_B |
E; Sniffer ET2000 [11] 3 ET200M Analog Input 3 red, Bus i 0 1] o In & INT_E
5] Active Slave 100 [12) 4 | ET200M Analag Input 4 red, Bus i 0 0 aln 3 INT_B
B Snifer Slave 22014 5 ETZ00M Analog Input 5 red, Bus 1 0 0 an 10 INT_E
5 Klicken urn Modul anzufiigen .. 1 | | § I ]
w- B Lnk?2 & ETZ00M Analog Input 6 red, Bus i 0 1] 2 In 12 INT_B
w-F Lk 3 7 ET200M Analog Input 7 red, Bus it 0 1} an 14 INT_B
e Klicken um Modul areufiigen | I . I I |
& 1 i 9| 0ut 4 WORD_B v
B9 ibaFOB-ZioD | i i ! = |
9 1 0 1 9 Quk £ WORD_B
B Lirk 0 10 1 0 1 alln 4 INT_B ]
= =
@ = Lirk 1 1 1 i 1 3 In & INT B [l
B 5 Link -2 I 2l Al I A I i I

Abbildung 46: Register ,Analog” — Busanzeige im Redundanzmodus

Hinweise zum Folgemodul , Aktiver Slave*

Im Redundanzmodus gibt es im Register ,Allgemein“ nur noch eine Gruppe ,Redundanter
Profibus®, in der Sie die Slave Nummer einstellen. Es gibt keinen Eintrag mehr fiir die Aus-
wahl der Busnummer, da der aktive Slave im Redundanzmodus immer auf beiden Bussen
gleichzeitig erzeugt wird.

Jede der beiden S7-400H CPUs sendet fir sich Daten an den Slave auf lhrem eigenen
Profibus-System. Daher muss ein aktiver Slave immer auf beiden Profibus-Systemen vor-
handen sein.

= ;‘*:-H ibaCapture-Cak » A\ ~ = 00 )
- e Klicker um Modul anzufiigen .. » S -
i i:aclili::n::IModul anzufiigen ... B3 Allgemein "\ Aralog | [ Digtal
=) ibaF0B-4i-D E Grundeinstelungen
=k Link 0 Veriegeh False
B ibaBM-DPM-S Aklivieit Trie
= E,'( Li.nk‘l Mame Active Slave 100
= [ baBM-DPM-S 0720 Modul Ni. 12
E:g Sriffer ET200M [11) ZFeitbasis 10 ms
h: Ar ave 100 [12] El Erweitert
E:g Sniffer Slave 22 (14) Anzahl Analogsignale 92
5 Klicken um Modul anzufligen ... Ainzahl Digitalsignale 34
B Lk 2 El Redundanter Profibus
B Lk 3 Slave Nummer 100
i Klicken um Modul anzufiigen ...
ibaFOB-Zio-D
=] ibaFOB-dines
B LinkD
B Link 1 Name
E Link2 Der Mame des Moduls
B Lirk 3
¥ e

Abbildung 47: Register ,Allgemein“ — Redundanter Profibus

Hinweise zur Diagnose

In der Diagnose wird angezeigt, dass ibaBM-DPM-S im Redundanzmodus lauft. In der
obersten Zeile ,Status” im Register ,Diagnose” wird der aktuelle Betriebszustand des Ge-
rates ausgegeben. Im Redundanzmodus steht hier die Meldung:

In den obigen Abbildungen in Kapitel 12.1.1 ,Hinweise zum Folgemodul ,Sniffer** und
12.1.2 Hinweise zum Folgemodul ,Aktiver Slave* werden Uber die Folgemodule ,Aktiver
Slave" und ,Sniffer” Slaves mit den Adressen 22 und 100 erzeugt.

Ein Blick auf die Diagnose zeigt, dass die beiden Slaves jeweils auf beiden Bus-Systemen
erzeugt wurden (dicke Umrandung signalisiert, dass dieser Slave dem angewahlten
ibaBM-DPM-S-Gerat zugeordnet ist). Zusatzlich ist ein ,externer” Slave, in diesem Fall ei-
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ne ET200-Station mit der Adresse 9 zu sehen. In der Farbe Magenta dargestellt ist auf bei-
den Bus-Systemen der Master mit der Adresse 2 (jeweils eine S7-400H CPU).

i liba I/0-Manager
1 5 [ %) 3 |Hardware | Gruppen Technostring Alarme | 5

2 Gomroe filibaBVGDENS

ﬁ Klicken um Madul anzufugen ...

220 ihaCaphure-Cam B Allgemein | " fnalog | I Digital | <5 Diagnose 3 Profibus Browser
can
D e o e e [ e
= H ibaCapture-HMI
= '.Z.aFE E:‘E;D Profibus Slaves auf Bus 0 redundanter Slave (ET200)
3 Linl

B ibsBM-DPM-S

[E Sniffer ET200M (17)
[ Active Slave 100[12)
[ Sriffer Slave 22[14)
ﬂ Klicken um Modul anzufugen ...
B Link 2
B Link 3
ﬂ Klicken um Modul anzufugen ...
= ibaFOB-Zio-D
B Link0
B Link1
ﬂ Klicken um Modul anzufugen ...
= ibaFOB-4io
B Link0
B Link1
B Link2
B Link3 =
ﬂ Klicken um Modul anzufugen ...
=2 oPC
ﬂ Klicken um Modul anzufugen ...
ﬂ Playback.
= ﬂ 57 Analyzer
ﬂ Klicken um Modul anzufugen ...
1cE

Eﬁf‘TEPﬂFGBnEIIC III|III|III‘I\I‘\I\‘\\\‘
iy Klicken um Modul anaufiigen >lo 256 512 768 1024 1280 1536 1792 2048

838 I Ok ] [Uhamehmenl [ Abbrechen

Abbildung 48: Diagnose im Redundanzmodus

12.1.4 Besonderheiten I/O-Typen
Im Redundanzmodus entscheidet ibaBM-DPM-S selbststéandig individuell fir jeden Slave
auf welchem Bus die gerade gultige Information gesendet wird.
Uber den zusatzlichen I/O-Typ ,Aktiver Bus® (siehe Kapitel 10.2.2.3 ,Register ,Digital*“) bei
den Digitalsignalen steht Ihnen die Information zur Verfiigung, Giber welchen Bus die Sig-
nale eines bestimmten Slaves gerade von ibaBM-DPM-S erfasst werden.
i# iba I/0-Manager
1 5 =l 21 % |Hardwars | Gruppen Technostring Alarme | 53 L
[ Sriffer Slave 100 -1 (3] R I -
; & Sn?fferslave 22-004)
: & il?clzfl:nsii:f:diil‘lafz]ufijgen h Allgemein r\/ Andog | [l Digital
=B Link 1 Mame Bus Slave jre] Adresse Bit-Mr, | Akkiv »~
= Eg ibaB-DPM-5 0| Status Slave 9 - Bus 0 red, Modul 1] 9| Status 0| 1]
[ Y Sriffer ET200M [11) e T e 1l aloran | ol |
- [B5 Active Slave 100[12)
B Sriffer Slave 22(14] ]
i Klicken um Modul anzufiigen .. El 1 1] I
g2 : : oo O
i i Klicken um Modul anzufligen .. 2 ! 4l J 5, O |
= 88 ibaF0B-ZioD & | o o s [
£ Ilz Lirk 0 7 il 0 2l |
=B Link 1 |
= Mg ibaBM-DPM-5 i . : e
[y Aktiver Slave (B) 9 0 4 ol [
: E?Epirfrﬂ[?]w . 10 0 4 1 1
Abbildung 49: Besondere I/0-Typen
Uber die Angabe in der Spalte ,Slave* stellen Sie ein, fiir welchen Slave Sie die Informa-
tion des aktuell gultigen Busses abrufen wollen.
Generell ist bei den Analog- und Digitalsignalen im Redundanzmodus aufgrund der Funk-
tionsweise von ibaBM-DPM-S kein Einstellen des Bussystems erforderlich. Eine Ausnah-
me stellt der I/O-Typ ,Status” bei den Digitalsignalen dar.
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Da ein redundanter Slave (z. B. ET200) auf beiden Bus-Systemen unabhangig existiert
(siehe Systemdarstellung unter Kapitel 8.1.3 ,Verbindung zum DP-Master und anderen
DP-Slaves am redundanten Profibus”, kann der Status bezogen auf das Bus-System ab-
gefragt werden:

Folgemodul , Sniffer”

Wird bei den Digitalsignalen der I/O-Typ ,Status* angewahlt, so ist in dieser Zeile das Feld
.Bus* aktiv und kann verandert werden.

:£ iba 1/0-Manager

9

12.2

12.2.1

1 5 =l 2] | % |Hardware | Gruppen Technostring Alarme | =3
B Sniffer Slave 100-1 (3) -~ 0
B Sniffer Slave 22- 0(4) | =1 [
B Sniffer Slave 22 -1 () 2 — E
5 Flicken um Modul anzufiigen ... B Algemein .% Analog | [I[ Digital
=B Link1 Mame Bus Slave 10 Adresse Bit-Tr, Ak o
= 5 baBM-DPM-S 0 Status Slave 9 - Bus O red. Modul i} 2 Staty 0 0
E‘ e 3':”]-1' b8 Status Slave 9 - Bus 1 red, Modul 3 |;||
% Smff: SI::: 2 [1[4] ! 2 Active Bus Slave 9 L] 9 Aktiver Bus 0 i)
i Klicken um Modul anzufiigen ... 3 o 9 Out 0 Ao
3 :z Link. 2 4 0 3 out D 4 0O
] Link. 3 T T
i3 5
5 Klicken um Modul anzufligen .. g Shenk L 5| L
=89 baFOB-ZioD & ol 3 out 0 s O
B Link 0 7 0 9 ot 0 0O

Abbildung 50: I/O-Typ ,Status*
Folgemodul , Aktiver Slave"

Da bei einem Folgemodul vom Typ ,Aktiver Slave* keine Spalte fur das Bus-System exis-
tiert, erscheinen hier im Redundanzmodus die 1/0O-Typen ,Status bus 0“ und ,Status

o
bus 1.
B o o s 2/ Slave 100 - VAL WORD BIT 12 ot 3 3| v
=B Lk 1 = == id
2 By baEMOPHS 28 slave 100 - VAL_WORD_EIT_13 ot 3 4
[ Sniffer ET200M (11) 29 | Slave 100 - YAL_WORD_BIT_14 out 3 5
9 ctive Slave 100(12) 30 Slave 100 - VAL_WORD_BIT_1S ok 3 &
[ Sniffer Slave 22 [14)
i Klicken um Modul anzufiigen 31 Slave 100 - VAL_WORD_EIT_16 ot 3 7
B Lk 2 el /e 100 - Status Bus 0 status bus 0~ [T 1 YT
B Link 3 33 | Slave 100 - Status Bus 1 i i =
e Klicken um Modul anzufiigen
S a0 T e e oo
o ) >0 256 E12  /BH 1024 1280 1535 17922048 Dlteclnn)) [ABNCEEY
] Akkiver Bus
— 170 &

DP RAM

Abbildung 51: I/O-Typ ,Status bus n*

Tipp
Definieren Sie fir jeden Slave im Profibus-System digitale Signale vom 1/O-Typ ,Sta-

tus” und ,Aktiver Bus“. So haben Sie bei der spateren Analyse Ihrer Daten die M6g-
lichkeit den Zustand der Slaves auszuwerten.

Profibus-Projektierung

Sniffer-Betrieb am redundanten Profibus

Eine GSD-Datei und eine gesonderte Projektierung (z. B. im SIMATIC Manager) fur das
Gerat ist nicht erforderlich.

Die Telegramme auf dem Profibus missen bekannt sein, um die zu messenden Daten in
die Listen der Analog- und Digitalsignale in ibaPDA-V6 eintragen zu kdnnen. Von einem
Signal muss bekannt sein:

U An welchem Slave dieses erfasst werden soll (nur Slave-Nr.).

U Ob dieses ein Signal ist, das vom DP-Master zum Slave (OUTPUT) oder vom Slave
zum Master (INPUT) gesendet wird.
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O Wo in dem Telegramm das Signal steht, bzw. wo der Wertebereich fir mehrere
Signale beginnt (Byte-Offset) und welche Datentypen vorhanden sind. Der Byte-
Offset ist der Offset innerhalb der Nutzdaten.

12.2.2 Betrieb als aktiver Slave am redundanten Profibus
Wenn Sie interne Daten der S7-400H an einen aktiven Slave von ibaBM-DPM-S senden
wollen, missen Sie die aktiven Slaves in der Hardware Konfiguration der S7-400H unter
SIMATIC Step7 hinzufligen.
Hierzu ist die GSD-Datei ,ibaDPMSi.gsd" erforderlich, die Sie auf der mitgelieferten CD
finden.
Importieren Sie die GSD-Datei im Tool ,HW Konfig“ unter Step7. Im Katalog der verfiigha-
ren Baugruppen finden Sie nun unter ,Profibus DP — Weitere Feldgerate — Allgemein® das
Gerat ,ibaBM-DPM-S/DP Monitor".
[ Hw Konfig - [SIMATIC H-Station (Konfiguration) -- 417H_DOC]
@) Station Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife -8 %
D58 &S P =
~ alxl
i 7 Suchen: | it hg)
! s A7 1 Proflt [Standard B2
3 CPU #17.4 H Ieft PROFIEUSI1]: DP-Mastersystem - Bus 0 (1] = —
P o] T T = % \i“t?je FELDGERATE
X7 PO e I I N TN s ‘?Sgﬂig
IF Sy lodl 1100 babh 122 ibsBh- * 0 WaBDI0SYSTEM
i — i Pt
& B ba-<PDA STrequesty
g £ haBM-DPM-5/DFMonitor
L] Universalmedul
El Wﬂ S7.Req block consistent Slat 0
57-Req block consistent Slot 1
fm 7 57-Requnit cons!slanl Slat 0
3 S = 23{§jq1wtgfgmigmmm
3 CPU 417-4 H right SSEESE;[B)&TDEED
5 I 1 PROFIBUS(2) DPM -Bus1(2) SEE.'ZSELSEXEE
O T T s
IF2 H-Sync-Modul
5 E [100] ibaB E[22] ibaBh- ;utﬁr‘: 1\,3&5;;“5
5 inzun DWiORD
é . )\ y i
2 aktive Slaves ibaBM-DPM-§ redundater Slave ET200 input 32 BYTES
v input B4 BYTES
< IS input 122 BYTES
| input 128 BYTES
:I:I [9) 1M 1532, Redundant E :b:gmgﬁmgﬁj :;ggﬁgg%:::
?te:kplatz Baugruppe Bestellnummer Edresss | Addresse | Kommentar % E :E:gmgmggj gg::ggg%x
Z B W T TR DET 6 [ baDPME4 [32R/320) <>
3 E ibal2B <57 Direct Access>
1 PESER EES7 33T 1FFOZ-0AED 12527 ™ ibal2B FLATNESS M
5 PROFIBUS-DP-Slaves der SIMATIC 57, M7 und C7 E
3 [dezentraler Aufbau)
: 3
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten,
Abbildung 52: ibaBM-DPM-S/DP Monitor-Baugruppe in der Hardware-Konfiguration der S7-
400H
Ein regularer redundanter Slave (z.B. ET200) erscheint in der Hardware Konfiguration mit
zwei Anschlussen, die mit den beiden Profibus-Systemen verbunden sind. Dieser redun-
dante Slave hat einen einzigen I/O Adressbereich (siehe Abbildung oben).
Im Gegensatz dazu muss ein aktiver Slave des ibaBM-DPM-S doppelt auf beiden Bus-
Systemen projektiert werden. In beiden Bus-Systemen muss der Slave die gleiche Profi-
bus-Adresse bekommen.
Dadurch erhalten die projektierten Slaves jeweils einen eigenen I/O Adressbereich. FUr je-
den Slave kénnen Sie aus den Submodulen im Hardware-Katalog den Adressbereich zu-
sammenstellen. Ein Profibus-Slave kann eine maximale Nutzdatenldnge von 244 Bytes
haben. Daher bietet sich z. B. die Verwendung von 2 Submodulen vom Typ ,output 122
BYTES" an.
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Beispiel

In der obigen Abbildung wurden zwei aktive Slaves (Adressen 22 und 100) projektiert. Fol-
gende Adressbereiche wurden vergeben:

Slave 22 —-Bus 0

e output 122 BYTES: 1024...1145

e output 122 BYTES: 1146...1267

B8 Hw Konfig - [SIMATIC H-Station (Konfiguration) -- 417H_DOC]

) station Bearbeiten Einflgen Zielsystem Anmsicht Extras Fenster Hife -8 x
DEaB | & LA sal ==l Y
~ olx|
i 0 Sucher: | g
1 F5 407 104
Prof:  [Standard =
3 CRUMGITAIHIGR FROFIEUS (1) DF-Mastersystem - Buz 0 [1] T —
=-(1] ‘weitere FELDGERATE
2 ok =3 Mlgemein
X MEDE e — 03 LASE
IF1 A-SymeModd @100 bl : 4 (] WARDD.SYSTEM
|5r2 H-Sprc-Modul + @ ANYBUS-S DPYT
@ AMYELISS FOP
g B i=<FDA SPrequests
; = § ibaBMDPM-S/DP-Manitor
N Universalmodul
9 Elg] 1M 753 57-Req block consistent Slat 0
m 57-Req block consistent Slat 1
ﬁm 7 §7-Feq unit consistent Slat 0
— S 7-Fhen urit consistent Slot 1
L P8 €107 I autput 1WORD
_ autput 1 Dw0RD
3 CPU #417-4 H right ot BEYTES
" = cutput 16 BYTES
o T PROFIEUS(Z; DP-Masterspstem - Bus 1 2] cutput 32 BYTES
tput B4 BYTES
77 liSincavin E:tz:HZZ BYTES
IF2 H-Spnc-Modul
i B 1100] baBH & 122] babM cutput 126 BYTES
g input 140RD
Z nput 8 BYTES
8 nput 16 BYTES
8 nput 32 BYTES
v input B4 BYTES
< 5 input 122 BYTES
input 128 BYTES
P B DaEM-DPMSE4 (207/320) <ix
3|5 (221 oD 5D Monior B DsBM-DPMS-54 (267/320] <i>
Steckplatz DPenung Bestellnummer / Bezeichnung E-ddiesss | Adtidresse | Kommentar [ baBM-DPMS.54 [32/32D) <
1 128 output 122 BYTES 0287145 @ DaBH-DPHS &4 (32/32D] <i»
2 128 output 122 BYTES 11961267 [ baDPHE4 [32R/32D) >
s B 10326 <57 Ditect Acoess:
) e ihAl 2R FI ATMFSS b
5 PROFIEUS-DF-Slaves der SIMATIC 57, M7 und 7 %
d [dezentraler Aufbav] =
) v
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten,
Abbildung 53: Adressbereich Slave 22 — Bus 0
e output 122 BYTES: 1268...1389
e output 122 BYTES: 1390...1511
4= ‘l [22] baBM-DPM-S/DP-Manitar
Steckplatz DP-K.enhung Bestellnurmer / Bezeichnung E-Adresse Abdiezze | Kommentar
1 128 output 122 EYTES 1268..1389 -
2 128 output 122 EYTES 1390..1511
3
4
5
B
7 w

Abbildung 54: Adressbereich Slave 22 — Bus 1
Slave 100 —-Bus 0

e output 122 BYTES: 1600...1721

e output 122 BYTES: 1722...1843

Ausgabe 2.11 83



Handbuch ibaBM-DPM-S

ﬂ:l [100] ibaBt-DPM-5 /DP-Monitar
Steckplatz DP-ennung Bestellnummer / Bezeichn... | E-Adresze | A-Adresze | Kommentar
1 128 output 122 BYTES 1600..1721 -~
2 128 output 122 BYTES 17221843
3
I
5
E
7 v

Abbildung 55: Adressbereich Slave 100 — Bus 0
Slave 100 - Bus 1

e output 122 BYTES: 1844...1965

e output 122 BYTES: 1966...2087

:|2| (100) ibaBM-DPM-5/DP-Maritor

Steckplatz
il

A-fdresze | Kommentar

Bestellnummer / Bezeichnuhg E-Adresse
output 122 BYTES 1844 1965

128 output 122 BYTES 1966...2087

||| oo

Abbildung 56: Adressbereich Slave 100 — Bus 1

Im SPS-Programm der S7-400H missen Sie die Daten, die Sie mit einem aktiven Slave
aufzeichnen wollen, immer an beide zusammengehdrigen Slaves (also z.B. Slave 22 an
Bus 0 und Slave 22 an Bus 1) ausgeben.

Hierzu erzeugen Sie in Ihrem SPS-Programm pro aktivem Slave einen Datenbaustein
(DB), in dem Sie die aufzuzeichnenden Daten zyklisch ablegen. Die Struktur des DBs kon-
nen Sie beliebig nach lhren Erfordernissen gestalten. Die Lange des DBs muss mit der
Lange des Ausgangsdatenbereichs des aktiven Slaves (also wieder maximal 244 Bytes)
Ubereinstimmen.

In unserem Beispiel sieht dieser Schnittstellen-DB (DB22) beispielsweise so aus:

fS KOP/AWL/FUP - [DB22 -- "DB_ActiveSlave_22" -- 417H_DOC\SIMATIC H-Station\CPU 417-4 H left\...\DB22] (=13
- 8 x

4} Datei Bearbeiten Einfigen  Zielsystem Test  Ansicht Extras Fenster  Hilfe
g | = | B & O E | w2
Typ Infangswert |[Kommentar
o.0f STRUCT
+0.0| (VAL_EOOL ARRAT[1..E]
*1.0 EYTE
+2.0| |VAL_WORD TOED WELEHO
+4_0| (VAL_INT ARPAT[1..60]
*Z.0 INT
+124_0| |VAL_REAL ARRAY[1..30]
*4._0 REAL
=Z44_0 END_STEREUCT
=
£ >
Dricken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. 2 | offline Abs < 5.2  |Einfg 4

Abbildung 57: Beispiel Schnittstellen-Datenbaustein

Die Ausgabe der Daten erfolgt tiber mehrere Aufrufe des SFC15 (DPWR_DAT). Im Netz-
werk 3 (Abbildung unten) werden mit 2 Aufrufen des SFC15 die gesamten 244 Bytes des
Schnittstellen_DBs DB22 fir Slave 22 — Bus 0 ausgegeben. Im Netzwerk 4 werden mit 2
weiteren SFC15-Aufrufen die gleichen Daten (DB22) an Slave 22 — Bus 1 ausgegeben.

Mehrere SFC15-Aufrufe sind deshalb notwendig, da der tibergebene Adressbereich nicht
den Adressbereich der einzelnen Submodule des Slaves in der Hardware-Konfiguration
Uberlappen darf. Die maximale Lange eines Submoduls betragt dabei 128 Bytes.
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Weiterfliihrende Informationen zur Verwendung des SFC15 finden Sie in der entsprechen-
den SIMATIC Step7 Handbuchern.

iR KOP/AWL/FUP. - [0B37 -- "CYC_INT7” -- 417H_DOC\SIMATIC H-Station\CPU 417-4 H left...\0B37] A=1E3
{F Datei Bearbeiten Einflgen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hife - 8 x
hEa-ld S ¥ B g || a | 25 & OE | e K?
Inhalt won: 'UngebunglSchnittstelle’
=& schnittstelle [Name ~
+-f@ TEMP 4@ [TENF
p=] A
~
Netzwerk 2 : Transfer data to Slave ZZ - Bus 0
Peripheral addresses 1024 - 1145: WHleg400
Peripheral addresses 1146 - 1Z67: WHIEH47A
"DPWE_DAT"
 —EN
WElE#400 — LADDR
RET_VAL{—4h ret_wal "DPWE_DAT"
DEDEZEZ.DEXO.0
EYTE 177 = BECORD ENO o FN
W§leg§4 74 — LADDR
RET_WAL —gh ret_wal
DEDEZZ . DEH1EE.
0 BYTE 122 — RECOED ENO
Netzwerk 4 : Transfer data to Slave ZZ - Bus 1
Peripheral addresses 1265 - 13533: WHlGH4F4
Peripheral addresses 1390 - 1511: WHIEHESEE
"DPWE_DAT"
.. —EN %
WElE§4F4 — LADDR
RET_VAL{—4h ret_wal CLPWE DAT"
DEDEZEZ.DEXO.0
EYTE 127 — RECORD ENO RN
WELEFSEE — LADDR
RET_WAL —gh ret_wal
DEDEZZ . DEH1EE.
0 BYTE lzz — RECORD ENO
v
£ >
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, 2 offline Abs <52 |[Mw4 Einfg

Abbildung 58: Ubertragen von Daten an aktiven Slave mit SFC15

« . Hinweis

Die Ausgabe der Daten an den aktiven Slave sollte unbedingt mit dem SFC15
(DPWR_DAT) erfolgen. Eine Ausgabe Uber einzelne Lade-/Transferbefehle fiihrt zu einer
deutlich héheren Zyklus-Belastung in der CPU.

Vorsicht!

Wenn Sie aktive Slaves auf ibaBM-DPM-S verwenden, missen Sie im Programm der
S7-400H CPU entsprechende MalRnahmen vorsehen, um einen evtl. vorkommenden
Ausfall eines aktiven Slaves abzufangen (z. B. tber OB85), so dass es zu keinen ne-
gativen Auswirkungen auf den Ablauf des restlichen Programms kommt.
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13 Technische Daten

Bestellnummer

Hersteller

Mechanische Eigenschaften

Arbeitstemperaturbereich
Lagertemperaturbereich

Transporttemperaturbereich

| 13.121000
| iba AG, Germany
DIN IEC 68-2-6

(bei ordnungsgemafer Montage und DIN-

Hutschiene)
lochiss0C
|25 Chis70°C
|-25°Chis70°C

Ktihlung | Selbstkiihlung

Montage |Aufgeschnappt auf DIN Hutschiene

Feuchteklasse | F, keine Betauung

Schutzklasse | IP20

Spannungsversorgung | DC 24 V £10 % unstabilisiert

Stromaufnahme | Max. 500 mA

LWL-Kabel 62,5/125 pm

LWL-Kupplung ST Lean

Maximale LWL-Lange ohne Repeater | 2000 m

Abmessungen (Breite x Hohe x Tiefe) 69,5 mm x 188 mm x 142 mm
(incl. Hutschienen-Clip)

Gewicht (inkl. Verpackung und Handbuch) | 1000 ¢

13.1 Anschlisse/Anzeigen

Basisgerat
LWL-Anschlusse
Drehschalter
Spannungsversorgung
Spannungsschalter

LEDs

Andere Schnittstellen

2 ST-Steckverbinder

Sonderfunktionen

2-poliger Phoenix-Klemmenstecker (schwarz)
Ein-/Ausschalter fur komplettes Geréat

ibaNet- Run (griin); 3,3 MBit/s (gelb);
Kommunikation 32 MBIt/s (weil3); Stopp (rot)

Schnittstellen-Status CompactFIash® (griin/rot)
Ethernet (grin/rot)
USB (griin/rot)

Geréateunterseite Ethernet (Parametrier-Zugang)
USB (Parametrier-Zugang)
Erdungsbuchse
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13.2

Profibus-Modul
Profibus-DP

Terminierungsschalter

LEDs

2 x 9-polige D-Sub-Buchse

S4: Abschlusswiderstandsnetzwerk fiir BusO
S5: Abschlusswiderstandsnetzwerk fir Busl

Status | BusO ‘Run (gruin); Bus (gelb); Active (weil3); Error (rot)

Busl ‘ Run (gruin); Bus (gelb); Active (weil3); Error (rot)

Dateniibertragung

Grundplatine

Datenuibertragungsrate

(ibaNet Lichtwellenleiter)

Erfassungszeit

Datenmenge

Ethernet
USB

CompactFlash®

Profibus-Modul

I_:_’rofibus—
Ubertragungsraten

Anzahl physikalischer
Profibus-Kanéle

Anzahl DP-Slaves

32 MBit/s
3,3 MBit/s (DPM-S-64-Modus)

|1ms

512 Analogsignale (max. 1984 Bytes) + 512 Digitalsignale pro ms
64 Analogsignale + 64 Digitalsignale pro ms (DPM-S-64-Modus)

| 1/10/100 MBit/s
| 20
CF und CF+ Karten; Typ | und Typ Il

Warnung!

Sehr langsame PIO 0 Karten kénnen Fehler bei der Ubertragung
verursachen. Dadurch kann eine Konfiguration falsch ausgelesen
werden. Prifen Sie daher ggf. die Log Datei!

Karten mit Lesefehlern:
Ultron 128 MB. Diese Karten haben keine Partitionstabelle.
Fehlerfreie getestete Karten:

Kingston 1 GB
Fujifilm ,Microdrive™* 4 GB

187,5 kBit/s
500 kBit/s
1,5 MBit/s
3 MBit/s

6 MBit/s

12 MBit/s

1 bzw. 2 (Uber Schalter wéhlbar)

Max. 8, verteilbar auf einen oder beide Strange

Erweiterbar auf Anfrage
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13.3 Malblatt

35,75
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69,5 133.65

Mafle in mm

Abbildung 59: MaRblatt
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Support und Kontakt
Support

Telefon:  +49 911 97282-14
Telefax:  +49 911 97282-33
E-Mail: support@iba-ag.com

Hinweis
Wenn Sie Support bendétigen, dann geben Sie die Seriennummer (iba-S/N) des Pro-
duktes an.

Kontakt
Zentrale

iba AG
Konigswarterstralie 44
90762 Furth
Deutschland

Tel.: +49 911 97282-0
Fax: +49 911 97282-33
E-Mail: iba@iba-ag.com

Kontakt:  Harald Opel

Regional und weltweit

Weitere Kontaktadressen unserer regionalen Niederlassungen oder Vertretungen

finden Sie auf unserer Webseite

www.iba-ag.com.
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